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Introducao

Este manual fornece as informagdes necessarias para a instalagédo, configuragéo, programagéao, funcionamento

e manutencao de todos os componentes de um sistema de dosificagdo automatizado Nordson EFD da série EV.

Os sistemas de dosificagdo automatizados da Nordson EFD doseiam fluidos nas pecas segundo um padrao pré-
programado. Foram estudados e configurados especificamente para a utilizagcdo com os sistemas de valvula e de
corpos de seringa industriais Nordson EFD. Os sistemas de dosificagdo automatizados proporcionam a flexibilidade
de trabalhar como sistema independente ou como componente chave de uma solugao automatizada e séo
facilmente integrados em sistemas de transferéncia em linha, mesas rotativas e linhas de montagem de palete.

Os componentes principais de um sistema de dosificagdo automatizado sdo o controlador DispenseMotion™, o
robot e os componentes do sistema de dosificagdo. O robot executa um programa de computador para dosificar
fluidos em pecas segundo um padréo especifico. Os programas sao criados usando o software DispenseMotion
instalado no controlador DispenseMotion. O sistema de dosificagdo pode ter contacto ou ndo com o material em
dosificacdo através de uma ponteira ou bico de dosificagdo.Para facilitar, neste manual a denominacéo “ponteira de
dosificacdo” refere-se quer a uma ponteira quer a um bico.

Usando a camara de visdo de precisédo, o robot pode regular automaticamente o programa de dosificagédo para
cada pega, permitindo alteragdes na posicéo ou na orientagdo da peca. Para isso, o software compara a posicéao
corrente da pegca com uma tolerancia de +2,5 mm (0,098 pol.) de uma posi¢ao de referéncia guardada como
ficheiro de imagem (chamado ficheiro marcador) no programa. Se o robot deteta uma diferenga nas posicées X e Y
e/ou no angulo de rotagdo da peca, regula o percurso de dosificagcao para corrigir a diferenca.

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 9619400 5
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Declaracao de seguranca dos produtos Nordson EFD

A ATENCAO

A mensagem de segurancga seguinte tem um nivel de perigo de ATENCAO.
O seu desrespeito pode provocar ferimentos graves ou mesmo a morte.

CHOQUE ELETRICO

Risco de choque elétrico. Desligue a corrente antes de remover a tampa e/ou desligue, feche e
marque os interruptores antes de colocar em funcionamento ao equipamento elétrico. Se apanhar
um choque, por muito leve que seja, desligue todo o equipamento imediatamente. Nao ligue o
equipamento até que o problema seja identificado e corrigido.

A CUIDADO

A seguinte mensagem de segurancga tem um elevado nivel de perigo CUIDADO.
O incumprimento pode resultar em ferimentos leves ou moderados.

LER O MANUAL

Leia o manual para uma utilizacéo correta deste equipamento. Siga atentamente todas as instrugoes
de seguranca. As adverténcias, avisos e instrugdes especificas das atividades e do equipamento
encontram-se na documentacéo do respetivo equipamento. Assegure-se que essas instrucoes

e todos os outros documentos do equipamento estdo acessiveis as pessoas que trabalham ou
efetuam a manutengao no mesmo.

PRESSAO MAXIMA DO AR

Salvo indicagdo em contrario no manual do produto, a pressao maxima de entrada do ar é de

7,0 bar (100 psi). Uma pressao de entrada do ar excessiva pode danificar o equipamento. A pressao
de entrada do ar deve ser aplicada através de um regulador externo de pressao do ar calibrado
entre 0 e 7,0 bar (0 a 100 psi).

ESVAZIAR A PRESSAO

Esvazie a presséo hidraulica e pneumatica antes de abrir, regular ou efetuar a manutengéo nos
sistemas ou componentes pressurizados.

QUEIMADURAS

Superficies quentes! Evite o contacto com as superficies de metal quentes dos componentes da
valvula. Se nao for possivel evitar o contacto, use luvas e roupa de protegéo contra o calor quando
trabalha junto de equipamentos aquecidos. Se ndo conseguir evitar o contacto com as superficies
metdlicas quentes podera sofrer queimaduras.
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Declaracao de seguranca dos produtos Nordson EFD
(continuacao)

Perigos na utilizacao de solventes hidrocarbonetos halogenados

Nao use solventes hidrocarbonetos halogenados no sistema pressurizado que contenha componentes de aluminio.
Sob pressao, esses solventes podem reagir com o aluminio e explodir, provocando ferimentos, morte, ou danos em
bens. Os solventes hidrocarbonetos halogenados contém um ou mais dos seguintes elementos.

Elemento Simbolo  Prefixo

Flaor F “Flaor-"
Cloro Cl “Cloro-"
Bromo Br “Bromo-"
lodo I “lodo-"

Verifique o seu material SDS ou contacte o seu fornecedor de material para obter mais informagdes. Se tiver
que utilizar solventes hidrocarbonetos halogenados, contacte o seu representante EFD para saber quais os
componentes EFD compativeis.

Fluidos a alta pressao

Os fluidos a alta pressao, a ndo ser que estejam em recipientes de seguranga, sdo extremamente perigosos.
Esvazie sempre a pressao do fluido antes de regular ou efetuar uma manutengdo no equipamento de alta presséo.
Um jato de fluido a alta pressé@o pode cortar como uma faca e provocar ferimentos graves no corpo, amputagao ou
mesmo a morte. Os fluidos, penetrando na pele podem provocar também um envenenamento téxico.

A ATENCAO

Qualquer ferimento provocado por liquido a alta pressé@o pode ser grave. Se tiver ficado ferido ou mesmo se
suspeita de ter um ferimento:

Va imediatamente para as urgéncias.

Diga ao médico que suspeita de um ferimento por injecédo a alta presséo.

Mostre ao médico esta nota.

Diga ao médico qual é o material que estava a distribuir.

Assisténcia médica — Feridas por alta pressao sem ar: Nota para o médico

A injecdo na pele é uma ferida traumatica grave. E importante tratar a ferida cirurgicamente o mais depressa
possivel. Nao atrase o tratamento tendo verificado a toxicidade. A toxicidade tem a ver com alguns revestimentos
exoticos injetados diretamente na circulagdo do sangue.

Pessoal qualificado

Os proprietarios do equipamento sdo responsaveis por se assegurarem que o equipamento EFD é instalado,
funciona e é efetuada a sua manutengao por pessoal qualificado. Sao pessoal qualificado os funcionarios ou os
contratantes que séo treinados para executarem em seguranca as tarefas que Ihes foram atribuidas. Conhecem
todas as normas e regulamentagdes de segurancga importantes e sdo capazes fisicamente de executar as tarefas
atribuidas.
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Declaracao de seguranca dos produtos Nordson EFD
(continuacao)

Uso a que se destina

O uso do equipamento EFD de modo diferente dos descritos na documentagao fornecida com o equipamento
pode provocar ferimentos em pessoas ou danos nos bens. Alguns exemplos de uso impréprio do equipamento
incluem:

e Usar materiais incompativeis.

e Efetuar alteragcdes ndo autorizadas.

e Remover ou evitar as protegdes de seguranca ou de antibloqueio

e Usar pegas incompativeis ou danificadas.

e Usar equipamento auxiliar ndo aprovado.

e Funcionar com o equipamento acima dos valores maximos admitidos
e Po6r o equipamento a funcionar em atmosfera explosiva

Regulamentacoes e aprovacoes

Assegure-se que todo o equipamento esta classificado e aprovado para o ambiente onde sera utilizado. Quaisquer
aprovacgdes para o equipamento Nordson EFD ser&o anuladas se ndo forem seguidas as instrucdes de instalagao,
funcionamento e manutencéo. Se o controlador ndo for usado no modo especificado pela Nordson EFD, a
protecéo garantida pelo equipamento podera ser anulada.

Seguranca pessoal
Para evitar ferimentos, siga estas instrugdes:
e N3ao trabalhe nem efetue a manutengéo no equipamento se néo estiver qualificado.

e Nao trabalhe no equipamento se as protecdes de segurancga, as portas ou tampas néo estiverem intactas
e os antibloqueio automaticos nao estiverem a funcionar corretamente. Nao iludir ou desarmar quaisquer
dispositivos de seguranca.

¢ Mantenha-se afastado do equipamento em movimento. Antes de regular ou efetuar a manutencéo no
equipamento em movimento, desligue a alimentagdo e aguarde que o equipamento pare totalmente. Feche a
alimentagdo com cadeado e coloque o equipamento em seguranca para evitar movimentos inesperados.

e Assegure-se que as areas com spray e outras areas de trabalho estdo bem arejadas.

e Quando se usa um corpo de seringa, mantenha sempre a extremidade de distribuicdo da ponta virada para
a zona de trabalho e para longe do corpo ou do rosto. Guarde os corpos de seringa com a ponta virada para
baixo quando nao estdo a ser usados.

e Obtenha e leia as fichas de dados de seguranca (SDS) de todos os materiais usados. Siga as instrugdes do
fabricante para um manuseamento e uso dos materiais em seguranca, e use os dispositivos de protegéo
pessoal aconselhados.

e Tenha ateng&o aos perigos menos 6bvios no local de trabalho, que muitas vezes ndo podem ser totalmente
eliminados, tais como as superficies quentes, arestas cortantes, circuitos elétricos energizados e partes em
movimento que ndo podem ser cobertas ou protegidas de outro modo por razdes praticas.

e Saiba onde se encontram os botdes de paragem de emergéncia, as valvulas de corte e os extintores de
incéndio.

e Use protecdes dos ouvidos para se proteger contra a perda de audigdo que pode ser provocada pela
exposicdo ao barulho da porta de escape do vacuo por periodos de tempo prolongado.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Declaracao de seguranca dos produtos Nordson EFD
(continuacao)

Seguranca contra incéndios
Para evitar um incéndio ou uma exploséo, siga estas instrugdes:

e Desligue imediatamente todo o equipamento se verificar a existéncia de faiscas de eletricidade estatica ou
arcos. N&o ligue o equipamento enquanto o problema ndo tiver sido identificado e corrigido.

e Nao fume, solde, amole ou use chamas vivas quando estdo a ser usados ou guardados materiais inflamaveis.

* N3do aqueca os materiais a temperaturas acima das recomendadas pelo fabricante. Assegure-se que o controlo
da temperatura e os dispositivos de limitacdo estdo a funcionar corretamente.

¢ Areje adequadamente para evitar concentracdes perigosas de particulas ou vapores volateis. Consulte as
normas locais ou as SDS como referéncia.

e N&o desligue circuitos elétricos ativos quando estiver a trabalhar com materiais inflamaveis. Desligue primeiro a
alimentag&o num interruptor de corte para evitar faiscas.

e Saiba onde se encontram os botdes de paragem de emergéncia, as valvulas de corte e os extintores de
incéndio.

Manutencao Preventiva

Como parte de uma utilizagdo continua e livre de problemas deste produto, a Nordson EFD recomenda algumas
verificagcbes simples de manutencéo preventiva:

¢ Inspecione periodicamente as ligagdes das tubagens as unides para um ajuste adequado. Fixe consoante
necessario.

e Verifiqgue a tubagem quanto a rachaduras e contaminagéo. Substitua a tubagem consoante o necessario.
e Verifique todas as ligagcdes de cablagem quanto a folgas. Aperte consoante o necessario.

e Limpeza: Caso o painel frontal necessite de limpeza, utilize um pano humido limpo e macio com um detergente
de limpeza suave. NAO UTILIZE solventes fortes (MEK, acetona, THF, etc.) ja que estes danificardo o material
do painel frontal.

e Manutencao: Use somente ar seco e limpo para alimentar a unidade. O equipamento ndo necessita de mais
nenhuma manutencgao regular.

e Teste: Verifique o funcionamento das caracteristicas e performance do equipamento consultando as respetivas
seccoes deste manual. Devolva as unidades avariadas ou com defeitos a Nordson EFD para substituigéo.

e Use apenas pecas de substituicdo que foram concebidas para uso com o equipamento original. Contacte o seu
representante Nordson EFD para obter mais informagdes e conselhos.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Declaracao de seguranca dos produtos Nordson EFD
(continuacao)

Informacoes importantes acerca da eliminacao dos componentes em
seguranca

Todos os componentes descartaveis Nordson EFD, incluindo os corpos de seringa, os cartuchos, os pistoes,
tampas das pontas, tampas terminais e pontas de distribui¢cdo, sdo fabricadas com precisdo para serem usadas
uma so6 vez. Tentar limpar e reutilizar esses componentes comprometera a precisao de distribuicdo e pode
aumentar o perigo de ferimentos.

Use sempre equipamento de protegdo adequado e vestuario apropriado para a aplicagéo de distribuicéo e siga as
seguintes instrugdes:

e N3o aqueca os corpos de seringa ou os cartuchos a temperaturas superiores a 38° C (100° F).
e Elimine os componentes de acordo com as normas locais apds cada utilizagao.
e N3o limpe os componentes com solventes fortes (MEK, acetona, THF, etc.).

e Use apenas detergentes suaves para limpar os sistemas de fixacado dos cartuchos e os carregadores de corpos
de seringa .

e Para evitar o desperdicio de fluido, use pistdes Nordson EFD SmoothFlow™.

Como proceder em caso de mau funcionamento

Se um sistema ou qualquer equipamento num sistema funciona mal, desligue imediatamente o sistema e proceda
do seguinte modo.

1. Desligue e ponha um cadeado na alimentacgao elétrica do sistema. Se estiver a usar valvulas de corte
hidraulicas e pneumaticas, feche e descarregue a pressao.

2. Para os distribuidores a ar Nordson EFD, remova o corpo da seringa do adaptador. Para os distribuidores
eletromecéanicos Nordson EFD, desaperte lentamente o retentor do corpo da seringa e retire o mesmo do
atuador.

3. ldentifique a razdo do mau funcionamento e corrija-a antes de ligar novamente o sistema.

Eliminacao
Elimine o equipamento e os materiais usados no funcionamento e na manutengdo de acordo com as normativas
locais.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Declaracao de seguranca dos produtos Nordson EFD
(continuacao)

Informacoes de seguranca especificas do equipamento

As informacdes de seguranca seguintes sdo especificas para os sistemas de dosificagdo automatizados Nordson
EFD.

Comunidade Europeia

Para respeitar os requisitos das diretivas de seguranca da Comunidade Europeia (CE), o robot deve ser colocado
dentro de um invélucro. O invélucro evita que o operador possa entrar na area de trabalho do robot e aciona um
sinal de paragem em emergéncia se o interruptor da porta for aberto enquanto o robot esta a funcionar.

A ATENCAO

Para sistemas sem involucros de seguranca, a ficha de seguranca SHORTED (Curto-circuito) € instalada na Ext.
Porta de controlo (situada na parte de tras do robd) para fazer o bypass do interruptor da porta, da cortina de luz e
do sinal do botdo de PARAGEM DE EMERGENCIA. Quando esta ficha est4 instalada, o instalador responsabiliza-se
pela seguranca geral.

Local de instalacao

Nao armazene, instale, ou ponha a funcionar o robot num local onde esteja exposto ao seguinte:
e Temperaturas inferiores ou superiores a 10-40°C (50-104°F) ou humidade inferior ou superior a 20-95%
¢ |uz direta do sol

¢ Interferéncias elétricas

Gases inflamaveis ou corrosivos

e Poeiras ou limalhas de ferro

Fontes de salpicos de agua, 6leo ou produtos quimicos

e Materiais radioativos, campos magnéticas ou camaras de vacuo

Alimentacao e ligacao a terra
e Ligue o robot e os acessorios a uma fonte de alimentacao devidamente ligada a terra.

e Certifique-se que o sistema esta ligado a voltagem correta.

Funcionamento e Manutencao
e Ligue o sistema de aspiragdo dos pos antes de poér o robot a funcionar.
¢ Nao deixe cair ou deite objetos ou materiais estranhos, tais como parafusos ou liquidos, para dentro do robot.
e Nao aquecer demasiado o robot.

e N&o toque em nenhuma parte do robot enquanto esta a funcionar. Sé carregue ou descarregue as pegas ou o
material quando o robot esta parado.

e Desligue e bloqueie a alimentagéo do sistema antes de substituir suportes ou ferramentas.

e Utilize apenas uma detergente neutro para efetuar a limpeza. Nao utilize alcool, benzeno, ou diluente.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Peso
Dimensoes

Velocidade max.
XY /2)*

Sistema de transmissao

Capacidade de memoria

Armazenamento de dados

Propésito geral E/S

Método de transmissao

Controlador de distribuicao

Entrada CA (para a fonte de

alimentagéo)

Interpolacéo
Repetibilidade*
Temperatura de servigo
Visao

Software DispenseMotion
Deteccao de ponta
Detecao de altura

Aprovacoes

25,5 kg (56,2 Ib)

47,5 kg (104,7 Ib)

Consulte “Dimensoées do robot” na pagina 110.

500/ 250 mm/s
(20/10"/s)

Motor de passo micro
trifasico

Memoéria do PC
Memdria do PC / USB

8 entradas / 8 saidas
(16 / 16 opcional)

PTP e CP
Externo

100-240 VCA (=10%),
50/60 Hz, 20 A maximo,
350 W

3 eixos (espaco 3D)
+0,008 mm/eixo
10-40° C (50-104° F)
Céamara em caneta
Incluida

Opcional

Opcional

800/ 320 mm/s
(81/13"/s)

Motor de passo micro
trifasico

Memoéria do PC
Memdria do PC / USB

8 entradas / 8 saidas
(16 / 16 opcional)

PTP e CP
Externo

100-240 VCA (x10%),
50/60 Hz, 20 A maximo,
350 W

3 eixos (espaco 3D)
+0,008 mm/eixo
10-40° C (50-104° F)
Céamara em caneta
Incluida

Opcional

Opcional

CE, UKCA, RoHS, WEEE, e China RoHS

*A velocidade real de deslocamento depende do caminho de distribuicéo e das cargas Uteis da peca / ferramenta.
**Os resultados da repetibilidade podem variar segundo o método de medigao.

Especificacoes
NOTA: As especificagcdes e pormenores técnicos estdo sujeitos a alteracdes sem notificagdo prévia.
Artigo / Modelo E2V E3V E4V
Numero de eixos 3 3 3
Area méx. de trabalho 150 /200 /50 mm 250/300/ 100 mm 350 /400 /100 mm
X/Y/2) ©6/8/72") (10712 /4" (14/16/4")
Peso util da peca 10,0 kg (22,0 Ib) 10,0 kg (22,0 Ib) 10,0 kg (22,0 Ib)
Peso util da ferramenta 1,5 kg (3,3 Ib) 3,0 kg (6,6 Ib) 3,0 kg (6,6 Ib)

52,5 kg (115,7 Ib)

800/ 320 mm/s
(81/13"/s)

Motor de passo micro
trifasico

Memodria do PC
Memdria do PC / USB

8 entradas / 8 saidas
(16 / 16 opcional)

PTP e CP
Externo

100-240 VCA (x10%),
50/60 Hz, 20 A maximo,
350 W

3 eixos (espaco 3D)
+0,008 mm/eixo
10-40° C (50-104° F)
Camara em caneta
Incluida

Opcional

Opcional

12
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Especificacoes (continuacao)

Artigo / Modelo
Numero de eixos

Area max. de trabalho
X/Y/2)

Peso util da peca

Peso util da ferramenta
Peso

Dimensodes

Velocidade max.
XY /2"

Sistema de transmissao

Capacidade de memoria

Armazenamento de dados

Propésito geral E/S

Método de transmissao

Controlador de distribuicéo
Entrada CA (para a fonte de

alimentacéo)

Interpolacéo
Repetibilidade™
Temperatura de servigo
Visao

Software DispenseMotion
Deteccao de ponta
Detecao de altura

Aprovacgdes

ferramenta.

ESV
3

450 /500 / 150 mm
(18/20/86")

10,0 kg (22,0 Ib)
3,0 kg (6,6 Ib)
55,0 kg (121,3 Ib)

E6V
3

570 /500 / 150 mm
(22/20/86")

10,0 kg (22,0 Ib)
3,0 kg (6,6 Ib)
58,0 kg (127,9 Ib)

Consulte “Dimensdes do robot” na pagina 110.

800/ 320 mm/s
(31/13"/s)

Motor de passo micro
trifasico

Memodria do PC
Memodria do PC / USB

8 entradas / 8 saidas
(16 / 16 opcional)

PTP e CP
Externo

100-240 VCA (=10%),
50/60 Hz, 20 A maximo,
350 W

3 eixos (espacgo 3D)
+0,008 mm/eixo
10-40° C (50-104° F)
Céamara em caneta
Incluida

Opcional

Opcional

800/ 320 mm/s
(81/13"/s)

Motor de passo micro
trifasico

Memoéria do PC
Memdria do PC / USB

8 entradas / 8 saidas
(16 / 16 opcional)

PTP e CP
Externo

100-240 VCA (=10%),
50/60 Hz, 20 A maximo,
350 W

3 eixos (espago 3D)
+0,008 mm/eixo
10-40° C (50-104° F)
Camara em caneta
Incluida

Opcional

Opcional

CE, UKCA, RoHS, WEEE, e China RoHS

*A velocidade real de deslocamento depende do caminho de distribuicéo e das cargas Uteis da pega /

**Os resultados da repetibilidade podem variar segundo o método de medicao.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Especificacoes (continuacao)

RoHS#5#185% /5Rf (Declaracao de Material Perigoso China RoHS)

FEREAFR BEYRERTE

Nome da peca Substancias e Elementos Toxicos ou Perigosos
| & " NN ZIRBX ZIRE B
Chumbo Mercurio Céadmio Crémio Bifenilicos Eteres difenilicos

Hexavalente Polibrominado Polibrominado

(Pb) (Hg) (Cd) (Cr6) (PBB) (PBDE)

4hEREEO

Conectores X 0 0 0 0 0

Elétricos Externos

0: RNZFRHFAIEENERRINEETYRASRMBEIP-A, EIP-B, EIP-C
HIAR IR FSJ/T11363-2006 FREEK.
Indica que esta substéncia téxica ou perigosa contida em todos os materiais homogéneos desta peca, de acordo com EIP-A, EIP-B, EIP-C estd abaixo
dos requisitos limites em SJ/T11363-2006.

X RRZFERAAENEREYNEEYRAERMBEIP-A, EIP-B, EIP-C
HIAR S FSJ/T11363-2006 FREEK.
Indica que esta substancia tdxica ou perigosa contida em todos os materiais homogéneos desta pega, de acordo com EIP-A, EIP-B, EIP-C esta acima
dos requisitos limites em SJ/T11363-2006.

Diretiva WEEE

Este equipamento é regulado pela Unido Europeia através da Diretiva WEEE (2012/19/EU). Visite
www.nordsonefd.com/WEEE para informacdes de como eliminar corretamente este equipamento.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Carateristicas de funcionamento

Identificacao dos componentes do Sistema da Série EV

Corpo de seringa

Céamara em para dosificagéo
caneta de fluidos

Controlador

DispenseMotion o Suporte
Detetor de Nordson da placa
ponteiras posterior
(opcional)

Monitor e teclado
(rato ndo ilustrado)

de fixacao
(opcional)
Robot
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Carateristicas de funcionamento (continuacao)

Painel frontal EV

PURGA DO ,
DOSIFICADOR botao Botao de INICIO

Porta USB SVC Botdo ARAGEM DE
(para atualizacdo EMERGENCIA
do software)

Painel traseiro E2V

Porta do dosificador

Porta tatil (para o (para inicializagao Porta RS232 (liga
detetor de ponteiras, se do dosificador / ao controlador do Interruptor de
presente) controlador) DispenseMotion) alimentagéo

Porta de Porta I/0 Entrada da
controlo Ext. (para ligagdes alimentacéo
(para a ficha de de entradas /

segurancga 1/0) saidas)
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Carateristicas de funcionamento (continuacao)

Painel traseiro ESV-E6V

Porta I/0 (para
ligagdes de entradas

/ saidas) presente)

Porta tatil (para o
detetor de ponteiras, se

Porta do dosificador
(para inicializagédo

do dosificador /
controlador)

IO Port 11O Fuse 34

Porta RS232 (liga
ao controlador do
DispenseMotion)

Camara

alimentacéo

Ext. Conirol - Power Inled

Porta de
controlo Ext.
(para a ficha de
segurancga I/0)

Entrada da
alimentacéo

O sistema inclui uma camara de caneta de visdo simples que permite visualizar a superficie de trabalho e focar.

NOTA: A partir de outubro de 2023, a camara caneta deve ser utilizada com o software DispenseMotion versdo 2.38

ou posterior.

Interruptor de

Camara

Carateristicas

Como focar

Bracadeira de
aperto para
controlo de
focagem

@

@ <—Posicéo do
parafuso usado
@ para regular
a intensidade
da luz

pd| e

I <«——Tampa difusora
branca

Combinacéo de focagem normal e
controlo on / off

lluminacéo integrada com um
controlo de intensidade da luz
regulavel

NOTA: Para desligar a luz, use uma
chave de fendas pequena para rodar
o parafuso dentro da bracadeira,
totalmente no sentido inverso dos
ponteiros do relégio.

Tampa difusora branca para melhorar
a imagem (pode ser removida)

Para focar a imagem:

e Sem deslocar o robot, desaperte os
parafusos que fixam a bracadeira do
dispositivo de focagem.

¢ Rode o dispositivo de focagem até se
obter uma imagem nitida.

e Aperte os parafusos da bragadeira do
dispositivo de focagem.

Para ajustar a exposicao:

e Use uma chave Phillips pequena para
regular a luz da camara de modo que
a luz torne a superficie da peca visivel
sem ser influenciada por alteragdes
na luz ambiente.

NOTA: O parafuso encontra-se
dentro da caixa da camara.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Instalacao

Consulte esta secgdo em conjunto com o guia rapido e
quaisquer outros manuais do sistema de valvulas para
instalar todos os componentes do sistema.

Desembalar os componentes do
sistema

A CUIDADO

Para desembalar o robot é preciso no minimo duas
pessoas. Nao tente levantar o robot sem ajuda.

1. Retire todos os componentes do sistema e os
materiais da embalagem.

2. Com ajuda, levante o robot com cuidado pegando
pela sua base e transfira-o para uma bancada
estavel. Nunca levante o robot pela sua travessa.

NOTA: Todas as unidades sdo despachadas de
fabrica com protetores de espuma que seguram

a mesa de trabalho aos eixos X e Z para evitar
movimentos e danos durante o transporte. A
Nordson EFD aconselha que sejam conservados os
materiais de embalagem para quando o robot for
transportado ou deslocado no futuro.

3. Retire as tampas de espuma de protecéo e as fitas.

4. \Verifique duas vezes a caixa de transporte para se
assegurar que retirou tudo.

ASSISTA A VIDEOS DE CONFIGURAGAO

www.nordsonefd.com/Robotlnstallation

Protegéo de
espuma

Travessa
(ndo utilizar
para
levantar o
robot)
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Instalacao (continuacao)

Colocar o robot, instalar e ligar os componentes
Consulte o guia rapido e esta seccdo se necessario para instalar os componentes do sistema e efetuar as ligagoes.

NOTAS:

e Os componentes de um sistema de dosificagdo automatizado variam. Os passos para um sistema completo
com todos os componentes disponiveis estdo descritos neste manual e no guia rapido. Execute apenas os
passos que se aplicam ao seu sistema.

e Se o sistema for utilizado na Comunidade Europeia, o robot é fornecido com um invélucro ou cortina leve que
(1) evita que o operador possa entrar na area de trabalho do robot e (2) aciona uma paragem de emergéncia se
o interruptor da porta do involucro for aberto enquanto o robot esta a funcionar.

. = . Componentes a instalar - . =
Aplicacao Artigo ou a ligar Operacoées de instalacao
Todos os Ficha de O Para sistemas sem envélucro de
modelos seguranca de seguranca, instale a ficha de seguranga de
entrada / saida entrada / saida na Ext. Porta de controlo
(EM CURTO- (situada na parte de tras do rob0) para
CIRCUITO) fazer o bypass do interruptor da porta, da
(opcional) cortina de luz e dos sinais do botao de
PARAGEM DE EMERGENCIA.
A CUIDADO
Quando a ficha de seguranca I/O esta instalada
na Ext. Porta de controlo, o instalador assume
toda a responsabilidade pela seguranca.
Todos os Controlador O Monte o controlador DispenseMotion na
modelos DispenseMotion caixa.
O Instale o conjunto caixa-controlador no
suporte superior esquerdo.
O Efetue as conexdes ilustradas no Guia
Rapido.
Todos os Camara em O Instale o suporte.
modelos caneta O Instale a camara.
O Estenda o cabo da camara ao longo da
' corrente drag&o no eixo Z.
L]
O Fixe o cabo usando os clips fornecidos
para o ligar ao eixo Z.
O Ligue o cabo a CCD-USB no Controlador
1 DispenseMotion.
Todos os Monitor, teclado O Ligue o monitor.
modelos $ ratto((jna.od | nr O Ligue o dongle do teclado e rato
us r? OI),d ongle ' wireless a porta USB 4 no controlador
para teclado e - DispenseMotion.
rato wireless
Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Instalacao (continuacao)

Colocar o robot, instalar e ligar os componentes (continuacao)

Componentes a instalar

Aplicacao Artigo ou a ligar Operacoes de instalacao

Todos os Detetor de O Instale o detetor da ponteira.

modelos pontg iras O Conecte o cabo a porta tactil na traseira do
(opcional) robd.

Todos os Componentes Se aplicavel O Monte o corpo de seringa ou o suporte da

modelos do dosificador valvula doseadora (conforme o caso) no
(corpos de eixo Z; escolha furos de montagem que
seringa, valvulas, permitam um maior jogo da peca mas
bombas de também permita que a ponteira doseadora
cavidade possa alcangar todas as zonas da peca
progressiva, etc.) onde é necessario dosear.

O Para evitar danos na camara, assegure-se
que a posicado da ponteira de dosificagdo
¢ inferior ao fundo da camara. Consulte
“Verificar a instalagdo da camara e do
dosificador” na péagina 22.

O Consulte os manuais do equipamento de
dosificar para conhecer todos os outros
passos de instalagdo do sistema de
dosificagéo.

Todos os Componentes Se aplicavel O Instale outros componentes do sistema
modelos auxiliares de acordo com as instrugdes fornecidas
do sistema nos respectivos manuais de instrucoes,
(distribuidor efectuando as ligacdes de rede e de
de fluidos, cablagem conforme necessario. Consulte
controlador “Ligagdes de rede tipicas” na pagina 21
de valvulas, para obter exemplos de ligacdes entre
controlador de componentes.
bombas, etc.)
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Instalacao (continuacao)

Ligacoes de rede tipicas

Sao possiveis muitas configuragdes de sistema. Contacte o seu representante Nordson EFD para assisténcia, se
necessario.

Comutador
Ethernet PLC

Controlador PICO Touch® XP
(vista traseira)

Controlador PICO® Nexus™
(vista inferior)

Dosificador UltimusPlus™
(vista traseira)

Controlador 7197PCP-DIN-NX
(vista inferior)

Controlador
DispenseMotion
(vista traseira)

Robo Série EV
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Instalacao (continuacao)

Verificar a instalacao da camara e do dosificador
Para evitar danos na cadmara, assegure-se que a posi¢cado da ponteira de dosificagédo € inferior ao fundo da camara.

Fundo dacadmara ========m=n===

Fundo da ponteira =======seaeeeaceaaccaacaaann I. -

Superficie de trabalho

Exemplo de uma instalacao correta da camara (ponteira de dosificagdo abaixo do fundo da camara)

Preparar a superficie de trabalho ou o suporte de fixacao

Prepare la placa del robot (superficie de trabajo) o la placa de fijacién opcional para una colocacion segura de la
pieza de trabajo.

NOTAS:

¢ Para obter dimensdes detalhadas da placa de trabalho, consulte “Dimensdes da placa de trabalho” na
pagina 111.
e Para ver as placas de fixagédo disponiveis, consulte “Suporte de Fixagao” na pagina 106.

¢ Para obter as dimensdes detalhadas da placa de fixagao, consulte “Dimensdes da placa de fixagdo” na
pagina 112.

Ligacao das entradas / saidas (opcional)

Todos os sistemas de dosificagdo automatizados tém 8 entradas e 8 saidas standard. Ligue os fios de entrada /
saida a tomada da PORTA I/0O na traseira do robot. Consulte o esquema das ligagdes “Porta I/0” na pagina 116.
Ha muitos modos de usar as entradas / saidas do sistema. Consulte “Configuragédo das Entradas / Saidas” na
pagina 62 para obter mais informagdes acerca das entradas / saidas.
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Instalacao (continuacao)

Ligacao do sistema

Depois de ter instalado todo o sistema, incluindo os componentes
do sistema de dosificacao, ligue o sistema para verificar a sua
instalagéao.

NOTA: Este procedimento aplica-se apenas ao arranque inicial

do sistema apds a instalagdo; para procedimentos de arranque e
encerramento de rotina, consulte “Funcionamento” na pagina 101.

1. Certifique-se que foram completadas as seguintes operacoes:

e Estdo instalados todos os componentes necessarios do
sistema (consulte “Instalagéo” na pagina 18).

e Esta instalada a ficha de seguranca de entrada / saida (se
aplicavel).

2. Ligar os seguintes componentes:
e Monitor
e Controlador DispenseMotion

Aguarde até que todos os processos de arranque do Windows
estejam concluidos.

3. Certifique-se de que o botdo de PARAGEM DE EMERGENCIA
ndo esta ativado: Se estiver, rode o botdo no sentido dos
ponteiros do relégio para o desativar.

4. Ligar a alimentagao do robé.

Aguarda que o arranque do robd termine. Ouvird uma série de
sinais sonoros e, em seguida, o botdo verde START na parte da
frente do robd pisca continuamente.
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Instalacao (continuacao)

Ligacao do sistema (continuacao)

5. Clique duas vezes no icone DispenseMotion para iniciar o
software de dosificagao.

Dispense
Motion

6. Quando aparecer a mensagem CLIQUE NO BOTAO INiCIO,
clique no botao INICIO.

NOTA: Em alternativa, pode premir o botao verde START no
robo.

O robot desloca a cdmara para a posicgéo inicial (0,0,0) e o
sistema esta pronto.

7. Habilite o sistema de dosificagao, incluindo o controlador da
valvula. Se necessario, consulte os manuais do equipamento de
dosificagéo.

8. Consulte as seguintes secg¢des para configurar o sistema e para
criar programas para as suas aplicagoes:
e “Conceitos” na pagina 25
e “Visdo geral do software DispenseMotion” na pagina 28
e “Configurac@o” na pagina 42

e “Programacgao” na pagina 67
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Conceitos

Antes de criar programas, certifique-se que compreendeu os conceitos explicados nesta seccéo.

Acerca dos programas e dos comandos

Um programa € um conjunto de comandos conservados como um ficheiro. Cada comando esta arquivado no
ficheiro como um endereco numerado. Os comandos podem ser subdivididos nos seguintes tipos de comandos:

e Um comando de configuracao define um parametro de nivel do programa, tal como uma coordenada XYZ ou a
distancia Z.

e Um comando de dosificagédo esta ligado a uma coordenada XYZ e envia automaticamente um sinal ao sistema
de dosificacao para executar o comando de dosificagao.

Quando o robot executa um programa, percorre cada enderego em sequéncia e executa o comando presente
nesse endereco. Se um endereco contém um comando de configuracdo, o sistema regista esse comando. Se um
endereco contém um comando de dosificagdo, o robot desloca os eixos X, Y e Z para a posicao especificada para
esse comando e depois executa o0 comando de dosificagao.

Os comandos de dosificagdo sdo os blocos de construcdo dos padrdes. Para programar um comando de
dosificacdo, a ponteira de dosificacédo é deslocada para a posicdo XYZ desejada e depois é registado um comando
de dosificacao para essa posicdo. Esta operacao é repetida até se obter o padrdo de distribuicdo desejado. Abaixo
estdo ilustrados varios exemplos.

Os comandos de configuragdo definem como serdo executados os comandos de dosificagcao. A Nordson EFD
aconselha a introdugdo de comandos de configuragédo no inicio de um programa. Os comandos de configuragédo
seguintes sdo os mais usados frequentemente: Configuragao do recuo, do ponto de dosificagcéo, do fim de
dosificacéo, da dosificagdo em linha, da velocidade da linha e da folga Z.

Exemplos de comandos de dosificacao

Comandos Padrao executado (Vista superior)

Para programar o robot para dosificar um ponto de ‘
fluido, é registada uma posigéo XYZ como comando de o
PONTO DE DOSIFICAGAO. Ponto de dosificagdo

Para programar o robot para dosificar um cordao
de fluido ao longo de um percurso linear, a posigéo
XYZ de inicio da linha é registada como comando
de INICIO DA LINHA. As posicdes onde a ponteira
muda de direcéo sdo registadas como comandos
de PASSAGEM DA LINHA. A posicdo onde acaba o
cordéo de fluido é registada como comando de FIM DA Passagem da linha Fim da linha
LINHA.

Para dosificar um cordao de fluido em arco, a posi¢ao
XYZ de inicio do cordao é registada como comando
de INICIO DA LINHA. O ponto mais alto do arco é
registado como comando PONTO DO ARCO. O fim do
arco é registado como comando FIM DA LINHA.

Inicio da linha Passagem da linha

Inicio da linha Fim da linha

Ponto do arco

As linhas e os arcos também podem ser combinados
para dosificar um cordao de fluido ao longo de um
percurso complexo. @

Inicio da linha Passagem da linha

Ponto do
arco

Fim da linha Passagem da linha

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00 25
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Acerca dos programas e dos comandos (continuacao)

Melhores modos de programacao
¢ Introduza comandos de configuragdo da dosificagcdo no inicio do programa.
® Introduza comandos marcadores antes de qualquer comando de dosificac&o.
¢ Introduza comandos de dosificagdo depois de comandos de configuragdo e de marcadores.

¢ |ntroduza o comando de Fim do Programa no fim de todos os programas.

Acerca dos Offsets

Offset é a distancia entre dois componentes. O sistema deve ser “instruido” com os seguintes offsets antes de ser
criado qualquer programa:

e Offset CAmara-Ponteira: € a distancia entre o centro de visualizagdo da cdmara e o centro da ponteira de
dosificacao (este € um offset XY).

e Offset Ponteira-Peca: (1) é a disténcia entre o fundo da ponteira e a peca para aplicagdes por contacto ou (2) é
a distancia entre o fundo do bico e a pega para aplicagdes sem contacto (esta € uma distancia 2).

Estes offsets devem ser devidamente calibrados para assegurar que a ponteira de dosificagdo siga 0 mesmo
percurso da camara para compensar ligeiras modificagdes de altura que ocorrem quando se troca de ponteira ou
de bico de dosificagao.

Os offsets séo ensinados ao rob6 durante o processo de configuragéo e de caibragéo, o qual é conduzido pelo
assistente de Arranque inicial do rob0. Este processo deve ser executado para o arranque inicial e também apéds
qualquer alteragdo no sistema. Exemplos de alteragdes no sistema, incluem o seguinte:

e Sempre que € deslocado um componente instalado no eixo Z (como por exemplo o corpo de seringa ou a
camara).

e Sempre que é trocada uma ponteira ou um bico de dosificagéo.

Camera-Ponteira A Camera-Ponteira A

offset XY offset XY
Offset Ponteira- Offset Ponteira
Peca (bico)-Pega
(distancia 2) (distancia 2)

Y Y

llustracao do offset Cdmara-Ponteira (também referido como offset XY) e offset Ponteira-Peca (também referido como altura da
ponteira ou distancia Z)
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Acerca dos marcadores

Para reconhecer que esta presente uma peca ou para determinar o seu orientamento na superficie de trabalho,

o sistema usa marcadores e marcadores de referéncia. Os marcadores sdo imagens de referéncia (fotografias de
pequenas zonas numa peca) tiradas pela camara e arquivadas numa posi¢cao chamada Biblioteca de marcadores.
A Biblioteca de marcadores aparece na Janela secundaria quando esta selecionada a barra Camara. As imagens
arquivadas sdo mostradas em quadros na Biblioteca dos marcadores. Os quadros das fotografias estdo em branco
se nao contiverem imagens arquivadas.

Um marcador € uma imagem que o sistema utiliza para descobrir uma posicédo especifica na pega. Os marcadores
de referéncia sdo duas imagens marcador que séo utilizadas para, em combinacao (1) identificar se uma peca esta
presente na posigdo XY certa e (2) para perceber o seu angulo de rotagao e assim efetuar ajustes automaticos ao
programa.

A 2 [
o | st | e | g | 5[] 5 ‘
: \

s 7 [ Quadro de fotografia com uma imagem arquivada

Quadro de fotografia em branco (nenhuma imagem
" ® " n arquivada)

\ Biblioteca dos marcadores

Fuad
X- IY& X+ IZ- 8|

pa — Mt
=y 621,180 IY- 120 Sedit HCH
* E ~ W o
| [ [ | [ ] [ ] (R R e o |

Janela da cdmara mostrada na Janela Principal e a Biblioteca dos marcadores mostrada na Janela Secunddria

Melhores modos de selecionar uma imagem marcador

e A selecdo deve estar na peca corrente (ndo numa placa de fixagao) porque é a posicao da pecga que o sistema
ajusta.

e A selecdo deve ser Unica. S6 deve haver uma selecéo deste tipo na visualizagdo da camara. Por exemplo, ndo
escolha um de muitos pequenos circulos que se encontram na visualizagao da camara.

e Imagens nitidas sdo melhores. Por exemplo, a intersecgado de duas linhas na letra maiuscula T sera melhor para
uma imagem marcador do que o centro de uma circunferéncia, o qual ndo contém linhas finitas.

e Uma posicao de dosificagdo corrente, tal como o canto de uma pastilha de solda estampada, é mais eficiente
que um canto partido de uma placa de circuitos devidos as diferengas na sua precisédo de fabrico.

e Quanto mais afastados entre si estiverem os marcadores de referéncia, maior preciséo tera o sistema em
localiza-los numa pega.

Ficheiros de imagens marcadores

Pode-se arquivar 240 imagens marcadores nos quadros disponiveis na Biblioteca dos marcadores. A Biblioteca
dos marcadores aparece na Janela Secundaria (consulte “Janela secundaria” na pagina 32 para saber mais
informagdes). Esses marcadores estédo arquivados como ficheiros no controlador DispenseMotion em D:\ever_sr\

Posicédo dos ficheiros de imagens marcadores no controlador DispenseMotion
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Visao geral do software DispenseMotion

Esta seccédo fornece uma visdo geral de todas as janelas do software DispenseMotion e icones. esta informagéo
destina-se a referéncia quando necessario. Para configurar o sistema e criar programas de dosificagdo, consulte
“Configuragdo” na pagina 42 e “Programagao” na pagina 67. O software abre na janela Programa.

Endereco do comando (A):
Clique duas vezes para abrir
o0 menu em descida dos
comandos; selecione um

Consulte “icones da comando para abrir a janela Consulte “Janela Consulte “icones da
barras de ferramentas desse mesmo. Consulte principal e barras Consulte “Janela barras de ferramentas
horizontal e vertical” “Janelas de comando” na de botdes” na secundaria” na horizontal e vertical” na
na pagina 34. pagina 29. pagina 30. pagina 32. pagina 34.

e A BB e
,;A ci,éfand |1 |2 |3 |4 \ |5 6

[13
[14
|15

< i ] »

System Needle

F'mgram] ’Camera I msens | | 00 \ DXF ‘ W IZNE; l T \ Run \ View ‘ -]
Consulte “Janelada  Consulte “Janela Consulte “Janela Consulte “icones Consulte “Janela
camara, barra de de configuracao principal e barras de de comandos de de navegacéo e
botdes e icones” na do sistema” na botdes” na pagina 30. configuragdo e de de deslocacdo” na
pagina 39. pagina 38. dosificagdo” na pagina 36.

pagina 35.
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Janelas de comando

Quando clicar na linha de endereco de um comando na janela Programa, aparece um menu em descida de todos
os comandos disponiveis. Selecione qualquer comando para abrir a janela para esse comando. Cada janela de
comando contém os parametros, se for o caso, que podem ser definidos para esse mesmo. Consulte “Apéndice A,
Referéncias das fungdes de comando” na pagina 118 para informacdes detalhadas de todos os comandos e
parametros associados.

Endereco do comando (A):
Cligue duas vezes para abrir
o0 menu em descida dos
comandos

Menu em descida de modificagéo
do comando: Clique num
comando para abrir a respetiva
janela do comando.

Janela de comando Introduza os parametros
para o comando nesta janela. Consulte
“Apéndice A, Referéncias das fungdes de
comando” na péagina 118 para informagdes
detalhadas de todos os comandos.

E | AJ|Co
-
Camefa Fast
CamdFa Trigger
Cb Circle
Circle 3 Point
Circle Run
Dispense Dot
Dispense Dot Setup %
Dispense End Setup | ‘ Crar ‘
Dispenser Off L
Dispenser On 0 ‘ ‘ = ‘
Dummy Point
v ‘Edge Adjust

-

[End Pattern

End Program
End Subroutine
Fiducial Mark
Fiducial Mark Adjust
Fill Area
Fill End
Fill Start
' Find Angle Mark
Find Mark
EGoto Address -

- Back
Space

Fox Rotate

Bl

Sys ten

Camera Setup

| History

[peoscan|
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Janela principal e barras de botoes
A janela principal muda em fungéo da barra de funcées. As funcbes estdo sempre visiveis.

e A O
-

Bl

Art. Funcao
Mostra a visualizagdo do comando; usado para criar programas.
Ao clicar com o botao direito do rato neste ecra, é possivel aceder
Programa Program rapidamente as fungdes de programacao normalmente utilizadas.
Consulte a secgao “Fungdes do botéo direito da janela principal” na
pagina 31 que se encontra para obter mais informagdes.
N Mostra a visualizagdo corrente da camara; usado para executar todas
Céamara Camera - . N
as funcoes relacionadas com a camara.
Histoérico History Mostra uma linha cronoldgica dos diferentes comandos.
Configuracao Systen Mostra a janela das configuragdes; usada para visualizar e alterar as
do sistema setup configuragdes ou parametros do sistema.
Permite carregar desenhos em formato DXF para o software
DXF DXF DispenseMotion. Consulte “Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF”

na pagina 152 para mais informagoes.

Verifica automaticamente e regula os offsets XY sem tocar com a
ponteira em nenhuma superficie. Este botao soé esta presente quando

)I?\e(g(;ﬂagao de esta habilitada Needle XY Adjust na janela de configuracéo do sistema.
a agulha ! . . ) .
O sistema deve ser devidamente configurado, como descrito em
“Configuragéo e calibracdo do sistema (obrigatdrias)” na pagina 50.
Verifica e regula automaticamente o offset entre a peca e a ponteira
(folga Z) e depois executa a regulagdo XY da agulha. Este botao
Detecdo de Z s6 esta presente quando esté habilitado o Dispositivo de Detecéo
da agulha Detect da Ponteira na janela de configuragdo do sistema. O sistema deve
ser devidamente configurado, como descrito em “Configuracéo e
calibracdo do sistema (obrigatérias)” na pagina 50.
Quando o sensor de altura opcional esta instalado, abaixa ou levanta
Sonda de Toggle a sonda do sensor de altura. Consulte “Apéndice G, Configuracao
alternancia Prohe e utilizacdo do sensor de altura” na pagina 169 para saber mais

informacdes acerca do sensor de altura opcional.

Aprendizagem

Teach

Quando a caixa opcional start / stop esta ligada, aparece este
indicador na barra dos botdes e pisca quando o robot esta no
modo bypass da seguranga. Quando esta presente a indicagéo
Aprendizagem, o botéao Iniciar esta desativado.

ou

Iniciar - Inicia o programa selecionado.
) o Iniciar o programa selecionado sem dosificar e centra também a
Visualizagao N P
camara no percurso de dosificacéo.
Pausa ou P&e em pausa o programa corrente. Quando se clica em Pausa, o
Continuar - botdo muda para Continuar.

Cligue em Continuar para interromper a pausa.
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Funcoes do botao direito da janela principal

Ao selecionar o botdo Programa, sdo mostrados todos os comandos do
programa de abertura de dosificagdo. Clique com o botdo direito num ou
mais comandos selecionados para abrir um menu para o botao direito.
As fungdes mostradas abaixo podem ser utilizadas com os comandos

selecionados.

Artigo Funcao

Copy (Copiar) Copia o comando selecionado

Cut (Cortar) Copia e, em seguida, elimina o comando selecionado
Edit (Editar) Abre a janela de edigdo para o comando selecionado

Paste (Colar)

Cola um comando cortado ou copiado para o enderego do comando selecionado

Change Command Type Muda o comando selecionado para um tipo de comando diferente
(Mudar tipo de comando)

Jump To (Ir para) Vai para um comando Enderego ou um comando Etiqueta especifico

Reflect (Refletir)

Roda os comandos selecionados ao longo do eixo X ou Y, criando assim uma
imagem de espelho. Abaixo esté ilustrado um exemplo.

Rotate Angle (Rodar angulo)

Abaixo esta ilustrado um exemplo.

Roda os comandos selecionados de acordo com um numero especifico de graus.

Como refletir (espelhar) um padrao

1. Selecione as linhas que pretende refletir, clique com o botdo direito para

selecionar REFLECT Xou Y padrédo selecionado

Como rodar um padrao

direito e selecione ROTATE ANGLE

) o (0 (6 (] [ (3¢ [ 0 2 () ) ) (] e [ 4 B B
-1 [DiSavetiosishc < [ . e
...... 1 - 1 == &
" | |
~ [ [
{9 * [63

ket - EENCEEm at___Bd__ I8

< HEEEEE - HEER -

C FIEETT R DM ¢

2. O sistema cria uma imagem de espelho do

2. Introduza os graus de rotacdo pretendidos

178.468  209.204

EECC RPN T B
| ;
o, e e @ ]

\

3. O sistema roda o padrao selecionado

)
L

it
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Janela secundaria

A janela secundaria muda em funcéo dos icones e abas selecionadas.

Y e b S o= I
S — .
LuounE icone do modo icone de
= o el (comuta en_tre o percurso
= A modo Ponteira e o
== = -~ -..-:=f=:=;'_':!“ modo CCD)
~ Cor do botao
Botao L . - =
. quando Visualizacao da janela secundaria Funcao
selecionado .
selecionado
Programa Quando o icone Path esté ativado: Quando o icone Path esté ativado,
jusey mostra uma representacéo visual
EI do padrdo programado € os icones
e . il do modo Path:
Ll ’
= Q| ¢ Consulte “lcones da barras de
i . Ll ferramentas horizontal e vertical”
na pagina 34 para uma
" | explicagdo dos icones.
< [ e Consulte “Janela secundaria
em Visualizagdo do percurso”
na pagina 33 para a
funcionalidade adicional de
visualizagdo do percurso.
Quando o icone Path esté desativado: Quando o icone Path esta
desativado, mostra uma
visualizagao corrente da superficie
de trabalho como visualizado pela
camara.
Céamara Biblioteca dos marcadores: Regista até 240 ficheiros de
CariB marcadores.
Configuracéo E— Visualizagdo do percurso e teclado: O teclado é usado para introduzir
do sistema Setup = valores numéricos. Consulte
= “Teclado” na pagina 41.
«
s
* I B
(=
[=]
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Janela secundaria em Visualizacao do
percurso

Cores dos pontos na Visualizacao do percurso

Quando a Janela Secundaria esta em Visualizagdo do Percurso (icone
Percurso comutado para ON), mostra uma representacéo visual do
padrao programado. As cores dos pontos representam os comandos
ponto programados

e lale

Comando ponto | Cor na Visualizagcao do percurso et
Inicio da linha ® Al - N
Passagem da linha | @ verde Cores dos pontos e linhas de

Fim da linha @ Verde azeitona

Ponto do arco ® Laranja

Adicionar Passagem da linha

Clique com o botéo direito em qualquer zona da grelha de
Visualizagdo do percurso (exceto nos pontos) para ligar um ponto de
Passagem da linha (comando) a um ponto existente. Apenas podem
ser adicionadas linhas horizontais ou verticais.

Funcoes do botao direito da Visualizacao do percurso

Na Visualizagao do percurso, clique com o botédo direito em qualquer
ponto (comando) para abrir um menu para o botéo direito. As funcdes

Visualizacdo do percurso

: 2
i =
.-. ...:_; .
- N - N

Clique com o botéo direito para
ligar um ponto de Passagem da
linha a um ponto existente

abaixo estdo disponiveis para o ponto selecionado.

Artigo

Funcao

Delete Point
(Eliminar ponto)

Elimina o ponto selecionado e liga o comando anterior ao
comando seguinte.

(Selecionar linha)

Optimize Abre um percurso para edi¢ao:

Path (Otimizar e Selecione Inicio do percurso da linha e Fim do percurso

percurso) da linha para editar os pontos de Inicio da linha e Fim da
linha do padrao.

e Selecione Inicio do percurso do arco e Fim do percurso

do arco para editar os pontos de inicio e fim de um ponto
Arco.

Select Line Seleciona todo o padréo.

Reassignment
Start Point
(Reatribuicao
ponto de inicio)

Reatribui o ponto de Inicio da linha ao ponto selecionado (o
percurso tem de ficar fechado).

Linha invertida

Inverte o padréao.

Offset Closed
Line (Offset linha
fechada)

Fecha o padrao adicionando uma linha entre o Inicio da
linha e o Fim da linha e, em seguida, reatribuindo ao Inicio
da linha e ao Fim da linha a mesma posigéo.

e Offset comprimento (mm) aumenta o padrdo em relagéo
ao padréo original.

Fill Closed Area
(Preencher area

fechada)

Preenche uma area do padrao.

e |argura do pincel (mm): A distancia entre cada area de
preenchimento em espiral.

> I IR

Clique com o botéo direito em
qualquer ponto para abrir o menu
para o botao direito
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

icones da barras de ferramentas horizontal e vertical

Use os icones situados nas barras de ferramentas horizontal e vertical para gerir os ficheiros, introduzir
determinados comandos e executar outras fungdes, como abaixo descrito.

A
Nome do : =
icone Icone | Funcao
Light (Luz) (Se pre§gnte) Perm!te a arjula(;ao
temporaria das configuragdes da luz
Refresh (s6 no modo Percurso) Atualiza a
(Atualizar) janela secundaria
(s6 no modo Percurso) Mostra
- : = See All (Ver
Nome do icone Icone | Funcao todos) todos os pontos programados na
janela secundaria
A New File (Novo Cri fichei
ficheiro) ria um ficheiro novo Magnify (s6 no modo Percurso) Aumenta
(Aumentar) uma drea da janela secunddria

Open a File (Abrir
um ficheiro)

Abre um ficheiro

Path Direction

(s6 no modo Percurso) Apresenta

I E W

(Diregao do uma seta para mostrar a direcdo em
percurso) que o brago do rob6 se ira mover
Desloca a ponteira ou a camara
Move para a posicao XYZ de um endereco
(Deslocar) selecionado (se o enderego tiver um
valor de posigao)
igzble Reativa um endereco que tinha
ress . . .
. sido desativado usando Desativar
(Habilitar Endereco
Endereco)
Disable Desativa um comando no programa
Address (reativa o comando clicando em
(Desativado Habilitar Endereco quando se esta
Endereco) no endereco selecionado)

Focus (Foco)

Desloca automaticamente a posigéo
Z para a posicao de foco baseando-
se na configuracéo inicial

Save (Guardar) Guarda o ficheiro aberto
Save As (Guardar Guarda o ficheiro aberto com
com nome) um nome diferente
Undo (Anular) f') Anula o ultimo comando
Redo (Repetir) ( \ Recupera a ultima anulagéo
A .
Cut (Cortar) AN Corta uma selecao
Copy (Copiar) —&| | Copia uma selecao
Paste (Colar) =| | Cola uma selecé@o
.
Insert (Introduzir) G Introqu; um endereco de
- memodria

Delete (Apagar)

Apaga o endereco de
memodria corrente

Step &

Repeat Block Para um comando Passo e Repetir,
(Bloco de desativa a dosificagdo em pecas nas
Passo e posicoes selecionadas na sequéncia
Repeticao)

Transform Alinha os pontos do programa de
(Transformar) um desenho DXF carregado com as

suas posicdes correntes na peca

CCD Mode (Modo
CCD)

=

Comuta o sistema entre o
modo camara e o modo
ponteira

Tip Mode (Modo

Comuta o sistema entre o
modo camara e o modo

Extend Step

onteira o .
P ) 2 | ponteira
Centra a camara no marcador
Match selecionado na Biblioteca dos
N 4 marcadores (a camara deve
(Correspondéncia)

estar perto do marcador na
pega)

Example (Exemplo)

Programas de amostra
que contém exemplos de
comandos que pode usar
para criar programas

Path (Percurso)

o

Comuta a janela secundaria
de visualizagdo da camara
para visualizagédo da grelha
(Modo percurso)

& Repeat Amplia todos os comandos num
(Passo comando Passo e Repetir (s6 pode
Ampliar e ser anulado usando o icone Undo)
Repetir)
Modifica o valor Z num comando
Change ou numa lista de comandos
Z Value selecionados num programa
(Modificar o (principalmente usado para
valor 2) regulacao fina e ajuste da diferenga
de dosificagao)
Point Offset Modifica ou desloca todos os
(Offset do pontos do programa se tiver sido
ponto) alterada a posicédo de uma peca
Se estiver ligado, liga ou desliga um
Joystick método de controlo adicional (como
um joystick)
Abre a janela do Controlo Remoto
Pico Touch Pico Touch, do UltimusPlus ou do

Controlador 7197PCP
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

icones de comandos de configuracio e de dosificacao

Clique nos icones de comando de dosificagcdo e de configuragao para ter acesso ao comando associado a um
endereco numerado num programa. Use as setas verdes para correr os icones para cima e para baixo Consulte
“Apéndice A, Referéncias das funcdes de comando” na pagina 118 para obter informagdes detalhadas de todos

os comandos.

TSIC 1 i P L

-1 [ e
H| e . 4

2y -

#]

i B
I
i

HEEEEE
FFET T LE
LT

Nome do Nome do : -
icone icone {Ez | e
Dosificacao ¥ Regista a localizacao atual Acabar I Termi
e ermina um programa
por pontos é como Dosificagéo por pontos Programa END
Inicio da linha A} | Regista a localizagao atual Preencher l:l Preenche uma érea de acordo
como Inicio da linha area com as c;onﬂguragcges de
preenchimento da area
Passagem da Y Regista a localizagéo atual Regista uma etiqueta para
linha wmsam | como Passagem da linha Etiqueta uma posigéo especifica num
programa
Fim da linha \ Y Regista a localizacdo atual i Modifica como o robot acelera
como Fim da linha Aceleragéo Aoc. de ponto para ponto ou ao longo
de um percurso continuo
L~ Regista a localizagdo atual ] ] i
Ponto do arco . como Ponto do arco Saida @ Envia um sinal de saida
maryd | selecionado do robot
Circunferéncia @ Regista a Iocc::_allzaﬁaoA atL.’aI o Indica ao robot para verificar um
como uma tireunterencia Entrada: 78 | sinal de entrada de um canal de
- = entrada selecionado
dC:réfégsliszzgggo ’ 751 | Define parametros de ponto de
por pontos : distribuig&o cD)zsmcador ﬂ Habilita a dosificagao
Configuragdo P | Define a distribuigao de - , -
da Dosificagéo 5 : Dosificador Desactiva a dosificacdo apenas
. 2, parametros por linha X
por Linhas Off para comandos de linha
. Define uma velocidade de linha
Velocidade da (anula as configuracdes de . ) | Efetua o reset dos dados de
linha ¥ 8 - Inicializar . / ~ .
= velocidade padrao) corregao arquivados
Distancia Z Define a distancia Z (substitui a ) o
coe e configuragao de compensacéo F"orth Reglstg a posicao corrente como
gurag padrao 2) ficticio ) ponto ficticio
Configuracéo 1 Y Define o quao rapido e Ponto de Regista a posigdo corrente como
do f|m da~ " g qyao alto e:-o ponto apds a espera ponto de espera
dosificagéo =/ dispensacéao
Configuragéo L 4 | Define o retrocesso do ponto Repouso Desloca o robot para a posigéo
da retrocessdo | % | apds a dispensacio Posicéo (3) |derepouso
Marcador de Redista uma marca Ponto de @ Regista a posigéo corrente como
pesquisa 9 paragem ponto de paragem
] o Salt Salta para o nimero de
Marc?dqr de Reglsta ume_) marca Fiducial Eﬁdz:e . endereco especificado num
referéncia (dois requeridos) % programa
Passo e X Configura o passo e repetir os Passar a Il:é Salta para a etiqueta
Repetir X -;b_ parametros X etiqueta especificada num programa
Passo e Y Configura o passo e repetir os
Repetir Y | : l parametros Y
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Sistemas de Dosificagdo Au

tomatizados Série EV

Janela de navegacao e de deslocacao

Use os icones da janela de navegacao e de deslocacao para deslocar a ponteira de dosificagao. Clique no botéo 1
para mudar a janela para uma visualizagédo alternativa que Ihe permite modificar os valores da velocidade passo-a-
passo. Essas janelas também incluem um visor da hora / ciclo atual, um contador de atuagdes de dosificagcao e do

valor das coordenadas.

3] e [ s
-

BRI R

- -
HEEEEE .«
° [ od & ¢

Visualizacdo 1 da janela de navegacéo e de

passo-a passo

Visualizacao 1

Nome do

[— Icone Funcao
X+ AL Desloca o eixo X para a direita
- P
X- X~ Desloca o eixo X para a
S esquerda
T Desloca o eixo Y para tras
Y+ IY.,. (desloca o suporte de fixagao

para a frente)

- | &

Desloca o eixo Y para a frente
(desloca o suporte de fixacao
para tras)

E

Z+

Desloca o eixo Z para baixo

2 1=

Desloca o eixo Z para cima

ol

Velocidade superior de

Rapido deslocagéo passo-a-passo
o .| Velocidade média de
Meédio Mm@g deslocagéo passo-a-passo
Velocidade inferior de
Lento S’W% deslocagéo passo-a-passo
Define a origem relativa as
Relativa | |Relative | | coOrdenadas da pecaa

trabalhar. As coordenadas sao
mostradas ao lado do botao.

Ambas as visualizac6es

N?:;i :o icone Funcido

Comuta Comuta a janela de navegagao

botao de 1 | e de passo-a-passo entre a

passo-a- visualizagéo 1 e 2

passo

Fix Rotate Nao aplicavel

(Fixar Fix Rotate

rotacéo)

Move Abre a janela Deslocar para

(Deslocar) posicao, que permite deslocar
a ponteira para coordenadas
especificas. Consulte “Como
deslocar a ponteira para
uma posigao especifica”
na pagina 37 para mais
informacdes.

Stop Interrompe o robot

(Paragem)

Home Desloca o robot para a posigéo

(Inicial) inicial (0,0,0)

Relogio / (Cligue na caixa para alterar o

crondémetro visor) Mostra as horas no fuso
horario selecionado no sistema
operativo do controlador do
DispenseMotion OU funciona
como cronémetro para controlar
a duragdo de um programa.
Quando ¢ alterado para
cronémetro, o tempo passa a
0:0:0. Quando seleciona Iniciar,
o cronémetro comega a contar o
tempo e para de contar quando
0 programa termina.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Janela de navegacao e de deslocacao (continuacao)

S e e : Visualizacao 2

Campo Area da janela Funcao

e Permite alterar as
g Spee

Velocidade Fat  Md Slw configuragdes da

il do passo-a- | I e e velocidade passo-a-
ai P z Bk o passo introduzindo
a passo

= valores usando o

teclado.

Mostra quantas
Visualizagcdo 2 da janela de navegacéo e de = Disparise Courter atuacdes de

passo-a-passo dosificagéo foram

efetuadas. Clique
em CLEAR para
apagar o contador
(0).

Permite acionar
uma saida
Atuadores : coneptada clicanldo
de saida . . . . . . . no numero de saida.
A cor vermelha
indica que uma
saida esta ligada.

Contador de
dosificagdes Clear

k-

10

A CUIDADO

Risco de danos no equipamento. Quando deslocar a ponteira para uma posicéo especifica, ndo exceda os limites
do eixo (especificados em System Setup > Axis Limits), especialmente no caso do eixo Z. Ao fazé-lo, podera
danificar o robd ou fazer com que a ponteira colida com o substrato.

Como deslocar a ponteira para uma posicao especifica

Pode utilizar o botdo Deslocar na janela de deslocacdo para deslocar a ponteira para um conjunto de coordenadas

especifico.
# Clique Passo Imagem de referéncia
1 I: ¢ Na janela de deslocacéao, clique em MOVE. Ll *
Mowve . = s
E exibida a janela Deslocar para posicéo.
: HEEE RS
= CEGEME
- BaAENEE
-] o e (R
] o |z.:_':9
- = === e e -
2 e Introduza das coordenadas pretendidas. Conforme o Move To Position
caso, marque ou desmarque as seguintes caixas de
verificacéo: X B L
. . . L, Y 0 mm
- Relativa: Se estiver selecionada, a ponteira ira
deslocar-se para as coordenadas introduzidas em =0 AL
relagdo a posicédo atual. Se ndo estiver selecionada, ORealve B ZFeed |

a ponteira ira deslocar-se para as coordenadas
introduzidas com base na posigao inicial (0, 0, 0).

- Z Fixo: Se estiver selecionada, bloqueia o eixo Z,
permitindo apenas a introducéo de coordenadas X e
Y.

3 e Cliqgue em MOVE.
A ponteira desloca-se para a posigao especificada.

e Feche a janela
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Janela de configuracao do sistema

Clique no botao Configuracdo do sistema para passar a janela de Configuragdo do sistema. Esta janela inclui
campos para as configuragoes de sistema e da acesso ao assistente de configuragao inicial do robé. Consulte as
seccbes do manual abaixo mencionadas para obter mais informacgdes acerca destes campos.

Area da janela de
configuracao do
sistema

Funcao

Area da janela de
configuracao do
sistema

Funcao

Axis Limit (Limite do
Eixo)

Consulte “Definicdo dos parametros
do sistema” na pagina 42.

Password (Palavra-
chave)

Consulte “Definicao da palavra-chave
de protecao” na pagina 49.

Speed (Velocidade)
(Velocidade Ponto a
ponto)

Consulte “Definicao dos parametros
do sistema” na pagina 42.

Line Acc (Acel.
Linha)

Point to point Acc
(Acel. ponto a
ponto)

Consulte “Definicdo dos parametros
do sistema” na pégina 42.

Lock Program
(Bloqueio do
programa)

Enable File Switch
(Interruptor
habilitacéo ficheiro)

Camera Tab (Botao
camera)

Consulte “Como bloquear ou
desbloquear um programa” na
pagina 69.

Offset Alarm
(Alarme de offset)

Consulte “Definicao dos parametros
do sistema” na pagina 42.

Language (Idioma)

Consulte “Definigdo dos parametros
do sistema” na pagina 42.

10

Consulte “Configuracdo das Entradas /
Saidas” na péagina 62.

Outro (Other)

Permite-lhe ativar ou desativar uma
variedade de configuragdes do
sistema. Consulte “Outro (Other)”
na pagina 38 para obter mais
informacoes.

Park Position
(Posicéo de
repouso)

Consulte “Definicao dos parametros
do sistema” na pagina 42.

Menu em descida
do modelo

Especifica o modelo do robot.

Tip Detect Device
(Dispositivo

de detegdo da
ponteira)

E utilizada exclusivamente quando
necessario para a calibragdo manual
do offset entre a ponteira e a peca,
em alternativa ao assistente de
configuracao inicial do robd. Consulte
o “Apéndice B, Procedimentos de
Configuragdo sem Assistente” na
pagina 148.

Expert (Especialista)

Apenas para utilizadores avangados.
Consulte “Para ver as Definigoes
Avancadas” na pagina 46.

Exit (Saida)

Fecha o software.

Robot Initial Setup
(Configuragao inicial
do robd)

Abre a configuragao do sistema e o
assistente de calibragdo. Consulte
“Configuragéo e calibragédo do sistema
(obrigatdrias)” na pagina 50 para a
configuragdo do sistema.”

Version (Verséo)

Mostra a versao corrente do software.

Light (Luz ) (Se
presente)

Consulte “Definicdo dos parametros
do sistema” na pagina 42.

Auto Purge (Purga
automatica)

Run Limit (Limite de
funcionamento)

Fluid Working Live
(Vida atil do fluido)

Consulte “Como definir a purga
automatica, os limites de ciclo do
programa ou os limites de vida util do
fluido” na pagina 89.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Janela da camara, barra de botoes e icones

Clique no botao CAMERA para passar a janela da Camara. A visualizagédo corrente do que vé a cdmara aparece
na Janela Principal e a Biblioteca dos marcadores aparece na Janela Secundaria. Os botbes na parte superior da
janela da Camara séo usados para a configuracao da camara e criagdo de marcadores.

Fange | Scale |SmpFnd | Semp

ij

o 2
o Iv-

621,180

« N~ N o |

Fuadis
z- Tl

X I Mot |
|z 5_,, HCR

A Janela principal mostra a visualizagao

/ corrente da cdmara quando esta

selecionado o botdo Camera

\A Janela secundaria mostra a

Biblioteca dos marcadores quando esta
selecionado o botdo Camera

Clique com o botéo direito em qualquer
imagem e, em seguida, selecione
PROPERTY para abrir a janela de
Conformidade do Padréo. Consulte

as “Janelas conformidade do padréao

o | [ e O e - | e area” na pagina 40 para mais
informacdes acerca desta janela.
Botao da janela da camara | Funcao Nome do icone | icone Funcao
Desloca o ponto de foco Measure Length Mede a d[:stan0|a entrg dois pontos.
Center Centar da camara para o centro (Medicéo do Consulte “Como medir um percurso
de um objeto Comprimentto) ou uma circunferéncia numa peca
na pagina 70.
Definir um marcador Measure Circle Mede o diametro de uma
» Consulte Acerc? Diameter circunferéncia. Consulte “Como
Definir Sat Mark dcl)s'marcadc‘)‘res na (Medigao do medir um percurso ou uma
marcador pagina 27 e Comc: diametro da circunferéncia numa peca” na
Criar um marcador” na circunferéncia) pagina 70
pagina 75.
Permite aceder a funcionalidade
Cancelar Cancel Canc_ela a dltima agého %ﬁ;g:gg g?—,ﬁ)\(/teerrlmﬂs%&:)gzg ggf?v?aproe&to
relacionada com a camara ) _ > .
opcional OptiSure™. Este icone sé é
) . ativado quando a extensdo OptiSure
Define a area na qual estiver desbloqueada.
Intervalo: Eange o sistema procura um Arrow (Seta) @
marcador Consulte “Chave de software
OptiSure” na pagina 107 para o
Adapta a janela para nimero de peca do kit OptiSure.
Escala Sl corresponder a escala da Consulte o manual OptiSure
camara (ocorre durante a para obter as instrugdes de
configurag&o) funcionamento do mesmo.
Interromper Interrompe as tentativas Touch Move Quando carregado, desloca a
: Stop Find camara para o ponto clicado e
pesquisa de encontrar um marcador | | (Deslocar por desloca o ponto focal para o centro
toque) da janela de visualizagao
Abre a janela de - =
configuragdo da camara szuard_a aimagem f:la camara
que permite o acesso a Save (Guardar) v*lsuallzada como ficheiro bitmap
Configuragao Setup campos de configuragéo €.bmp)
importantes relativos a Desloca automaticamente o eixo
camara. Consulte “Janela Z para a posicao de focagem
de configuragéo da CCD Focus estabelecida na Configuragao inicial
camara” na pagina 41. (Focagem CCD) do robd (Passo 5 ou 6), ou conforme

definida na janela de configuracao
da camara (em Offset)

Color Select
(Selegao da cor)

Define a cor da mira da camara
(linha cruzada central) e dos circulos
de referéncia. o 4° angulo aplica-se
apenas aos sistemas da série RV.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Janelas conformidade do padrao e area

Assim que é memorizado um marcador na Biblioteca de Marcadores, pode clicar com o botéo direito na casa
da imagem do marcador e selecionar PROPERTY para abrir a janela de Conformidade do Padr&o. A janela de
Conformidade do Padréo da acesso & janela Area, a qual é usada para efetuar a regulacéo fina do modo de
avaliagdo do marcador pela camara.

-

Crigin Dilaticn Erosion
Gray 0 Gray High |70 3: 15 3: Tolerance % |95 3:

Gray Low |0 3:

Template Area W Dilation first Ol Cancel

Padrao e Area

Seccéao da janela Conformidade

Funcao

Origem

Crrigin

Visualiza a imagem de marcador aberta.

Cinzento

Gray 0

Visualiza o grau de cinzento para o ponto selecionado na imagem original. Quando
é selecionado um ponto, o valor altera para indicar o nivel de cinzento nesse ponto.
Conhecendo este valor é mais facil determinar os melhores valores de Cinzento
escuro e Cinzento claro a definir.

Cinzento claro

Gray Low ID 3:

Regula o valor de tolerancia do cinzento claro. Quanto menor for o valor, mais
tolerado € o branco na imagem. Quanto maior for o valor, menos tolerado é o
branco na imagem.

NOTA: Os valores de Cinzento claro sdo tipicamente inferiores aos valores de
Cinzento escuro.

Intervalo: 0-255

Cinzento escuro

Gray High I?O 3:

Regula o valor de tolerancia do cinzento escuro. Quanto menor for o valor, menos
tolerado € o branco na imagem. Quanto maior for o valor, mais tolerado é o branco
na imagem.

NOTA: Os valores de Cinzento escuro séo tipicamente superiores aos valores de
Cinzento claro.

Intervalo: 0-255

Tolerance % [35]

Dilatagéao Dilation Visualiza como aparece a imagem apo6s o calculo de Dilatagéo.
Dilatagédo do Quando esta selecionado Dilation First, o contador acima da caixa de Dilation First
primeiro contador |15 3: controla o zoom da imagem. Quando néo esta selecionado Dilation First, o contador
controla quanto s&o ignoradas as areas ndo-cinzentas na imagem.
¥ Dilaticn first
Intervalo: 0-20
Dilatagéo da Define a ordem em que sao efetuados os célculos de dilatacao e de erosdo. Se
primeira caixa de estiver selecionada a caixa Dilation First, o sistema executa primeiro o célculo da
verificagdo dilatagdo. Se nao estiver selecionada a caixa, o sistema executa primeiro o calculo
da erosé@o. Quando néo esta selecionado Dilation First, as etiquetas de Dilation e
Erosion trocam de posicdes.
Eroséo Brslen A imagem acima de Erosion mostra quanto branco é filtrado da imagem.
Tolerancia Define a tolerancia em como outras imagens marcadas podem ser semelhantes a

imagem selecionada, permitindo que o sistema possa eliminar marcas semelhantes.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Janela de configuracao da camara

Clique no botao CAMERA SETUP para ver os campos de configuragdo da cadmara. A visualizagao corrente do que
vé a cAmara aparece na Janela Principal e os campos de configuragdo da camara aparecem na Janela Secundaria

" .;_- e .
Delipt) F-_--— Camems mo £
- i f a

Gicksim | Cpem | m [F |

T FmiMach  uates [T DwelTme
T ooskdnll | Mt [T Do

Seccao da janela de configuracao da

. A Funcao
janela da camara ¢

Define como responde o sistema quando ndo consegue encontrar
Ausente Match 1 — um marcador. Consulte “Configurar como o sistema procura os
marcadores” na pagina 63.

E utilizada exclusivamente quando necessario para a calibracao
Offset - (Ciffs et manual do offset em alternativa ao assistente de configuracao

inicial do rob6. Consulte o “Apéndice B, Procedimentos de
Configuracao sem Assistente” na pagina 148.

Teclado

Aparece um teclado numérico quando estao presentes campos de
introducao de dados. Use o teclado por introdugdo com cliques do rato
para introduzir numeros como alternativa ao uso de nimeros no teclado.
Independentemente do modo de introduzir os nimeros, deve clicar em
Enter (num dos teclados), para que o sistema aceite as introducoes.

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00 41
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configuracao

Apos a instalacao e antes de criar programas, execute estas operagdes de configuragcdo necessarias e opcionais de
acordo com o que se aplicar ao seu sistema de dosificagdo automatizado.

Definicao dos parametros do sistema

A configuragéo de fabrica do sistema é adequada a maioria das aplicagdes. Siga estes passos, se necessario, para
visualizar ou modificar as configuragdes do sistema. As configuragdes Importantes do sistema incluem o seguinte:

¢ Velocidade: A velocidade a que se desloca a ponteira de dosificagdo de ponto para ponto.

e Acel. da linha: Como o robot acelera entre dois pontos.

Para visualizar ou modificar os parametros do sistema

# Clique Passo Imagem de referéncia
e Clique no botdo SYSTEM SETUP, depois

Sws tem
> clique OPEN.

2 e Visualize ou modifique os parametros de acordo com a sua aplicacao.
Consulte a tabela abaixo para obter informagdes acerca dos parametros do
sistema.

3 e Clique noutro botado para fechar a janela de Configuragédo do sistema.

NOTA: As configuragdes sdo guardadas automaticamente exceto as sele¢des
do Modelo e da Lingua. As alteracdes a estas selegdes sdo efetivas assim que
SAIR e reiniciar o software DispenseMotion.

Campos da janela de configuracao do sistema

NOTA: Os valores predefinidos podem variar conforme o modelo de rob6 selecionado.

Artigo Captura da tela Descricao

Limite do Eixo e Define os limites de intervalo nos quais se pode deslocar o robd. Nao pode ser
% 300 introduzido um valor superior aos predefinidos.
Dfic N300
Z 100

Velocidade Speed Define a velocidade do movimento do eixo de ponto a ponto. Para as

(Velocidade XY Speed especificagdes da velocidade maxima, consulte “Especificagoes” na
Ponto a ponto) pagina 12.

100 mm/s
7 Speed NOTA: Também pode alterar as configuragbes da velocidade de passo-a-
50 o passo clicando em 2 junto a janela de navegagéo e de passo-a-passo. Consulte

“Janela de navegacéo e de deslocagao” na pagina 36 para mais detalhes.

A CUIDADO

O robot regula automaticamente a sua velocidade dependendo da
complexidade do padrdo. Forgar o robot a funcionar a velocidades superiores
pode comprometer a precisédo e provocar problemas de funcionamento.

Continua na pagina seguinte
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Configuracao dos parametros do sistema (continuacao)

Campos da janela de configuracao do sistema (continuacao)

Artigo Captura da tela Descricao
Acel. Linha e Define o racio de aceleragdo para a dosificagédo por linhas (Acel. Linha) ou de
Acel. ponto a o ponto a ponto (Acel. ponto a ponto):
ponto T ot e Acel. Linha é a velocidade de dosificagdo no d&mbito de um comando de
o0 ’ linhas, entre os pontos do inicio ao do meio, os pontos do inicio ao de fim e
os pontos do meio aos do meio, ou do meio aos do fim.
e Acel. ponto a ponto ¢ a velocidade de deslocacao do robot entre dois
pontos de dosificacao.
Predefinido: 200 (mm/s?)
Intervalo: 20-600 (mm/s?)
NOTA: Quanto maior for a aceleragao, mais rapido funciona um programa.
Porém, configuragdes de aceleracao mais elevadas podem também
comprometer a qualidade do padrao.
O Acelerador de linha e o Acelerador de Ponto a Ponto sé@o definidos de fabrica
para cada modelo e tamanho de robé. A Nordson EFD recomenda vivamente
que NAO se alterem estes valores. Em vez disso, a EFD recomenda o ajuste da
Velocidade da Linha (no separador Programa) ou a velocidade ponto-a-ponto
“Velocidade” no separador Configuragéo do Sistema) para aumentar / diminuir o
tempo de ciclo.
Alarme de offset ) Define quanto desvio permite o sistema para offsets. Os valores predefinidos
il estao ilustrados na captura de tela.
30
EXEMPLO: Se estiver habilitado Alarme de Offset e o resultado de um offset
HEINO automatico executado clicando em Needle Z Detect ou Needle XY Adjust esta
Z 0 fora dos valores XYZ especificados para Alarme Offset, o sistema aciona um
] Enable alarme.
Idioma Define o idioma da interface do utilizador. Qualquer modificagao torna-se efetiva
o — apos um reinicio do software.
10 Consulte “Configuragcao das Entradas / Saidas” na pagina 62.
(o]
Posicéo de Prk Position i Define a posicéo para a qual se desloca a ponteira de dosificagéo para (1)
repouso o purgar fluido ou (2) quando ocorre o comando de Posigcéo de repouso num
7 programa.
i (f]_ Cliqgue em MOVE para deslocar a ponteira para as coordenadas visualizadas
z 0 definidas para a Posi¢do de Estacionamento. Para alterar a configuragéo,
desloque a ponteira para a nova posigao, depois clique em SET para definir a
posi¢cdo como Nova Posicéo.
[ﬁu}hmﬁ Quand do Inici ta selecionad o Inicializacao Pré-ciclo (|
uando a opcao Inicio esta selecionada e a op¢ao Inicializacao Pré-ciclo (em
M= e Outros) esta desmarcada, o robd desloca-se para a posicéo Inicio e depois para
a posicao de estacionamento, sempre que clicar em INICIO.
Quando as opgoes Inicio e Inicializar Pré-ciclo estdo marcadas, o robd
desloca-se para a posigéo Inicio no inicio de um programa de dosificagéo e
depois desloca-se para a Posigao Estacionamento no final de um programa de
dosificagéao.
Dispositivo de s ot E utilizada exclusivamente quando necessério para a calibragdo manual do
detecdo da offset entre a ponteira e a pega, em alternativa ao assistente de configuragéo
ponteira inicial do rob6. Consulte o “Apéndice B, Procedimentos de Configuragdo sem
Assistente” na pagina 148.
Versao — Mostra a verséo corrente do software.
Version
2.38-RS About

Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configuracao dos parametros do sistema (continuacao)

Campos da janela de configuracao do sistema (continuacao)

[ Pre-cycle Initialize
Needle XY Adjust
Tip Detect Device
[0] 2D Code

[0 Multi Needles

[T] Height Sensor

¥ Set Z to focus

[ Save Image

[ Comment XYZ

[[] Image Stretch/Shrink
[0 Tip Off. Background

Artigo Captura da tela Descricao
Purga automatica Para definir a configuragdo da purga automatica, limites de funcionamento, ou
Auto Purge L o P « L
Limite de limites de vida util do fluido para um programa, consulte “Como definir a purga
. T automatica, os limites de ciclo do programa ou os limites de vida util do fluido”
funcionamento Run Limit .
na pagina 89.
Vida util do fluido —— .
Fluid Working Life
Outro i ¢ Inicializacao do pré-ciclo: Se selecionado, o robot desloca-se sempre para

a posicao inicial (0,0,0) antes do inicio de um ciclo de dosificagéo.

¢ Regulacao de XY da agulha: Habilita ou inabilita a capacidade de regulagao
de XY da agulha. Quando é verificada a Regulacao de XY da agulha, aparece
o botédo de Regulagéo XY da agulha na janela Programa. Quando o Ajuste XY
da agulha esta desmarcado, o Ajuste XY da agulha s6 ¢é efectuado quando &
efectuada uma Detecdo Z da agulha.

¢ Dispositivo de detecao da ponteira: Indica que o sistema inclui o detetor
de ponteiras opcional ou o kit de alinhamento da ponteira. Quanto esta
selecionado Dispositivo Detetor, aparece o botdo Detegédo de Z da agulha na
janela Programa e a funcéo é habilitada no assistente de configuragao inicial
do robd. Se nao estiver seleccionado, a fungéo esta desativada no assistente
de configuragéo inicial do robd.

e Coadigo 2D: Selecione esta caixa para habilitar ou desabilitar a funcdo de
leitura do codigo QR. Consulte “Apéndice D, Configuragédo da leitura do
codigo QR” na pagina 159 para definir a leitura do cédigo QR.

¢ Agulhas muiltiplas: Para dosificar usando mais do que um dosificador
(possivel até 4 dosificadores), selecione esta caixa. Consulte “Apéndice D,
Configuracao e Uso de agulhas multiplas” na pagina 105 para configurar um
sistema de dosificacao multiplo.

e Sensor de altura: Se o sistema inclui um sensor de altura opcional, selecione
esta caixa. Consulte “Apéndice G, Configuragéo e utilizacdo do sensor de
altura” na pagina 169 para saber mais informacdes acerca do sensor de
altura.

Defina Z para Focus: Define se o sistema captura o valor de altura Z corrente
nas janelas de comando. Consulte “Configurar como o sistema determina os
valores de altura de Z” na pagina 64 para mais detalhes.

Continua na pagina seguinte
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Configuracao dos parametros do sistema (continuacao)

Campos da janela de configuracao do sistema (continuacao)

Artigo

Captura da tela

Descricao

Outro
(continuacao)

Other

[ Pre-cycle Initialize
Needle XY Adjust
Tip Detect Device
[T 2D Code

[0 Multi Needles

[[1 Height Sensor

¥ Set Z to focus

[[] Save Image

[ Comment XYZ

[C] Image Stretch/Shrink
[7] Tip Off. Background

e Guardar imagem: Quando esta opgao esta selecionada, o sistema guarda
automaticamente ficheiros de imagens para as fungdes OptiSure AOI
aplicaveis.

e Observacoes XYZ: Quando esta opcao esta selecionada, quaisquer
alteragdes no que diz respeito a altura da ponteira (quer se trate das
definicdes do Dispositivo de Detegdo da Ponteira ou da Folga Z na janela
de Configuracéo do sistema) irdo afetar os comandos, inclusive quando um
comando esta desativado.

e Aumentar / Diminuir Imagem: Esta configuragédo do sistema é util quando
uma peca aumenta ou diminui de tamanho apds um longo periodo de
utilizagdo ou apds algum passo do processo ( como “’baking””). Quando
esta configuracao esta selecionada, o sistema permite o ajuste de qualquer
marcador de referéncia em funcéo do aumento ou da diminuicdo de uma
peca.

NOTA: O marcador de referéncia deve, ainda assim, ajustar-se ao campo de
visualizagdo da camara, o que significa que existe um limite relativamente a
capacidade de aumentar ou diminuir do sistema.

¢ Ponteira Off. Segundo plano: Quando ndo selecionado, o sistema actualiza
automaticamente os offsets apds Detecdo Z ou Ajuste XY da Agulha. Quando
selecionado, o sistema permite-lhe escolher se os offsets sdo actualizados
apos Detecao Z ou Ajuste XY da Agulha. Consulte “Definir se o sistema
actualiza os Offsets” na pagina 65, para pormenores.

Menu em descida

Define a configuragé@o do software de dispensa. Qualquer alteracao entra em

do modelo E3V 2 vigor apds a reinicializagédo do software.
NOTA: Esta configuracéo deve corresponder ao modelo de robd selecionado no
menu pendente Machine Model (Modelo da maquina) da janela Expert.
Especialista Apenas para utilizadores avancados. Consulte “Para ver as Definicbes

Avancadas” na pagina 46.

Luz (Se presente)

Light
Default 59

Predefinido: Permite controlar a intensidade da luz se for usado um interruptor
externo para controlar a luz.

NOTA: A configuracao da Luz so esta presente se estiver instalado um
acessorio de iluminacao opcional.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Definicao dos parametros do sistema (continuacao)

A\ CUIDADO

As definic6es na Janela Avancada destinam-se a configuragcado avancada do sistema, conforme descrito
neste manual. As informac¢oes fornecidas aqui sao apenas para referéncia. Antes de alterar qualquer

Configuracao Avancada, para além das especificadas neste manual, contacte o representante Nordson EFD
para obter assisténcia.

Para ver as Definicoes Avancadas

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 a e Clique em SYSTEM SETUP > OPEN >
e Introduza 11111111, depois clique em OK.
11111111 >
3 Control e Cliqgue em CONTROL. Frog——
10 Pin Function
Call Program
Fixture Plate Setup
Barcode Function
Function Control
4 Abre-se a Janela Avancgada.

e Consulte “Campos de Janela Avangada” na
pagina 47 para explicagdo das definicoes
na Janela Avangada.
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Definicao dos parametros do sistema (continuacao)

Campos de Janela Avancada

Expert B b S

[T] Fixed Accelerate: Pagel -Page2

Move Acc 12[}. Vector Acc iSD [Z] Emg Stop Output o

[Z] EMG Alarm Beep

COM Port of Light 2 Output Port of Glue 12 Unprotect Fiducial
Tip Detect Device |PROJEV Adjuste | [ 3D Dispense [0 Park Z direct move
[T Ged 1.3M

[7] Offset All Program

Home Speed (mm/s)
X 1st 50 Y 1st 50 Z1st 30 X2nd 2 Y2nd 2 Z2nd 2

Rist 20 R Home 0O R2nd 3

Axis amount System Unit Machine Model
@3 ©4 © 4y @ mm < inch :]

Artigo Descricao
Fixed Accelerate Se nao estiver selecionado, o robd treme devido a aceleragao e desaceleracao. Se estiver
(Aceleragao Fixa) selecionado, o robd funciona mais suavemente.

Move Acc (Mover Acel) Define um valor minimo para a Acel. ponto a ponto.

Vector Acc (Vetor Acel) Define um valor minimo para a Acel. de linha.

Emg Stop Output (Saida | Define quais as saidas que se desligam quando o botido de PARAGEM DE EMERGENCIA na frente
Parag. Emerg.) do robd é premido. Este € um campo binario: Introduza 1 para a saida 1, introduza 2 para a saida 2,
introduza 4 para a saida 3, introduza 8 para a saida 4, e assim por diante.

Se pretender que todas as saidas se desliguem (parem) quando o botdo de PARAGEM DE
EMERGENCIA é premido, introduza 0.

NOTA: As saidas ligadas a definicéo Porta de saida de cola desligam-se sempre quando o botéo
PARAGEM DE EMERGENCIA ¢é premido, independentemente de a Saida de paragem de emg estar

activada.
COM Port of Light (Porta | Sempre definido em 2 porque esta é a porta do controlador de luz.
COM da Luz)
Output Port of Glue Especifica a saida desejada que o sistema utiliza para acionar uma dosificacao.
(Porta Saida da Cola)
Tip Detect Device Especifica o tipo de dispositivo de detegdo de ponteiras instalado no rob6:
(DISpO.SItIVO Detegdo e PRO/EV Adjuster — o detetor de ponteiras utilizado nos sistemas PROX / PROPIlus / PRO, EV,
Ponteira) e GVPlus / GV

¢ R Aligner — o alinhador de ponteiras utilizado nos sistemas R / RV

3D Dispense (Dosificagéo | Nao usado

3D)

Home Speed (mm/s) A primeira linha de valores define a velocidade a que o robd se desloca para a posigdo Home. A
(Velocidade Home segunda linha de valores define a velocidade a que o rob6 se desloca quando sai do sensor de
(mm/s)) Home.

Axis amount (Valor do Definir o nimero de eixos do robé.

€ixo)

System Unit (Unidade de | Define a unidade de medida para mm ou polegadas.

sistema)
A CUIDADO

Todos os robds sé@o configurados de fabrica para milimetros (mm) como unidade de sistema
recomendada. NAO é recomendada a alteracéo para polegadas e tornara todos os programas
existentes inutilizaveis. Além disso, alguns comandos ndo sdo compativeis com a unidade de
sistema de polegadas.

Machine Model (Modelo | Especifica o modelo do robé.
da maquina)

NOTA: Consulte “Alteragéo da selecdo do modelo de robd

na pagina 61, para mais pormenores.

Continua na pdgina seguinte
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Definicao dos parametros do sistema (continuacao)

Campos de Janela Avancada (continuacao)

Bt v oo e £l
[l Fixed Accelerate Pagel | Page2 ¥ Fixed Accelerate Pagel Pags2 |
Move Acc 120 Vector Acc 150  [[] Emg Stop Qutput 0 [ EMG Alarm Beep Move Acc |120 | VeotorAce [150 | I Emg Stop Output |8 ™ Block Control 2
COM Port of Light 2 Output Port of Glue 12, [ Unprotect Fiducial WG G at Euhi2 o se el 1 I Bland
Tip Detect Device [pRO/EV Adjuste =| [ 3D Dispense [71 Park Z direct move | Tip Detect Device [PROJEV Adjuster=] I 2D Dispense I™ Image Group Light
[[] Ced 1.3M
[7] Offset All Program
Home Speed (mmy/s) [ Home Speed (mm/s) e
X1st 50 Y st 50 Zlst 30 X2nd 2 Y2nd 2 Z2nd 2 X 1st |60 Y 1st |50 Z1st 30 Xend |2 Y 2nd |2 Zznd |2
Rist 20 RHome 0 R2nd 3 R st |20 R Home |0 R 2nd |3
Axis amount System Unit Machine Model [ Axis amount Systermn Unit Machine hodel
@3 ©4 ©4 @ mmO inch S Wes Ca Coay e Emm Cinch :I'
Artigo | Descricao

Pagina1 Caixas de Selecao do Menu Dropdown

EMG Alarm Beep (Bip de
alarme EMG)

Quando selecionado, o sistema emite um sinal sonoro em caso de paragem de emergéncia.

Quando nao selecionado, o sistema permanece silencioso em caso de paragem de emergéncia.

Unprotect Fiducial
(Desproteger o Fiducial)

Quando nao selecionada, uma marca deve ser centrada; caso contrario, um comando de Marca
Fiducial ndo pode ser adicionado ao programa.

Quando selecionada, a posi¢cao da marca ¢ indiferente.

Park Z direct move (Park
Z movimento direto)

Quando néo selecionada, o eixo Z desloca-se para a posigao 0, 0, 0, e depois desloca-se para a
primeira posicao de dosificagdo apds a Posicao de Estacionamento. No final do programa, o eixo
Z desloca-se para a posigéo 0, 0, 0 antes de passar a Posicao de Estacionamento.

Quando selecionada, o eixo Z desloca-se para a primeira posicao de dosificagcao partindo

da Posicao de Estacionamento. No final do programa, o eixo Z desloca-se para o valor Z da
Posicéo de Estacionamento, depois para a Posicao de Repouso; este ajuste reduz o tempo de
deslocagéao.

Ced 1.3M (Ced 1,3M)

Quando selecionada, o sistema aumenta a resolug@o da camara CCD para 1,2 megapixels; isto
aumenta o tempo necessario para carregar a imagem no controlador DispenseMotion.

Quando néo selecionada, a resolu¢cao da camara CCD é de 0,3 megapixels. A Nordson EFD
recomenda esta configuracao.

Offset All Program (Offset
Todo o Programa)

Quando selecionada, todos os programas partilham os mesmos Offsets de Detegcdo Z da Agulha
e de Ajuste XY da Agulha e os programas sao guardados no directério D:/auto.

Quando nao selecionada, os programas nédo partilham offsets e sdo guardados no directério D:\
save, que € o directério predefinido.

NOTA: Consulte “Partilhar valores de Offset entre varios programas” na pagina 66, para mais
pormenores.”

Pagina2 Caixas de Selec

a0 do Menu Dropdown

Block Control 2 (Controlo
de Bloco 2)

Quando selecionado, o sistema utiliza o método de controlo de bloco 2 para a fungéao de Bloco de
passo e repeticao.

Quando nao selecionado, o sistema utiliza o0 método padrao para a fungéo Bloco de passo e
repeticéo.

Blend (Combinacéo)

Quando selecionado, o sistema reduz o tempo de ciclo de um programa, movendo-se em forma
de arco de um ponto para o outro. O efeito desta selegdo varia com base nas definicoes de
Velocidade XY, Velocidade Z, Acel. da linha, Acel. ponto a ponto e Folga Z.

Quando néo selecionado, o sistema passa diretamente de um ponto para o seguinte.

Image Group Light (Luz
do Grupo Imagem)

Quando selecionado, o sistema utiliza as definicées associadas a cada marcador (Pontuacao,
Luz, etc.) ao efetuar uma pesquisa de grupo de marcadores. Quando esta opcao esta activada,
a resposta do sistema sera mais lenta. Consulte “Como criar um grupo de marcadores” na
pagina 77, para criar um grupo de marcadores

Quando nédo selecionada, o sistema ignora as definicdes de marcador ao efetuar uma pesquisa de
grupo de marcadores.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Definicao da palavra-chave de protecao

Use a porgao de palavra-chave da janela de Configuracao do sistema Setup para definir ou redefinir a palavra-
chave. O objetivo da palavra-chave € o de proteger as configuragdes do sistema contra alteragdes ndo autorizadas.
NOTAS:

e Por defeito ndo esta definida nenhuma protecéo por palavra-chave.

e Se tiver esquecido a palavra-chave, contacte o seu representante Nordson EFD para solicitar assisténcia.

e A palavra-chave tem 16 numeros ou carateres.

# Clique Passo

—— ¢ Cliqgue em SYSTEM SETUP > OPEN.
>

e Em Palavra-chave, introduza uma palavra-chave ou apague

Fassword L o
R 0 campo para eliminar a palavra-chave, depois clique em
I s > Fazsword CHANGE PASSWORD.

O sistema confirma e implementa imediatamente a alteracao de
palavra-passe:

- Se tiver sido introduzida uma palavra-chave, o sistema pedira
a mesma ao abrir a janela de Configuragédo do sistema.

- Se o campo da palavra-chave estiver em branco, ndo
sera pedida nenhuma palavra-chave para abrir a janela de
Configuragéo do sistema.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configuracao e calibracao do sistema (obrigatodrias)

Antes de criar um programa ou usar as fungdes de atualizagdo dos offset automaticos do sistema, deve
configurar e calibrar devidamente o sistema. Uma correta configuragcéo e calibracdo do sistema é essencial para o
funcionamento correto do sistema.

O assistente de configuragéo inicial do robd conduz através do processo completo de configuragéo e calibragao.
Este processo deve ser executado para o arranque inicial e também apds qualquer alteragdo no sistema.

Exemplos de alteragoes no sistema, incluem o seguinte:

e Sempre que € deslocado um componente instalado no eixo Z (como por exemplo o corpo de seringa ou a
camara).

e Sempre que é trocada uma ponteira ou um bico de dosificagéo.

A configuracao e a calibracao incluem as seguintes operagoes:
e Verificagdo do modelo de robd e selecdo do detetor de ponteiras
e Abertura do assistente de configuracao inicial do rob6 e focagem da camara
e (S0 sistemas EV com detetor de ponteiras) Configuragcao do detetor de ponteiras*
e Configuracdo do offset camara-ponteira
e Definicdo de um marcador
e Configurar a escala da camara*
e Configuragédo do offset peca-ponteira®
¢ (Apenas sistemas EV com detetor da ponteira) Teste da configuragéo e da calibragéo do sistema

¢ (Apenas sistemas sem detetor da ponteira) Teste da configuracéo e da calibragdo do sistema

*Todas as operagdes de configuracao e calibragdo necessaérias sdo conduzidas pelo assistente de configuragao inicial
do robd. Todavia, as tarefas acima ilustradas com um asterisco (*) podem ser executadas individualmente, se necessario.
Consulte as operagdes no “Apéndice B, Procedimentos de Configuragdo sem Assistente” na pagina 148.

NOTA: Consulte “Acerca dos Offsets” na pagina 26 para uma explicagédo sobre os offsets.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configuracao e calibracao do sistema (obrigatérias) (continuacao)

Verificacao do modelo de robot e selecao do detetor de ponteiras

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 ol Clique em SYSTEM SETUP > OPEN. e

2 Other e Em Other, verifique o seguinte:
[ Pre-cycle Initialize - E mostrado o modelo certo de robd. Se
Needle XY Adust o modelo do robd nao estiver correto,

passe a “Alteragcdo da selecdo do modelo

Tip Detect Device - L. f
de robd” na pagina 61 para selecionar

B} 25 Code o modelo correto. Regresse aqui para

[ Multi Needles continuar.

7] Height Sensor - Se o seu sistema inclui um detetor de

Set Z to focus ponteiras, esta selecionado Tip Detect
Device.

[£] Save Image e Se efetuar alteragdes, feche e reabra o

[ Comment XYZ software DispenseMotion para que essas se

tornem efetivas.
[C] Image Stretch/Shrink

[ Tip Off. Background

e Continue para “Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial
do robd” na péagina 52.

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00 51
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6

O assistente de arranque inicial do rob6 conduz através de todos os passos necessarios para definir
adequadamente o sistema, incluindo a calibragédo e a definicdo dos offsets. Esta disponivel um video sobre este
processo na ligagao abaixo.

i ASSISTIR AO VIDEO DE CONFIGURAGAO
www.nordsonefd.com/RobotlnitialSetup

Configuracgao inicial do rob6 (Aba do Passo 1): Abertura do assistente de configuracao inicial do
rob6 e focagem da camara

# Clique Passo Imagem de referéncia
e Clique em SYSTEM SETUP > OPEN > ;

Sys tem
S S ROBOT INITIAL SETUP.

Abre o assistente de configuracao inicial do
robd.

Robot Initial Setup |

e Execute as operagdes na abas 1-6, uma
de cada vez. As operagdes também estéo
descritas neste manual, inciando pelo
préximo passo, para sua referéncia, se

necessario.
¢ Clique na aba STEP1 (PASSO1).
2 StEDl > q . ( . ) E TR R PR |

e Desloque a ponteira por cima de toda a o e
= IY+- = Iz_ peca para assegurar que haja pelo menos 5 _—
| - mm de folga entre o fundo da ponteira e a T S e

Jv- )z parte mais alta da peca. O e
* Regule a camara no seu suporte até que o S|

campo de visualizagdo da cAmara mostra
area correta da peca para configuragéo ou
programacao.

¢ Desloque a ponteira para uma boa posicao
para depositar um ponto de teste da
dosificacao.

e Puxe aimagem para o ecrd com uma
focagem nitida. Consulte “Camara” na
pagina 17, se necessario, as instrugcdes
de focagem da camara.

3 e Continue para “Configuracao inicial do
robd (Aba do Passo 2): (S6 Sistemas EV
com detetor de ponteiras) Configuragéo do
detetor de ponteiras” na pagina 53.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6
(continuacao)

Configuracao inicial do rob6 (Aba do Passo 2): (S6 Sistemas EV com detetor de ponteiras)
Configuracao do detetor de ponteiras

Importante: Se o seu sistema nao incluir um detetor de ponteiras, passe a “Configuracao inicial do rob6 (Aba
do Passo 3): Configuracao do offset camara-ponteira” na pagina 54.

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 Step? ‘ ¢ Clique na aba STEP2 (PASSO2). s e 4
- B Tip Dvtec P, : D
Lol ‘
T ==
2 . e Desloque passo-a-passo a ponteira até que i
[ ._IY*- X+ IZ‘_ esteja a cerca de 2 mm acima do sensor do e _
- .' IY_' — lz 2 detetor das ponteiras. o ""‘“h
o > e Clique em SET TIP DETECT POSITION. e ||
Set Tip Detect Position | Dt agais ke ez e vabe 3 e p
.S | -

\'Ii
J

b

3 o e Cligue em DETECT. . -

meol  Be [awed Dot |3 |mest w7 |

A ponteira toca no sensor para detetar a i e o i
posicdo da ponteira e o sistema visualiza o st | | |
S ~ o e
valor de offset da ponteira junto ao botao I | LJ]
Detetar. e -
S | -
4 e e Clique novamente em DETECT. et
el Bl |mwed Dmeed | 3ol oot | mmd |
O sistema confirma a configuracdo do offset i ot i
da ponteira. _ civbmatonn | D
T g o M e
|
Dotect njais malte vmew e T vabue i chooed

5 e Continue para “Configuragao inicial do robd
(Aba do Passo 3): Configuragédo do offset
camara-ponteira” na pagina 54.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6

(continuacao)

Configuracao inicial do rob6 (Aba do Passo 3): Configuracao do offset cAmara-ponteira

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ¢ Clique na aba STEP3 (PASSO3). ! . =
Stepd a ( ) — i
e T W ke e (7 e WOk DeeCe Wheeie 308 T T g That
e T e
st | et |
e T e
scme | e | ik e vt
2 :I : I i e Desloque a ponteira para uma boa posicao =i
- I3 | 0E2 na superficie para depositar um ponto de —_— —
= r . e ~ theskd bt 3 gent o e ks Poum ey, g e 06
- IY_' ) P2 fluido teste da dosificag&o. S T e e
: ) el N Vinacdin My
et ket 1 Coube he RS 0P TR dispente [0S 40 et g e T saal
e e oy G
sicmen | Gmmuw | Wk e e |

Camera

Setup |

Ny

e Clique na aba CAMERA e depois clique em
SETUP, no alto da janela da Camara.

Usara os campos abaixo de Referéncia de
regulacéo XY para depositar um ponto de
fluido de teste.

NOTA: Se preferir utilizar argila para este
passo de configuragdo em vez de dosificar
um ponto de fluido, contacte o seu
representante da Nordson EFD para obter
assisténcia.

e Use o teclado para introduzir os seguintes
parametros de pontos de dosificagéo

¥y Adjust Redarance

Mark Mo (3 OnTima |05

7 8 9 0 Esc . | MakTime 02 | DwellTin0z
. 5 i . 1 -~ recomendados: scon 7\, ]
S L - TEMPO ON: 0,5
1 3 ; __'
2 B 50p0 DE ESPERA: 0,2 j
5 Eipens: | e Cliqgue em DISPENSE (Dosificar) para ' e
dosificar um ponto de fluido. n ? '.} |
¥ 23

Desloque a ponteira até que esteja a cerca

X- .IY"- X+ Iz de 2 mm acima do do ponto dosificado. B R =
e e - e e Rt s ey o
Jy- Iz e Clique em SET NEEDLE T B

== > '
s |
Set Needls Tl D LS LI S

Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6
(continuacao)

Configuracao inicial do rob6 (Aba do Passo 3): Configuracao do offset camara-ponteira

(continuacao)
# Clique Passo Imagem de referéncia
7 l . ;I e Desloque a camara até que as miras da =
[ |G (02 cémara estejam centradas no ponto de R R
o e A ificaca o e e
5 IY_! lz‘ dosificacéo. R St
B > e Foque a camara até que a imagem do | R
e ponto de dosificagao esteja nitida. Consulte e e e
“Camara” na pagina 17, se necessario, as (e e

instrucdes de focagem da camara.
e Cliqgue em SET CAMERA.

8 Needle Move ¢ Cligue em NEEDLE MOVE para testar a =
> . ~ Peel |Des2 Deed |Depd | Best Dowsl | 5w |
configuragao.
gurag o b e Dl el
Camera MOV& O . . . E&e}lﬁmﬂmm ] vk ot e dapermoend, D0 NOT MOVE
sistema deve centrar a ponteira acima do
ponto de teste dosificado no passo 5.

e Cligue em CAMERA MOVE para testar a
configuragéo.

A camara deve centrar as suas miras acima
do ponto de teste dosificado no passo 5.

9 e Continue para “Configuracao inicial do
robd (Aba do Passo 4): Definicdo de um
marcador” na pagina 56.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6
(continuacao)

Configuracao inicial do rob6 (Aba do Passo 4): Definigao de um marcador

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 Stepd | e Clique na aba STEP4 (PASSO4). == T - ==

et cams v g ik
b g e o ety

2 e Cligue no botdo CAMERA.
Camera . L ) . SHERR S
A visualizagao corrente do que vé a camara R

aparece na Janela Principal e a Biblioteca
dos marcadores aparece na Janela
Secundaria.

e Cliqgue em SET MARK.
Zet Mark .
Aparece uma caixa vermelha.

M

=

S
et ol ST

Clique e agarre o centro da caixa

vermelha, arraste-as para cima do ponto

de dosificacao e depois clique e arraste as
quatro pegas de modo que rodeiem o ponto.

5 e Cliqgue um quadro na Biblioteca dos

Template Marcadores para guardar o marcador como
Marcador N.°, depois clique em TEMPLATE
quando aparece a janela Concordancia
Padrao.

(e 115
P
e A e g

O sistema guarda a imagem na Biblioteca e e s SR

dos marcadores.
NOTA: Recorde-se do N.° do Marcador.

6 e Clique em SETUP para regressar aos
- campos Offset da janela da camara.
7 i s *® Use o teclado para introduzir o nimero do = —
268 ol oal s marcador no campo N.° do Marcador abaixo o= 1" "_,'L:
= de Focus. | Makscom B Bupense |
4l (5 |6 |umigl (2 :
1 2 3 = - NOTAS:

- Cliqgue em ENTER no teclado para
introduzir o Niumero de Marcador.

- Mark Time define o tempo admitido para
que o sistema encontre o marcador.

- A fungéo Mark Score especifica com que
precisdo a camara encontra um marcador
de acordo com um valor de 0,1 a 1.

Um valor elevado equivale a uma maior
precisdo. Um valor baixo equivale a uma
menor precisao.

8 e Continue para “Configuracao inicial do robd
(Aba do Passo 5): Configurar a escala da
camara” na pagina 57.
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Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6
(continuacao)

Configuracao inicial do rob6 (Aba do Passo 5): Configurar a escala da camara

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 StepS | ¢ Clique na aba STEPS (PASSO5). e ==

i B e

2 e Clique no botdo CAMERA.
amera

3 [ I ¢ Desloque a camara para um ponto de
| X- .___IY*_' X+ IZ'__ referéncia localizado no canto inferior direito
e lY_ mnc lz-‘- da peca.

e Foque a imagem. Consulte “Camara” na
pagina 17, se necessario, as instrugdes
de focagem da camara.

4 . e Clique no botao CAMERA e depois clique

Abre-se a janela Escala.

NOTA: Quando a camara visualiza um
objeto, converte os pixeis para uma
verdadeira medicao. Para que a camara
efetue esta conversdo com preciséo, deve
“ensinar” a camara o que o tamanho de

um objeto tem comparagdo com pixeis por
polegada configurando a escala da camara.

. _ e Escolha um ponto de referéncia na peca e
| X- .___IY*_' X+ IZ'__ desloque a camara de modo que o ponto de
d | IY_'" — lz 7] referéncia esteja no quadrante inferior direito
[ da janela da camara, depois clique no ponto.

. _ ¢ Desloque novamente a cdmara até que esse
| X- .___IY*_' X+ IZ‘_ mesmo ponto de referéncia esteja situado
L 'IYA'" — lz" no quadrante superior esquerdo da janela da
' camara, depois clique no ponto.

Agora a escala da cAmara esta configurada.

7 e Continue para “Configuracao inicial do robo
(Aba do Passo 6): Configuracao do offset
peca-ponteira” na pagina 58.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6
(continuacao)

Configuracao inicial do rob6 (Aba do Passo 6): Configuracao do offset peca-ponteira

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ‘ Stenf e Clique na aba STEP6 (PASSO6). e i s
St woakpuee natece E

skt wockpiren skl ba 5tk o,

Feew | Wkt i |

2 I e Desloque a ponteira para um bom ponto de | ——— -4z
[ X— Y+ [ X"’ referénCIa na pega el foad el oot [met St et |
e ey ] ) ] I LS —
IY— e Desloque a ponteira para baixo até chegar :
' o mais perto possivel da pega sem tocar na e
sua superﬁC|e_ £k ekl b e sy ot -
Focm | Wk e v |
3 ¢ Usando um a calibre de folga, regule a
distancia desejada entre o fundo da ponteira
e a pega.
4 e | ¢ Clique em SET WORKPIECE SURFACE. s
ool [Bml [l loeod [Besd St ot |
R s e M e S e R

S Focus | e Cliqgue em FOCUS. e a——— o
el [Bal el loed |3t Bwed ot |

A ponteira desloca-se para a altura de
focagem correta.

fog e 55 cove e ot Sagpeman potst o6 the workpiecs, e 3 fesber g 10
59 dmrd apmse g,
5ot workpieon mstacs |
Lol 1)

M chel abocate . Tho tobiot wil iws 2 1 the Yoo vl wetibidoed st
i e wtkpboce kbl b s chaep doci.

Focm | Wk e v |

6 ¢ Se 0 seu sistema n&o inclui o detetor de
ponteiras, continue para “(S6 sistemas sem
detetor de ponteiras) Teste da configuragao
e da calibracédo do sistema” na pagina 60.

e Se o seu sistema incluir um detetor de
ponteiras, continue em “Configuragéo inicial
do rob6 (Aba do Passo 7): (Apenas sistemas
EV com detetor da ponteira) Teste da
configuragcéo e da calibragdo do sistema” na
pagina 59.
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Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6
(continuacao)

Configuracao inicial do rob6 (Aba do Passo 7): (Apenas sistemas EV com detetor da ponteira)
Teste da configuracao e da calibracao do sistema

Importante: Se o seu sistema nao inclui o detetor de ponteiras, passe a “(S6 sistemas sem detetor de
ponteiras) Teste da configuracao e da calibracao do sistema”.

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 Step ¢ Clique na aba STEP7 (PASSO?). S ==

L]
K & Tip bt eice, ek Nl £ Cotect, T st will e o b, gt ot
] ik o 13 e e g Wi,

e 10 g, e 1t will e
Autgenne Jons, Nl P06 W1 ALV e 0 Qi hlY Al digenae 4 W] WEORR!
o I hcn e g e . Th Bcon e e dipti ot 1
SOt e b it e imnge sy 0 e mark Bheur, Th poos el we f e
o sk vakien bt pORpUiMen.

i

The oot will e e 0 e Home 1001 posinion.

Wark e video e

i

2 Needle Z ¢ Clique em NEEDLE Z DETECT para testar a ks
Conﬂguragéo. Dl Pl |Bed (Dot (s (et D7 |

vy [T
s e £ <l T Lottt
kP 1 st e e b .

E

E

¢ Cligue YES/OK quando for pedida a TSR Y
confirmagao. L T I S A L TR e T

b

]

b o, v eyt

T ot il v st 1 s e (0100 somiticn.
L ————

NOTAS: _mubnss | e | e |

- Quando o sistema executa uma Detecéo
de Z da Agulha, executa automaticamente
uma Regulacéo XY da agulha diretamente
depois de ter executado Detecdo Z
Agulha.

- Consulte “Como responde o sistema a
detecdo Z da agulha ou a regulagédo XY
da agulha” na pagina 60 para uma
descricdo detalhada em como responde
o sistema a uma selegéo de Detecéo Z
Agulha.

3 — 5 Finih | e Cliqgue em SAVE. : -
e Clique em FINISH.

Sl [den2 | Dl | meot Dot met Bee7 |

o e 1
b s bk +Momdle T Dutects. =3t bt
] ik e e e o B gl b,

Agora o sistema esta devidamente
configurado e calibrado. Consulte
“Programagao” na pagina 67 para criar
programas.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar o sistema usando o assistente de arranque inicial do rob6
(continuacao)

(So6 sistemas sem detetor de ponteiras) Teste da configuracao e da calibracao do

sistema
# Clique Passo
1 SISTEMAS SEM DETETOR DE PONTEIRAS:
Adpust

e Cliqgue em NEEDLE XY ADJUST para testar a configuragéo.
e Clique YES/OK quando for pedida a confirmacéo.

Consulte “Como responde o sistema a detegcédo Z da agulha ou a regulagao
XY da agulha” na pagina 60 para uma descricdo detalhada em como
responde o sistema a uma selegdo de Regulagdo XY Agulha.

Agora o sistema esta devidamente configurado e calibrado. Consulte
“Programacgao” na pagina 67 para criar programas.

Como responde o sistema a detecao Z da agulha ou a regulacao XY da agulha

NOTAS:

¢ Pode escolher se o sistema actualiza ou ndo automaticamente os offsets apds uma Detecéo Z ou um Ajuste XY
da agulha. Consulte “Definir se o sistema actualiza os Offsets” na pagina 65, para pormenores.

e Em sistemas com detetor de ponteiras opcional, estdo presentes ambos os botdes Needle XY Adjust e Needle Z
Detect. Em sistemas sem o detetor de ponteiras opcional, sé esta presente o botao Needle XY Adjust.

Quando se clica em NEEDLE Z DETECT, o sistema executa as operacoes seguintes:

¢ Desloca a ponteira de dosificag@o para cima do sensor de Detecao das Ponteiras e abaixa-a até tocar no
sensor.

e Mede e compara a diferenga entre a ultima medicao e a corrente.

Necessita de confirmacéo de qualquer alteracao no offset ponteira-peca (distancia 2).

Realinha todos os pontos no programa corrente aberto para o novo offset ponteira-peca (distancia 2).

e Executa automaticamente uma sequéncia de Regulacédo XY Agulha (abaixo ilustrada).

Quando se clica em NEEDLE XY ADJUST, o sistema executa as operacoes seguintes:
* Desloca a ponteira de dosificagdo para uma posicédo predefinida na peca.
¢ Dosifica um ponto de fluido.
e Desloca a camara para cima do ponto de fluido depositado.

e Compara o alinhamento do ponto com a imagem marcador guardada na Biblioteca dos Marcadores.

NOTA: Se o sistema ndo conseguir encontrar a imagem de marcador, é-lhe pedida uma acgéo a tomar:
Pesquise novamente, Parar Pesquisa ou Manual.

¢ Necessita de confirmacgao de qualquer alteracédo no offset camara-ponteira (offsets XY).

¢ Realinha todos os pontos no programa corrente aberto para os novos offsets XY.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Alteracao da selecao do modelo de robo

Deve ser selecionado o modelo correto de rob6 para que o sistema funcione corretamente. Siga estas operagdes
para alterar a selecdo do modelo de robd, se necessario.

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 Sys tem * Clique em SYSTEM SETUP > OPEN e e

4 - - - I 4 I‘;: -
- = I
_...G{.-_: e EEmET
2 e |Introduza 11111111, depois clique eqpen = el
11111111 > em OK. Pl 3, [Cox
Cancel
EYEIEIED
3 e Cliqgue em CONTROL.
Control Exp :
ontrol
10 Pin Function
Call Program
Fixture Plate Setup
Barcode Function
Function Control
4 ; e Selecione o modelo correto de robd T
Machine Model . f
no menu em descida Modelo de i
Maquina. -

e Clique em OK para guardar.

5 Exit

Clique em EXIT para fechar o
software.

Desligue o robé.

e Reabra o software DispenseMotion

e ligue o robd para que a alteragéo
produza efeito.

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00 61
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configuracao das Entradas / Saidas

Ligue os fios de entrada / saida a tomada da Porta I/O, na traseira do robé. Consulte “Porta I/0” na pagina 116 e
“Exemplo de conexdes de entrada / saida” na pagina 117, para mais pormenores.

Utilize a janela Fungao Pino I/O, acessivel no menu de controlo Avangado, para configurar cada entrada / saida.
Consulte “Apéndice |, Configuragéo da fungao dos pinos I/0” na pagina 175, para mais pormenores.

Para visualizar o estado das entradas / saidas ligadas ou para ligar ou desligar as saidas, siga este procedimento.

NOTA: Todos os sistemas de dosificagdo automatizados tém 8 entradas e 8 saidas standard. Esta disponivel um kit
para expandir para 16 entradas e 16 saidas. Consulte “Kit de expanséo de E/S” na pagina 106.

Para ver o estado das entradas / saidas

PRE-REQUISITOS
O O sistema esta devidamente instalado e configurado. Consulte “Instalagéo” na pagina 18 e “Configuragdo” na

pagina 42.
O Os cabos das entradas / saidas estdo devidamente ligados. Consulte o esquema das ligagcdes “Porta I/O” na
pagina 116.
# Clique Passo
[ S ‘ Cligue em SYSTEM SETUP > IO.
e e
setup L}
>
[t T i A i i i
2 o EEEEEEEEEE gljzellznela IO da maquina mostra as entradas / saidas ligadas e o seu estado ON/
EEENEEEN :
°"'==IIIIIIIII NOTAS:
FET ke iy 1 e As entradas piscam a vermelho quando estéo Ativadas.
‘:x ] Ll e Use apenas as entradas / saidas de 1 a 8. As I/O restantes estdo reservadas
Gt [P .
G ao sistema.

e Apenas as saidas podem ser activadas / desactivadas.

e As entradas piscam em vermelho quando estao Ativadas.

As entradas 9, 10 e 11 sdo os sensores de Home X, Y e Z.

e A entrada 18 é o detetor de ponteiras.
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Configurar como o sistema procura os marcadores
Use os campos sob CAMERA > SETUP > MATCH para regular como funciona o sistema quando procura

marcadores.

|| i)

sromi ]| dmtenen | = |
T T - hatch
sty | e | =
st emme— Absent
cucesimf | m | s F 3|
F | ot i petona
e P Ot

Soim

O .

JJ-

Artigo

Funcao

Absent
(Ausente)

Especifica como responde o sistema quando ndo consegue encontrar um marcador.

NOTA: Pode atribuir uma selegao especifica Ausente a qualquer imagem guardada na Biblioteca de
Marcadores.

Parametro Descricao

Skip O robot passa ao endereco seguinte do programa.

Stop O robot péra.

Pause O robot entra em pausa.

Ask O sistema pergunta se deseja: Procurar Novamente, Procurar Seguinte, Interromper

Pesquisa, ou usar o Modo Manual.

O sistema pede para deslocar a camara para o centro do marcador e depois selecionar
CONTINUE para continuar o programa.

Manual

Score

Especifica a precisdo com que a cdmara pesquisa um marcador, baseando-se num valor de 0,1 a 1. Um valor
elevado equivale a uma maior precisdo. Um valor baixo equivale a uma menor precisao.

NOTA: Pode atribuir uma selecao especifica Score a qualquer imagem guardada na Biblioteca de Marcadores.

Delay(s)

Define o atraso do sistema (em segundos) ao pesquisar um marcador quando chega a drea do marcador.

Sense

Especifica a precisdo com que a cdmara se alinha com os pixeis de um marcador, baseando-se num valor
de 1 a 200. Quando o valor Sense é baixo, a camara € mais lenta a alinhar-se com o marcador porque essa
procura em repeticéo a posi¢cao do marcador para alcancar uma alta precisdo. Quando o valor de Sense é
maior, a cdmara alinha-se mais rapidamente com o marcador, mas com menor precisdo. Por exemplo, um
valor Sense de 1 significa que o desvio ndo pode ser superior a 1 pixel. Quando o valor de Sense é 200, o
desvio pode ser até 200 pixeis.

NOTA: Para uma velocidade inferior de pesquisa mas maior preciséo, introduza um valor Score mais elevado e
um valor Sense inferior; para uma velocidade superior mas menor precisdo, introduza um valor Score inferior e
um valor Sense mais elevado.

Circle Size
(Tamanho da
circunferéncia)

Define o tamanho das circunferéncias amarelas e verdes na Janela da cadmara. Um valor elevado equivale a
uma circunferéncia maior.

Fast Match

Se esta caixa estiver selecionada, a camara pesquisa um marcador mais rapidamente mas com menor
precisao.

Search Detail
(Detalhe da
Procura)

Define a drea na qual a cdmara procura um marcador. Se a opcédo Search Detail NAO estiver selecionada, a
camara procura apenas dentro do intervalo especificado (configurado em Intervalo). Se a opgao Search Detail
estiver selecionada, a camara substitui a configuragdo do intervalo e executa uma pesquisa de um marcador a
ecrd inteiro. Isso aumenta as hipéteses de encontrar um marcador, mas € mais lento.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Configurar como o sistema determina os valores de altura de Z

Por defeito, o sistema ndo determina o valor de altura Z quando desloca a cAmara para cima da _
superficie de trabalho. Esta é uma protecdo para evitar que a ponteira de dosificacdo possa sofrer ~ * 21 Jmim
danos quando a superficie de trabalho ndo € uniforme. Y 8 mm

Use a caixa de selegao Set Z to Focus na janela Expert para configurar o sistema para determinar 0
automaticamente os valores de altura Z.

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 e e Clique em SYSTEM SETUP > OPEN.
.

2 I Set Z to focus A CU I DADO

Quando NAO esta selecionado SET Z s e UL
TO FOCUS, a ponteira pode embater s e T -
em obstaculos em pecas irregulares, o
provocando danos. - gkt il

e Marque ou desmarque a caixa de
selegédo SET Z TO FOCUS.

Quando esta selecionado SET Z TO
FOCUS, o sistema determina valores
de altura Z.

3 - ¢ Clique em EXIT para fechar, depois
4' reinicie o software DispenseMotion

para que as alteracdes sejam efetivas.
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Definir se o sistema actualiza os Offsets

Utilize a Ponteira Off. Caixa de verificagdo de Segundo plano em Outros no separador Configuragdo do Sistema
para controlar se o sistema actualiza ou ndo os Offsets apos Detecéo Z ou Ajuste XY da agulha.

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 e Clique em SYSTEM SETUP > OPEN.

- Quando Ponteira Off. Segundo =)
plano selecionado, o sistema -
preenche o separador Offset _ .
Ponteira no ecra Programa B - £ T
apo6s Detecao Z ou Ajuste XY
da agulha, mas nao actualiza
automaticamente os offsets.

2 [E] Tip Off. Background * Selecione ou néo Ponteira Off. Caixa R et
de verificagdo Segundo Plano: | e

- Quando Ponteira Off. Se Segundo
Plano nao esta selecionado, o
sistema actualiza automaticamente
os offsets apds Detecédo Z ou
Ajuste XY da Agulha e ndo
armazena os resultados no
separador Offset da Ponteira.

3 - e Clique em EXIT para fechar, depois e ,

reinicie o software DispenseMotion
para que essas alteragdes se tornem
efectivas.

e Se Ponteira Off. Segundo Plano ! = :
esta selecionado, avance para o S =
passo seguinte para utilizar esta
funcionalidade.

4 Heedle 2 Heedle X7 NOTA: Os dois passos seguintes sé se
‘ Detect ‘ Adjust aplicam quando Ponteira Off. Segundo
plano selecionado.
e Para verificar offsets, execute
DETECAO Z ou AJUSTE XY DA
AGULHA.
O sistema preenche o separador
Offset da Ponteira no ecrd Camara
com os valores de offset.
5 IUpda,e i | ou [ e ‘ e Para atualizar os offsets, clique em — —
UPDATE PROGRAM. 0230420050347 o2 0o 00
2030420050342 0.000 0000 -0.004
O sistema actualiza os offsets com i s A
base nos valores apresentados em 20730420-050302 078 0262 0000
Ultimos.
e Para eliminar todos os resultados Lastest
guardados da Detegédo Z e Ajuste XY ok fean ] (o] Whienkieanl Uit
da agulha, clique em LIMPAR. God Setup | Height Sensor] Tip Offset
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Partilhar valores de Offset entre varios programas

Se pretender que varios programas de dosificagdo tenham os mesmos valores de offset (ponteira-peca, camara-
ponteira, laser-ponteira), pode ativar o Programa Offset All através da janela de Configuragéo do sistema. Ao fazé-lo
cria um novo diretorio (D:\auto) e os programas que deverao ter os mesmos offsets serdo guardados neste diretorio.
A ativagao do Programa Offset All faz com que os offsets da Detecéo Z da Agulha e da Regulagdo XY da Agulha
afetem todos os ficheiros guardados no diretério D:\auto.

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 Svs tem e Cligue em SYSTEM SETUP > OPEN.
.

! i, o
o =
2 e |Introduza 11111111, depois clique xpen 3
11111111> em OK. rees? L]
3 i e Clique em CONTROL. = —
10 Pin Function
Call Program
Fixture Plate Setup
Barcode Function
Function Control
4 ¢ Na janela Especialista, marque ou
OK
B st M Progams: > - > desmarque a caixa de verificacdo
Bxit OFFSET ALL PROGRAM.
e Cliqgue em OK para guardar as
configuracoes.

NOTA: A alteracédo produz efeitos F
imediatamente, mas ndo altera o

diretdrio do programa aberto no

momento. Para guardar o programa

aberto no momento no diretério d:\

auto, utilize Guardar Como.

e Clique em EXIT para fechar
a aplicacao DispenseMotion,
permitindo que o sistema atualize o
diretdrio predefinido com base na
selecdo do programa Offset All.

=5 Quando o programa Offset All esta ativado:

e O sistema cria automaticamente um novo diretério: D:\auto. Os
programas que devem partilhar os mesmos offsets tém de ser
po guardados neste diretdrio.

e — e Para garantir que o programa € guardado no diretério correto para a
— —— partilha de offsets, crie um novo programa e, em seguida, selecione
Guardar ou Guardar Como. O sistema abre automaticamente o
diretdério D:\auto.

NOTA: Quando o programa Offset All esta desativado, o sistema volta
automaticamente a guardar os programas no diretério predefinido D:\
save.

Recuperar as configuracoes do sistema predefinidas de fabrica

Para recuperar todas as configuragdes para os valores predefinidos de fabrica, abra e depois feche os seguintes
ficheiros que se encontram em D:\ drive: D:\ever_sr\Initial Setup.
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Programacao

Esta seccédo explica como proceder com as operagdes mais habituais de programacgéo. Consulte “Como criar e
iniciar um programa” na pagina 67 para um exemplo de como utilizar o software de dosificagdo para criar um
programa completo. Se tiver dificuldades em criar um programa para a sua aplicagdo, contacte o seu representante
Nordson EFD. Antes de usar esta secgao:

e Complete todas as operacdes de instalagdo aplicaveis. Consulte “Instalacdo” na pagina 18.
e Complete todas as operacdes de configuracéo aplicaveis. Consulte “Configuracdo” na pagina 42.

e Consulte “Conceitos” na pagina 25 para conhecer conceitos importantes de programacao do robot e para
nocdes gerais acerca dos icones e janela do software de dosificagéo.

Como criar e iniciar um programa

O procedimento inclui os passos principais para criar € iniciar um programa. Cada programa € diferente. Siga estes
passos e consulte “Como criar padrées” na pagina 71 e “Apéndice A, Referéncias das fungbes de comando” na
pagina 118 para criar o padrao de aplicacao desejado para a pega ou grupo de pecas.

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na
pagina 50.

O Se a ponteira, ou qualquer elemento da cabeca do eixo Z tiver sido alterada, repita a configuracao e a calibragédo

do sistema usando o assistente de configuracgéo inicial do rob6. Consulte “Configurar o sistema usando o
assistente de arranque inicial do robd” na pagina 52.

O O sistema estd no modo correto (Ponteira ou CCD).
O Uma peca de trabalho esta corretamente posicionada na superficie de trabalho.
# Clique Passo
1 e Clique no botdo PROGRAM.
rogram
Esté disponivel o Enderego 1 para introduzir um comando.
2 v 1z e Desloque a ponteira de dosificagdo para uma posi¢cao XYZ desejada clicando
==z nos icones de navegacéo.
3 ¢ Introduza um comando de configuracdo ou de dosificagcao que indique o
- f  Command | que fazer ao robot. Clique num icone de comando, ou clique duas vezes em
‘ qualquer lugar na linha do enderego para selecionar um comando do menu
em descida.
4 e Edite as configuragdes do parametro de comando. Consulte as secgdes
seguintes deste manual para saber mais em como criar programas:
- “Acerca dos programas e dos comandos” na pagina 25 (inclui os
melhores procedimentos)
- “Como criar padrdes” na pagina 71
- “Como criar um marcador” na pagina 75
- “Apéndice A, Referéncias das fungdes de comando” na pégina 118
(fornece informagdes detalhadas de todos os comandos)
e Repita os passos 2 a 4 até que o programa esteja completo.
T~ e Para apagar um comando, clique no comando e depois clique no icone
Delete.
7 , e Clique em END PROGRAM para fechar o programa.

END

Continua na pdgina seguinte
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Como criar e iniciar um programa (continuacao)

# Clique Passo
8 e Cliqgue em VIEW ou RUN para testar o programa e efetuar ajustes até que o
- or - programa funcione corretamente.

NOTA: VIEW executa um programa tragando-o com a camara, sem fluido de
dosificacdo. RUN executa o programa atual, incluindo a dosificacéo

9 e Clique em NEW FILE.
> (M E e Cliqgue em SAVE. Se o ficheiro ainda néo tiver nome, introduza um nome.

e Clique YES/OK quando for pedida a confirmagéo.

Como adicionar observacoes a um programa

Pode adicionar as suas proprias observagdes a cada linha de enderego do comando num programa.

PRE-REQUISITOS
O O programa ao qual deseja adicionar observacdes esta aberto.

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 A C . | e Selecione uma linha vazia de endereco do SN *
— o ernman comando. : .
‘ NOTA: As observag_ées devem ser = e Q?;u-wa ;
introduzidas numa linha em branco. Se i -
tentar introduzir uma observagdo numalinha = : il
que inclui um comando, desativa-se esse B e 8
comando.
2 S=——""""__, ° Clique em DISABLE ADDRESS. :
]| - . &
.~ e Introduza as suas observagdes na janela
> Enter Comment : el
: j HEEERE .
> ¢ Cligue em OK para guardar. 5 CEEGET
= b =T
; = e ® o i
= - = SETE 1 B

3 [ e Para apagar uma observacgdo, selecione a
- f  |Command | observacdo e depois clique em DELETE.
o~

. W
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Como bloquear ou desbloquear um programa

Use a caixa de selecéo Lock Program (Bloquear Programa) na janela de Configuragao do Sistema para proteger um
programa de alteragdes ndo autorizadas. Utilize a caixa de verificagdo do separador Camara para especificar a vista
do separador Cémara.

# Clique Passo

1

e Abra o programa que deseja bloquear. Devera estar visivel quando for
selecionado o botao Program.

Sys ten e Cligue em SYSTEM SETUP > OPEN. Se solicitado, introduza a palavra-

Setup . chave.

3 . » Para bloquear um programa:
ASSWOL n
e Verifique o separador CAMERA (CAMARA).
e e Verifique LOCK PROGRAM (BLOQUEAR PROGRAMA).

e Para permitir que os operadores troquem de programa quando a opgao
“Bloquear programa” estiver selecionada, selecione ENABLE FILE SWITCH
(ATIVAR TROCA DE FICHEIRO).

e Clique no separador PROGRAM (PROGRAMA)
e Cliqgue em HOME.

N
lﬂ

¥ Lock Program
[[] Enable Fle Switch

[¥] Camera Tab n - .
Quando o separador Camara e o Bloquear Programa estéo selecionados,

>
os operadores podem EXECUTAR, VISUALIZAR ou PAUSAR o programa
bos S n atualmente aberto, mas ndo podem fazer alteracdes ao mesmo. No

separador Camara, os operadores véem uma vista de cdmara alargada e néo
podem alterar quaisquer definicbes da camara.

Para desbloquear um programa:

e Desmarque a opgdo LOCK PROGRAM (BLOQUEAR PROGRAMA).

e e Desmarque a opcdo CAMERA TAB (SEPARADOR CAMARA).

Com Bloquear Programa ROGRAMA desmarcado, o programa corrente
aberto esta desbloqueado e pode ser modificado. Quando o separador

Céamara esta desmarcado, os operadores véem as vistas normais Primaria e
[ Lock Program Secundaria no separador Camara.

[[] Enable Fle Switch

Password

[C] Camera Tab
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Como medir um percurso ou uma circunferéncia numa peca

O sistema pode medir a distancia entre dois pontos ou o didmetro de uma circunferéncia numa peca.

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 e Clique no botdo CAMERA para passar a janela

da camara.
2 ) 1 e Desloque a camara até que area a medir na

- 'ly_ =1z peca esteja visivel na camara e focar a mesma

Se necessario.

3 e Para medir uma linha, clique no icone
MEASURE LENGTH.

e Para medir o didmetro de uma circunferéncia,
clique no icone MEASURE CIRCLE
DIAMETER.

| P o
L
=

===

4 e Para retirar a ferramenta de medicéo, clique
com o botao direito do rato no centro de
Measure Length ou Measure Circle e depois
clique em DELETE.

]
N
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Como criar padroes

O software de dosificacdo automatizada guiado por visdo da a possibilidade de criar padrées em muitos modos.
Esta parte do manual fornece exemplos de programacgao para algumas das sequéncias de comando mais comuns.
Use estes exemplos como guia para criar outros padroes. Consulte “Apéndice A, Referéncias das fungdes

de comando” na pagina 118. Mas saber mais informacéo sobre todos os comandos. Consulte “Como usar

o icone Exemplo” na péagina 72 para alguns programas de exemplo predefinidos ja criados com o software
DispenseMotion.

Programa de dosificacao de uma amostra de ponto

A - Command |1 2 |3 |4 |5 6
' |1 ZClearance Setup 10 1
2 Dispense Dot Setu 0.5 0.1
(3 Dispense End Setu 100 5 5
| |4 Dispense Dot 0 0 0
|5 Dispense Dot 10 0 0
|6 Dispense Dot 20 0 0
I 7 End Program

Programa de dosificacao de amostras de linhas e arcos

A : [Command § [2 (3 (4 |5 I3
A Z Clearance Setup 0 0
| |2 Line dispense Setu 0 0 0 0 0 0
|3 Line Speed 1
| |4 Line Stan 0 0 0
| |5 Line Passing 50 0 0
| |6 Arc Point 75 25 0
L |7 Line Passing 50 50 0
It Line End 0 50 0
9 End Program
Ponto de inicio Ponto de passagem
dalinha dalinha

Ponto do arco

Ponto de fim Ponto de passagem
da linha da linha
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Programa de amostra de circunferéncia

NOTAS:
e Os parametros X e Y sé@o o centro da circunferéncia.

e O didmetro da circunferéncia na pecga foi medida em 5,5 mm. Clique no icone Measure Circle Diameter na
janela da Camara para medir o diametro de uma circunferéncia na peca. Consulte “Como medir um percurso
ou uma circunferéncia numa peca” na pagina 70.

A : [Command i 2 3 (4 5 |6
|1 Z Clearance Setup 0 0
2 Label 1
3 Fiducial Mark 0 100 40 19
4 Fiducial Mark 200 100 40 19
5 Step & Repeat X 5 5 5 5 1 10001
|6 Label 2
|7 Fiducial Mark Adjus
g Dispense Dot 113.389  38.39 50.938
19 Circle 113389 38.39 50.938 40 0 360
| |10 Step & Repeat X 5 5 5 5 1 10002
11 EndProgram

Como usar o icone Exemplo

Esta disponivel uma selecdo de conjuntos de comandos pré-programados quando se clica no icone Example. Pode
usar estes programas como ponto de partida para quaisquer programas.

Fiducial Mark + Step Repeat
Camera Trigger

Laser Detect

Laser Height

Laser Height + Step Repeat
Line

Line + Step Repeat
Dispense Dot

Dispense Dot + Step Repeat
Arc

BB < 2

Arc + Step Repeat
Find Mark.

Find Mark + Step Repeat
Fiducial Mark.
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Como dosificar em pecas multiplas numa série
Use os comandos Passo e Repetir para dosificar o mesmo padrdo em varias pegas numa série.

NOTA: Pode usar o icone Step & Repeat Block para desativar a dosificagdo em pecgas ndo presentes. Consulte
“Como desativar a dosificagao para pegas especificas numa série” na pagina 74.

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragcéo do sistema (obrigatérias)” na
pagina 50.

O Se a ponteira, ou qualquer elemento da cabega do eixo Z tiver sido alterada, repita a configuragao e a calibragao
do sistema usando o assistente de configuracéo inicial do robd. Consulte “Configurar o sistema usando o
assistente de arranque inicial do robd” na pagina 52.

O sistema estd no modo CCD.

m]
O As pecgas multiplas estdo devidamente colocadas no suporte de fixagéao.
#

Clique Passo
1 e Clique no botdo PROGRAM, depois clique no icone Example e selecione
S FIND MARK + STEP REPEAT. Clique em YES/OK quando for pedida a
confirmacgao.

Aparece um exemplo do programa Passo e Repetir X.

NOTA: Também pode usar Passo e Repetir Y para dosificar em pecgas
multiplas numa série. Consulte “Apéndice A, Referéncias das fungdes de
comando” na pagina 118 (fornece informacdes detalhadas de ambos os
comandos Passo e Repetir).

2 w1z e Desloque a ponteira de dosificagéo para a primeira peca na série € crie
==z um marcador. Consulte “Como criar um marcador” na pagina 75 se
necessitar.
3 e Cligue no comando FIND MARK e introduza o nimero do marcador criado
no passo 2.
4 e Clique nos comandos restantes e introduza os parametros que servem para

”

a vossa série. Consulte “Apéndice A, Referéncias das fun¢des de comando
na pagina 118 para informacdes detalhadas dos comandos.

5 , e Clique em END PROGRAM para fechar o programa.
END
6 - N - I(e)frt:t ;) rﬁécr)]tgeréma e efetue ajustes até que o programa funcione
‘A . |Command |1 2 3 4 |5 5
|1 Z Clearance Setup 10 1
|2 Dispense Dot Setup 0.5 0.1
3 Dispense End Setup 100 5 B
4 Step & Repeat Start
|5 Label 1
6 Dispense Dot 0 0 0
7 Dispense Dot 10 0 0
'8  Dispense Dot 20 0 0
9 Step & Repeat X 10 10 2 2 1 10001
10  End Program
11
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Como desativar a dosificacao para pecas especificas numa série
Pode usar o icone Step & Repeat Block para desativar ou ativar a dosificacdo em pecas especificas na série.

NOTA: Use os comandos Passo e Repetir para criar um programa que dosifique o0 mesmo padrdo em varias pecgas
numa série. Consulte “Como dosificar em pegas multiplas numa série” na pagina 73.

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragcéo do sistema (obrigatérias)” na
pagina 50.

O O sistema estda no modo CCD.
O As pecgas multiplas estdo devidamente colocadas no suporte de fixagao.

O Esta aberto o programa correto Passo e Repetir para a série no suporte de fixacao.

# Clique Passo

e Certifique-se que a janela Program esta aberta.
Program

e Clique no icone STEP & REPEAT BLOCK.

Aparece a janela Selecionar Bloqueio do Funcionamento.

3 s “= = e Paradesativar a dosificagcao para pecgas especificas, clique nas posicoes das
pecas na janela. As sele¢des passam a vermelho quando desativadas.

.. : - Verde: Ativada

ta

- Vermelho: Desativada

R e Deixe a janela Selecionar Bloqueio do Funcionamento aberta durante a
dosificagéo.

NOTA: Consulte “Fungdes dos icones na janela de selecdo do bloco de
funcionamento” abaixo para a fungédo dos respetivos icones.

4 e Terminada a dosificagcéo, feche a janela Selecionar Bloqueio do
Funcionamento. O sistema apaga todas as sele¢des desativadas.

Funcao dos icones na janela de selecao do bloco de funcionamento

Icon Name Icon Funcao
Refresh (Atualizar) Atualiza a janela
-
Select Entity -
(Selecione a Ly Seleciona um grupo de blocos
entidade)

Cancel Select T

(Cancele a selecio) | X Cancela qualquer selecéo.
Toggle Select Comuta um bloco selecionado entre
(Comute a selecao) habilitados e desabilitados.
Run Block Select -
. Inicia os blocos correntes
(Selecione o bloco . -
selecionados e habilitados.

de funcionamento)
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Como criar um marcador

Consulte “Acerca dos marcadores” na pagina 27 para uma explicagdo sobre os marcadores. Se deseja usar
marcadores de referéncia num programa para verificar a orientacdo da peca, crie pelo menos dois marcadores.

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na
pagina 50.

O Se a ponteira, ou qualquer elemento da cabeca do eixo Z tiver sido alterada, repita a configuragado e a calibragdo
do sistema usando o assistente de configuragéo inicial do robd. Consulte “Configurar o sistema usando o
assistente de arranque inicial do robd” na péagina 52.

O O sistema esta no modo CCD.

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 e Clique no botdo CAMERA para passar a
janela da camara.

2 e Foque a imagem. Consulte “Camara”
na pagina 17, se necessario, para as
instrugdes de focagem da camara.

3 IS—\ e Clique em SETUP para regressar aos campos
e > s Offset da janela da camara.

e Clique em SET, junto a Focus na porcéo
Offset da janela de Configuragcdo da Camara.

4 e Clique no botdo CAMERA.

5 ’—‘ e Clique em SET MARK.
‘ Aparece uma caixa vermelha.

6 ‘ e Clique e agarre o centro da caixa vermelha,
arraste-as para cima do ponto de dosificagdo
e depois clique e arraste as quatro pegas de
modo que rodeiem o ponto.

7 e Clique em CENTER para centrar o marcador
St vermelho no objetivo.

Continua na pdgina seguinte

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Como criar um marcador (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia

' e Clique num quadro na Biblioteca dos
Marcadores para guardar o marcador, depois
> clique em TEMPLATE quando aparece a
janela Concordancia Padréo.

Template

O sistema guarda a imagem na Biblioteca dos
marcadores.

NOTA: Se houver muitas areas na peca que
se assemelham ao marcador que guardou,
pode efetuar uma afinagdo em como a
camara descobre e avalia o marcador. Clique
em AREA e consulte “Como melhorar a
precisdo das pesquisas dos marcadores”
abaixo para obter informacdes detalhadas.

Pode especificar qualquer marcador Cruatis_ ) W PO TN
da Biblioteca de Marcadores com um Command  Find Mark .
comando Pesquisar Marcador ou Marcador el

de Referéncia introduzindo o nimero do 20 mm
marcador (N.°) na janela de Introdugcao .0 fom

dos Parametros. Consulte “Como usar z 0 mm

Marcadores ou Marcadores de Referéncia \

num programa” na pagina 79.
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Como criar um grupo de marcadores

Para um comando Localizar Marcador ou Marcador Fiducial, o sistema pode procurar um grupo de imagens de
marcadores selecionadas pelo utilizador e, em seguida, selecionar a melhor. Pode associar um grupo de imagens
de marcador com diferentes definicdes de luz e pontuagdes a imagem original. Por exemplo, pode utilizar esta
funcionalidade para o Ajuste XY da agulha: Uma imagem limpa de marcador de agulha pode ser agrupada com
imagens indefinidas de agulha subsequentes para melhorar o desempenho de uma acéo de Ajuste XY da agulha.

PRE-REQUISITOS
O O sistema esta no modo CCD.

O Asimagens de marcador que deseja agrupar séo guardadas na biblioteca dos marcadores.

# Clique Passo

Imagem de referéncia

1 e Clique no botdo CAMERA para passar a
janela da camara.

e Clique com o botao direito do rato
na imagem do marcador original que
pretende agrupar com outras imagens
e, depois, selecione PROPERTY
(PROPRIEDADES) para abrir a janela
>1 Correspondéncia de modelos.

e No campo GROUP (GRUPO), introduza
um numero para o grupo (1, neste
exemplo). Repita este passo para cada
imagem que pretende adicionar ao
grupo.

NOTA: Para que o sistema utilize as
definicdes associadas a cada marcador
(Pontuagéo, Luz, etc.), selecione a caixa
de verificagao Luz do Grupo de Imagens,
na Pé4gina 2 da janela Avangada. Quando
esta opgao esta activada, a resposta

do sistema sera mais lenta. Consulte
“Para ver as Definicoes Avangadas” na
pagina 46.

I Block Contel 3

COM Pon of Light | Onstpur Frort of G 1 5
To Do Dok [ rarns] I 20 Daperme

Home Spesd (mems)
Ko wifo 2mfn xmdfp wad | | zmdf

Alw 0 At Az fi

A st System Lint P sl

T3 C& T A Eemn e

cu (o] e
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Como melhorar a precisao das pesquisas dos marcadores

Se houver muitas areas na peca que se assemelham ao marcador que guardou, pode usar a funcéo Area da janela
Template Match, para afinar como a camara avalia essas areas em relagdo a imagem do marcador guardada. Desse
modo melhora-se a precisdo de pesquisa dos marcadores do sistema.

NOTA: A extenséo de software opcional OptiSure disponibiliza funcionalidades avancadas de manipulagéo de
imagens de marcador guardadas para permitir que o sistema as encontre de forma mais rapida e precisa. Consulte
“Chave de software OptiSure” na pagina 107 para o numero de pega do kit OptiSure. Consulte o manual OptiSure
para obter as instrugdes de funcionamento do mesmo.

PRE-REQUISITOS
O O sistema esta no modo CCD.

O O marcador que deseja afinar € guardado na biblioteca das marcas.

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 e Clique no botdo CAMERA para passar a janela
da camara. il
3

2 EEE T 1 e Clique com o botao direito em qualquer
imagem da Biblioteca de Marcadores e, em
g i seguida selecione PROPERTY.

Rl
| 4

e

Aparece a janela Template Match.

Clique em AREA.

e Consulte “Janelas conformidade do padréo e
area” na pagina 40 para usar a janela Area
(Area) para afinar como a camara pesquisa e
avalia a imagem comparando-a com outras

areas semelhantes na peca.
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Como usar Marcadores ou Marcadores de Referéncia num programa

Use o comando Marcador num programa, do modo seguinte:

e Para confirmar a presenca ou auséncia de uma pega.
e Para confirmar se esta presente uma peca correta.

e Para verificar a posicdo XY de uma peca.

Use o comando Marca de Referéncia num programa, do modo seguinte:

* Desloque a ponteira de dosificacdo para uma posicao predefinida na peca.

e Para verificar a orientagdo XY de uma peca. O sistema ajusta automaticamente o programa para compensar

quaisquer alteracdes na orientacao.

PRE-REQUISITOS
O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na

pagina 50.
O O sistema esta no modo CCD.
# Clique Passo
e Determine se precisa de criar um ou dois marcadores e entéo crie os
marcadores. Consulte “Como criar um marcador” na pagina 75 para saber
mais sobre o modo de criar marcadores.
2 v 1z ® Introduza um comando de Pesquisa Marcador ou dois comandos de
==z Marcadores de Referéncia junto ao inicio de um programa.
3 e Se o programa inclui o comando Passo e Repetir, use o Ajustamento do
Marcador ou comandos de Ajustar Marcador de Referéncia.
4 e Consulte o programa de exemplo abaixo como guia.
A  [Command 1 |2 3 (4 |5 |6
A Z Clearance Setup 0 0
|2 Label 1
I3 Find Mark 158.896  30.442 46.555 19
|4 Step & Repeat X 5 5 5 5 1 10001
|5 Label 2
L Mark Adjust
|7 Dispense Dot 113.389  38.39 50.938
| |8 Dispense Dot 113.224  38.394 50.938
|9 Step & Repeat X 5 5 5 5 1 10002
10 EndProgram
A : [Command [1 [2 |3 (4 [5 [6
|1 Z Clearance Setup 20 1
(2 Label 1
|3 Fiducial Mark 0 0 0 1
| |4 Fiducial Mark 0 0 0 2
|5 Line dispense Setu 0.5 2 0.6 1.5 3 0.7
| |6 Dispense End Setu 100 5 5
|7 Line Speed 10
| |8 Line Start 0 0 0
|9 Line Passing 10 0 0
| |10 Line End 0 10 0
| |11 Step & Repeat X 10 10 2 2 1 10001
| (12 End Program
13
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Como utilizar marcadores para dosificar uma peca simples

O comando Ajuste de limite é necessario quando precisa de criar um programa de dosificagao para uma peca que
apresenta uma das seguintes dificuldades:

e Cantos arredondados de grandes dimensdes
e Auséncia de caracteristicas dbvias para a criacdo de uma imagem de marcador

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na
pagina 50.

O O sistema esta no modo CCD.

O Para aprender a utilizar esta funcionalidade, desenhe um retangulo preto com cantos muito arredondados numa
folha de papel branco e use-o como modelo.

Visao geral da dosificacao em pecas sem caracteristicas
A criagdo de um programa de dosificagdo para pegas muito simples consiste nas seguintes tarefas:

e Criar e guardar imagens de marcador em dois lados de uma area retangular. Para cada marcador, precisara de
introduzir os valores de Largura e Altura.

e Configurar o intervalo de pesquisa para cada marcador.

e Utilizar corretamente os comandos Marcador de pesquisa e Ajuste de limite no programa de dosificagao.

eccee
o« ® *e,
.®
.
.

- S 33— [
Marcadores verticais 3 e 4 ¢
© 44— [

.
.
.
.
.

.
. o
®®cececc®
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Como utilizar marcadores para dosificar uma peca simples
(continuacao)

Criar marcadores horizontais e verticais numa peca simples

# Passo Imagem de referéncia

Clique
1 ¢ Clique no botdo CAMERA para passar a
janela da camara.

2 e Foque a imagem. Consulte “Camara”
na pagina 17, se necessario, para as
instrugdes de focagem da camara.

¢ Clique em SET MARK e, em seguida,
clique e arraste um retangulo vermelho
para o primeiro alvo horizontal da peca.

e Centre o retangulo vermelho no limite
da peca, clicando e arrastando um dos
cantos.

e Clique duas vezes nas miras ao centro
do retangulo vermelho e depois
. . Center X Center Y
introduza os valores desejados para - o e
a Largura e a Altura (20 e 40 neste =
exemplo). 20 L Unit: Pixel

e Clique em OK para guardar os valores.

e Cliqgue num quadro na Biblioteca dos
Template Marcgdores para guardar o marcador,
> depois clique em TEMPLATE quando
aparece a janela Concordancia Padréo.

e Anote o N.° do Marcador.

6 e Cliqgue em RANGE para definir onde o

Range sistema procura o marcador.
" >

e Clique duas vezes no centro do

Cenber X Cenler Y .
s b marcador e introduza dos valores de

520] 240 GCenter
Width Heigh Largura e Altura.
20 200 i
R NOTA: No caso dos marcadores
[ox | [came horizontais, o valor da Largura tem de

ser igual ao da Largura especificada

= anteriormente (20 neste exemplo).
ERange:

OK
> > L

e Cliqgue em OK.

e Cliqgue novamente em RANGE para
guardar.

7 e Clique em CENTER.
|

Continua na pdgina seguinte
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Como utilizar marcadores para dosificar uma peca simples
(continuacao)

Criar marcadores horizontais e verticais numa peca simples (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
8 ® Repita os passos 3 a 7 para criar o 2
marcador horizontal 2.
e Repita os passos 3 a 5 para criar l

os marcadores verticais 3 e 4. Este
exemplo utiliza 40 de Largura e 20 de
Altura.

9 e Continue para “Utilizar o comando
Ajuste de limite num programa” na
pagina 82.

Utilizar o comando Ajuste de limite num programa

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 [ e |ntroduza quatro comandos Marcador
A : |Command d : d ior d
o F e pesquisa perto da parte superior do
‘ programa, um para cada imagem de
marcador criada no procedimento anterior.
2 ﬁ e Introduza um comando Ajuste de limite
T *_ Comman depois dos comandos Marcador de pesquisa.
‘ Consulte o programa de exemplo abaixo
como guia.

D:\Save\Edge adjust trig mark.SRC
A - Command 11 2 3 |4 5 6
1 Z Clearance Setup 0 1 i
12 Label 3 |
13 Find Mark 204714 123315 16.755 41 ‘
4 Find Mark 222827 123.14 16755 42 E
|5 Find Mark 189.206 135573 16.755 45 ‘
6 Find Mark 189.312 14997 16.755 46 |
\7 ‘
8 4
19 Label 4

10 Edge Adjust

+ 153.823 122.336 80.685
12 Line Passing 201.534 122.052 80.685
13 Arc Point 204.098 122.681 80.685
14 Line Passing 206.437 124.442 80.685
15 Arc Point 207.489 126.021 80.685
16 Line Passing 208.152 128.493 80.685
17 Line End 208.488 161521 80.685
18
119  End Program

Exemplo de programa com Ajuste de limite e quatro comandos Marcador de pesquisa
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Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma linha curva

Os comandos Seguimento de marcador e Offset de seguimento de marcador sdo necessarios quando pretender
que o sistema efetue a dosificagdo ao longo de uma linha curva.

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na
pagina 50.

O O sistema esta no modo CCD.

O Para aprender a utilizar esta funcionalidade, desenhe uma linha grossa e ligeiramente curva numa folha de papel
branco e use-a como modelo.

ﬁ

Visao geral da dosificacao ao longo de uma linha curva

Para que o sistema efetue uma dosificagao correta ao longo de uma linha curva sao necessarias as seguintes
tarefas:

e Criar e guardar uma imagem de marcador de um segmento da linha. Além disso, serd necessario conhecer o
comprimento da linha.

e Configurar o intervalo de pesquisa para as imagens de marcador.

e Utilizar corretamente os comandos Marcador de pesquisa, Seguimento de marcador e Offset de seguimento de
marcador no programa de dosificagéo.

Criar uma imagem de marcador para uma linha curva

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ¢ Clique no botdo CAMERA para passar a

janela da camara.
2 e Foque a imagem. Consulte “Cémara”

na pagina 17, se necessario, para as
instrucdes de focagem da camara.

e Cliqgue em SET MARK e, em seguida,
clique e arraste um retangulo vermelho
= para o primeiro segmento da linha-alvo
da peca.

3

NOTA: Neste exemplo, o marcador é
criado a cerca de 2-3 mm (0,8-0,12")
do lado esquerdo da linha, para

permitir que o sistema encontre o
marcador dentro dos limites de intervalo
especificados quando a peca € alterada.

e Clique duas vezes nas miras ao Centro & smngeomeo- Sl 10 G-
do retangulo vermelho e depois
introduza os valores desejados para
a Largura e a Altura (20 e 60 neste e
exemplo). 20 60 Unit: Preed

141 115 Cenler

e Cliqgue em OK para guardar os valores.

[Lox | [ comoat]

Continua na pdgina seguinte
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Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma linha curva
(continuacao)

Criar uma imagem de marcador para uma linha curva (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia

5 22 e Clique num quadro na Biblioteca dos

Templae Marcadores para guardar o marcador,

> depois clique em TEMPLATE quando
aparece a janela Concordéancia Padréo.

e Anote o N.° do Marcador.

6 ¢ Clique em RANGE para definir onde o
sistema procura o marcador.

Range

Clique duas vezes nas miras ao centro
> > do marcador e introduza os valores de
SURE oot Largura e Altura.

320 240 center |
Width Height NOTA: O valor da Largura tem de
2 e ikt ser igual ao da Largura especificada
- anteriormente (20 neste exemplo).
| oK J Cancel
e Clique em OK.
S OK S| i e Clique novamente em RANGE para
guardar.
7 e Continue para o procedimento seguinte,

“Utilizar Seguimento de marcador e/ou
Ajuste de seguimento de marcador num
programa”.

Utilizar Seguimento de marcador e/ou Ajuste de seguimento de marcador num programa

Neste exemplo, é utilizado o comando Passo e repetir X para fazer com que o sistema efetue a dosificagéo ao
longo de uma linha curva.

PRE-REQUISITOS
O Concluiu a tarefa “Criar uma imagem de marcador para uma linha curva” na pagina 83.

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 D:\Save\Mark Allow.SRC e Introduza os comandos de inicio do 3 S 1 =
A Command “  — —
S % e programa. Consulte o “Exemplo de
2 Camera Trigger programa com comandos Marcador
3 Lakbel

de pesquisa, Seguimento de marcador
e Ajuste de seguimento de marcador”
na pagina 88 para o programa de
exemplo completo.

NOTA: O comando Obturador
da camara pode ser utilizado, se
necessario.

il

LR

Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma linha curva

(continuacao)

Utilizar Seguimento de marcador e/ou Ajuste de seguimento de marcador num programa

(continuacao)
# Clique

Passo

Imagem de referéncia

2 D:\Save\Mark Allow SRC
A Command

1 Z Clearance Setu
2 Camera Trigger
3 Label

4 Find Mark

5

p

[T

Command  Step & Repeat X
Parameter Input

¥ Offset 3

Columns (x): 42

Step & Repeat X \
>
L]

3

Introduza um comando Marcador de
pesquisa para o marcador criado no
procedimento anterior. Nao se esqueca
de introduzir o N.° do Marcador.

Introduza um comando Passo e repetir
X e especifique os par@metros para este
exemplo:

- Os valores X OFFSET e Y OFFSET
representam o comprimento e a
orientacao (horizontal ou vertical) da

I ABA R R R

Cge | Label 1 - O valor COLUMNS (X) define o
| (o] [cancel numero de vezes que pretende que
a camara visualize a linha e faca
ajustes.
- Em ROW, introduza 1.
- Em LABEL, introduza 1.
NOTA: O valor X Offset multiplicado
pelo nimero de Colunas ndo pode ser
maior do que o comprimento total da
linha. Uma vez que existe apenas uma
linha, o parametro Percurso S/Percurso
N ndo produz qualquer efeito.
3 L e Desloque a camara para o lado
=i =, esquerdo da linha curva e, em seguida,
> introduza um comando Inicio da linha.
\7 Label
8  Line Start
s A
4 3 [Label B e Selecione o comando Marcador de
> & [Find Mark pesquisa criado anteriormente (linha 4
> neste exemplo).
E e Clique em MOVE.
5 8  Line Start ¢ No endereco vazio seguinte (linha 9

%

Y. 85027

Z 18758

x [EEEE o

men

mm

neste exemplo), introduza um comando
Passagem da linha.

Introduza as mesmas coordenadas
que utilizou no comando Marcador de
pesquisa (linha 4 neste exemplo).

Continua na pagina seguinte
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Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma linha curva
(continuacao)

Utilizar Seguimento de marcador e/ou Ajuste de seguimento de marcador num programa
(continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
6 9 LinePassing ¢ No enderego vazio seguinte (linha 10
10 Step & RepeatX neste exemplo), introduza um segundo
— j comando Passo e repetir X.
({Soreet S B Rpen ¥ ' NOTA: Este comando Passo e repetir
oM o € 0 mesmo que o comando Passo e
vomat 3 m repetir anterior (Linha 5 neste exemplo),
Columes (5} 42 exceto em Etiqueta.

Rows (yk 1

e Altere o Ultimo parametro de Etiqueta
para Endereco e introduza o enderego

1.8PathZNPath 2

Change | Address: 8

|
|
\
\
|
\
|
e e linha (linha 9 neste exemplo).

oK | | Concel do primeiro comando Passagem da
7 .% e Clique em EXTEND STEP & REPEAT.
] O sistema estende o comando Passo
e repetir X adicionando comandos
Passagem da linha para muitos pontos
de passagem de linha ao longo da linha.
8 , 8 Liesun ¢ Introduza um endereco vazio apés o
?E: Liia Pasing \ comando Inicio da linha (linha 8 neste
11 Line Passing exemplo).
9 7 Label ¢ No enderego vazio, introduza um
g a“;i‘z;'ow comando MARK FOLLOW.
= . mial
10 Line Passing ¢ Introduza 1 para definir o comando para
.Cmmnd Mark Follow ON.
0Of. 100 1
0K Cancel
10 50 Line Passing e Apds o ultimo comando Passagem da
51  Line Passing linha (linha 51 neste exemplo), introduza
— \ S outro comando MARK FOLLOW.

¢ Introduza 0 para definir o comando para
OFF.

0O0H 100 0

Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma linha curva
(continuacao)

Utilizar Seguimento de marcador e/ou Ajuste de seguimento de marcador num programa
(continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
11 vy iz e Desloque a camara para o lado direito e
==, da linha curva e, em seguida, introduza
> um comando LINE END.
50 Line Passin
51 Line Passin: e Introduza um comando END
52 Mark Follow PROGRAM.

*®
12 - e Regresse a janela PROGRAM e clique em RUN para testar o programa.
-
>

O sistema devera ir a imagem de Marcador de pesquisa criada para este
programa para, em seguida, executar o comando Passo e repetir X na diregéo
X 42 vezes, com um intervalo de 3 mm de cada vez. Cada comando Passo

e repetir X ira alinhar-se com o centro da linha. Por fim, o sistema efetua a
dosificagcéo ao longo da linha, seguindo a curva.

NOTAS:
- Cligue em VIEW se pretender visualizar o padrao antes de o executar.

- Uma vez que, neste exemplo, a linha é relativamente reta, o programa
funciona utilizando apenas um comando Seguimento de marcador. Para
curvas mais acentuadas, € necessario o comando Offset de seguimento
de marcador. Continue para o passo seguinte para uma explicacdo sobre
como usar o comando Offset de seguimento de marcador para curvas mais

acentuadas.
13 9 Mark Follow Se necessario para uma linha com uma
10 Line Passing curva mais acentuada:
11 Mark Follow Offset
12 Line Passing ¢ Introduza um comando MARK FOLLOW

13 Mark Follow Offset ‘
>

oy OFFSET e introduza valores de offset
ne BSSII'!g

) XouY a aplicar a todos os comandos
e — abaixo do mesmo.

f ———— e Introduzir comandos MARK FOLLOW
‘ OFFSET adicionais conforme

necessario para obter o resultado de
dosificacdo pretendido.

NOTAS:

|

|

\

\

|

\

|
e S | - Para remover o efeito de um
comando Offset de seguimento de
marcador, introduzir outro comando
Offset de seguimento de marcador
com os valores X e Y definidos para
0.

- Se estiver a testar este exemplo
utilizando uma curva ligeira, podera
ter de o recriar utilizando uma curva
mais acentuada.
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Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma linha curva

(continuacao)
Utilizar Seguimento de marcador e/ou Ajuste de seguimento de marcador num programa
(continuacao)
D:\Save\Mark Allow.SRC
‘A : |Command |1 |2 |3 4 |5 |6 =
|1 Z Clearance Setup 0 1
I 2 Camera Trigger 30 1 0 0
|3 Label 1
4 Find Mark 169.194 95.027 16755 20 I
5  Step&RepeatX 3 3 42 1 2 10001
|6
7 Label 2 4
8 Line Stant 167.892 95007 16.755
_ i Mark Follow 1
| 10 Line Passing 169.194 95027 16.755
11 Mark Follow Offset 0 1
12 Line Passing 172194 95.027  16.755
* 13 Mark Follow Offset 0 0 '
| 14 Line Passing 175.194 95027 16.755
| 15 Line Passing 178194 95027 16.755
16 Line Passing 181.194 95027 16.755
17 Line Passing 184194 95027 16.755
| 18 Line Passing 187.194 95027 16.755
| 19 Line Passing 190194 95027 16.755
20 Line Passing 193194 95027 16.755
21 Line Passing 196.194 95027  16.755 5

Exemplo de programa com comandos Marcador de pesquisa, Seguimento de marcador
e Ajuste de seguimento de marcador
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Como definir a purga automatica, os limites de ciclo do programa ou
os limites de vida util do fluido

A janela de Configurag@o do Sistema inclui as seguintes fungdes automaticas que podem ser aplicadas a cada
programa. Essas fungdes sé funcionam corretamente quando se verificam as seguintes condic¢des:

¢ A caixa Enable da fungéo esta selecionada.

e O programa esta bloqueado (consulte “Como bloquear ou desbloquear um programa” na pagina 69).

Funcao Captura da tela Descricao

Purga automatica Se esta habilitado Auto Purge, o sistema executa uma purga automatica na Park

(Auto Purge) sk B ) Position, usando os valores introduzidos para o Intervalo e Duragao:
Interval 10 .
¢ Intervalo: E o tempo em que o sistema deve estar em pausa (botdo START do
Pration. |1 robot ndo carregado) antes de iniciar a Purga Automatica.
[l Enable S e Duracao: Tempo de purga do sistema em intervalos de 1 segundo.
EXEMPLO: Se estiver ativada a Purga Automatica com os valores a esquerda,
o sistema dosifica fluido automaticamente por 1 segundo cada 10 segundos na
Posicéo de Repouso especificada.
NOTA: Quando a Purga automatica esta activada, os botdes de jog estéo
desactivados. Se Purga automatica e Bloquear Programa estiverem activados, o
botdo Mover esta desativado.
Limite de L O Run Limit esta ativado para um programa, o nimero de vezes que o sistema
funcionamento Run Limit executa um programa (chamado ciclo de programa) € limitado de acordo com os
(Run Limit) Amount 0 valores introduzidos para Amount (quantidade) e Count (contagem):
Connt 0 ¢ Amount: Define o nimero de vezes que pode ser executado um programa.

e Count: Mostra quantas vezes funcionou um programa.
[C] Enable a prog
Para apagar Count para 0, clique em RESET.

Vida util do fluido Se esta habilitado Fluid Working Life, define-se o maximo de minutos em que um

(Fluid Working Fluid Working Life fluido deve estar no sistema (também conhecido como pot life (vida til). Quando

Life) Max Duration o valor introduzido em Max Duration é alcancado, o sistema indica essa condigao
0 Minute mas nao desativa a operagéo.

Para apagar Max Duration para 0, clique em RESET.
[C] Enable

PRE-REQUISITOS
O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na

pagina 50.
O O programa ao qual deseja aplicar Auto Purge, Run Limit, ou Fluid Working Life esta completo e a funcionar

corretamente.

# Clique Passo
- e Clique em PROGRAM > OPEN para abrir o programa a atualizar.
-
>
2 Sy tem e Clique em SYSTEM SETUP depois em OPEN.
Setup > Open

3 e Consulte a tabela acima para introduzir as configuragdes para Auto Purge,
Run Limit, ou Fluid Working Life.

4 ¢ Clique na caixa ENABLE para a funcéo que deseja ativar para o programa
aberto.

5 ¢ Bloqueie o programa (consulte “Como bloquear ou desbloquear um
programa” na pagina 69).

6 e Para reiniciar um ciclo de programa apos terem sido excedidos os valores

de Limite de Funcionamento ou Vida util do Fluido, repita os passos 1-2,
introduza a palavra-chave e clique em RESET.
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Como usar o offset do ponto para regular todos os pontos de um
programa

Pode clicar no icone Point Offset para atualizar todos os pontos num programa quando foi alterada a posi¢ao da
pega.

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte ““Configuracéo e calibragdo do sistema (obrigatérias)” na
pagina 50.

O O programa a atualizar estava correto e a funcionar bem antes de ser alterada a posigéo da pega.

# Clique Passo
e Clique em PROGRAM > OPEN para abrir o programa a atualizar.
Program
e S .
2 Xie e Clique no icone POINT OFFSET.
Y+ =
21 3/ Aparece a janela Offset.
3 e Compare a posigédo XYZ anterior de um ponto no programa com a nova
posicdo XYZ e determine o offset para cada valor XYZ.
4 Offset £ ¢ |ntroduza os valores de offset nos campos X, Y e Z da janela Offset e atualize
% o os outros campos nesta janela, do modo seguinte:
Y o - Para limitar as alteracdes de offset XYZ a um intervalo especifico de
enderegos no programa, introduza o intervalo do numero de endereco em
Zo RANGE.

- Para selecionar todos os enderegos no programa, clique em SELECT ALL.

Range Unit: mm . . e
9 - Para selecionar apenas um tipo de comando especifico, use 0 menu em

1 - descida. Caso contrario, deixe esta selecdo VAZIA.

EXEMPLO: As coordenadas XYZ de um ponto eram 1, 2 e 3. Agora, as

novas coordenadas XYZ desse mesmo ponto sdo 6, 7 e 8. A quantidade
[ OK } l Cancel l de offset para cada ponto é 5, assim introduza “5” nos campos X, Y e Z na

janela Offset.

NOTA: “Unid: mm” indica a unidade de medida usada nos comandos. Este
campo ndo pode ser modificado.

5 e Clique em OK.
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Como ajustar parametros PICO utilizando o DispenseMotion

Pode utilizar o software DispenseMotion para editar remotamente os pardmetros de um controlador Touch PICO.
Os parametros editados sdo guardados como ficheiros *.pico no controlador DispenseMotion. O comando Chamar
Parametros PICO Touch é entdo adicionado a um programa de dosificagdo para implementar as definicoes
guardadas num ficheiro *.pico

NOTA: Para que esta funcionalidade funcione, o controlador PICO Topch tem de ser instalado no controlador
DispenseMotion. Consulte o “Apéndice K, Instalagdo do Controlador PICO” na pagina 179 para instalar o mesmo.

PRE-REQUISITOS

O Ter um sistema de valvula PICO Pulse e controlador Touch devidamente instalado e ligado ao sistema de
dosificacdo automatica.

O O controlador PICO Topch esta instalado no controlador DispenseMotion. Consulte o “Apéndice K, Instalagéo
do Controlador PICO” na pagina 179 para instalar o mesmo.

Criar um novo ficheiro PICO

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 . e Cliqgue em PROGRAMA e, depois, clique ol LS R z
> com o botdo direito do rato no icone PICO -

TOUCH e selecione PICOTOUCH para abrir -

E’ e a janela Controlo remoto do Pico Touch. : gEﬁE: :
U\timusPIus‘ r mannE.
7197RCP-DIN cantraller 1 : = : & :: :.L: =‘
7197RCP-DIN cantraller 2 ==l — -

2 [V, | Hesws | Rarp e Clique no separador das definicdes que pretende editar (Valvula, Aquecedores
\ ou Rampa).
3 1 ¢ Clique no botéo do parametro que pretende editar e introduza a definicéo
- S H pretendida. Consulte o Manual de Funcionamento do Controlador Touch PICO
para mais informagdes sobre defini¢cdes.
e Clique em SAVE.
NOTAS:

- A primeira vez que efetuar uma gravagao, o sistema ira pedir um nome de
ficheiro. Os ficheiros PICO séo guardados no controlador DispenseMotion
como ficheiros *.pico em D:\Save\PICO. Pode utilizar qualquer nome de
ficheiro permitido, mas a Nordson EFD recomenda a utilizagdo de um nome
numeérico para facilitar a introdugcdo do nome do ficheiro num comando de
Chamada dos Parametros Pico Touch.

- Depois de clicar em Guardar, a janela Controlador Touch atualiza-se em
tempo real (apds um ligeiro atraso).

- Consulte “Definigdes do controlador Touch PICO editaveis através do
software DispenseMotion” na pagina 92 para ver capturas de ecra que
ilustram as definicdes do controlador Touch que pode editar.

e Continue a efetuar selegdes e a gravar até introduzir todas as definicdes
pretendidas.
X e Para sair, feche a janela Controlo remoto Touch Pico.

e Para utilizar as definigdes Touch PICO num programa, continue para “Para
utilizar o comando Chamada Parametros Pico Touch num Programa” na
pagina 93.
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Como ajustar parametros PICO utilizando o DispenseMotion
(continuacao)

Editar um ficheiro PICO existente

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 . e Clique em PROGRAMA e, depois, clique 1 .
> com o botéo direito do rato no icone PICO : :
TOUCH e selecione PICOTOUCH para abrir -t e
E Bt a janela Controlo remoto do Pico Touch. bt 8 Fa M
U\timusPIus\ 4 .“.]Hr‘.
F197PCP-DIN contraller 1 \ £ :Y & :::‘ o
7197PCP-DIM cantroller 2 Loss mme se= ESEESm
2 - e Clique em OPEN e abra o ficheiro que pretende editar.
.
3 e e Clique no separador das definicbes que pretende editar (Valvula, AqQuecedores
4\7 ou Rampa).
4 e Clique no botédo do parametro que pretende editar e introduza a definigéo
- S pretendida. Consulte o Manual de Funcionamento do Controlador Touch para
mais informagdes sobre defini¢cdes.
e Clique em SAVE AS.
NOTA: Cada vez que fizer uma alteracao e clicar em SAVE AS, tera de
substituir o ficheiro existente ou criar um novo ficheiro.
e Continue a efetuar selegdes e a gravar até introduzir todas as definicoes
pretendidas.
X e Para sair, feche a janela Controlo remoto Touch Pico.
e Para utilizar as definicdes Touch PICO num programa, continue para “Para
utilizar o comando Chamada Parametros Pico Touch num Programa” na
pagina 93.
- 5 I P co Touch Remote Control BN <o Touch Remote Control £
3 b comnet E b | comnect &l coreat
[Vahve | Hesters | Ravo Vatve |[Hesters | Famp Vave | Heaters | [Rarp

HEATERS

Dispenseing Farameters Temperature Parameters MODE

COLSE VOLTS
MODE COUNT
| STROKE
FULS] FREQ(Hz):
el ACTUAL:
CYCLE FOWER o
ek STACK:

Definigbées do controlador Touch PICO editdveis através do software DispenseMotion
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Como ajustar parametros PICO utilizando o DispenseMotion
(continuacao)

Para utilizar o comando Chamada Parametros Pico Touch num Programa

PRE-REQUISITOS

O Ter um sistema de valvula PICO Pulse e controlador Touch devidamente instalado e ligado ao sistema de
dosificagcao automatica.

O Os parametros Touch PICO séo guardados num ficheiro *PICO conforme descrito nos dois procedimentos

anteriores.
# Clique Passo Imagem de referéncia
e Clique no botdo PROGRAM
rogram
>CALL  « Clique duas vezes na linha do endereco :
PICO TOUCH onde pretende implementar as definigdes do : = HESERE
PARAMETER controlador PICO Touch guardadas e selecione - | ek
(CHAMAR OS CALL PICO TOUCH PARAMETER (CHAMADA = =
PARAMETROS PARAMETROS PICO TOUCH). e —
PICO TOUCH)
i i T — -
2 —_— S e No campo FILE NUMBER, introduza o nome do L :

ficheiro *.pico que contém os parametros Touch Command  |Call Pico Touch Paremeter
Parameter Input

PICO que pretende que o sistema utilize.

NOTA: Os dados introduzidos no Numero do
ficheiro devem corresponder exatamente ao
nome do ficheiro *.pico.

File Number:

File

e Clique em OK para guardar.

Parametros Pico Touch no mesmo programa. (oK | | Canca
Quando o sistema muda para um novo comando
de atualizaco, o ecra do controlador Topch
também é atualizado. Note-se que podem
ocorrer atrasos na troca de programas, quer no
programa em execucao, quer na atualizagdo do
ecra do controlador Topch.

NOTA: Podem existir varios comandos Chamada ', !
|
i
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Como alternar Programas UltimusPlus usando o DispenseMotion

E possivel usar o software DispenseMotion para alternar programas remotamente e também para ajustar
configuragdes do programa, se necessario, para um dosificador de fluido UltimusPlus conectado. Os programas
do dosificador sdo configurados no software DispenseMotion através do icone Pico Touch e da janela UltimusPlus.
Prog. UltimusPlus O comando No. Set é entdo adicionado a um programa de dosificagcao para implementar o
programa especificado.

NOTAS:

e Quando ligar um dosificador UltimusPlus e um controlador PICO Topch ao robd, ligue o dosificador UltimusPlus
antes de ligar o controlador Topch e certifique-se de que o dosificador UltimusPlus se liga com sucesso ao robé.

Isto permite-lhe clicar com o botéo direito do rato no icone Pico Touch para selecionar o controlador Topch ou o
dosificador UltimusPlus.

e Para obter instrugdes sobre como ligar o dosificador UltimusPlus a um PC e a uma rede sem fios, consulte o
apéndice do protocolo NX no Manual de Operacao do UltimusPlus.

PRE-REQUISITOS

O Um sistema de dosificagdo UltimusPlus configurado para utilizar o protocolo NX esta corretamente instalado e
ligado ao sistema de dosificagdo automatizada.

Para configurar Programas UltimusPlus no software DispenseMotion

# Clique Passo Imagem de referéncia

1
Frogram
>

PicaTouch

UltirmusPlus

719?PCP-DIMDHer 1

e Cligue em PROGRAM (PROGRAMA) e,
depois, clique com o botéao direito do
rato no icone PICO TOUCH e selecione
ULTIMUSPLUS para abrir a janela
UltimusPlus.

7197PCP-DIN controller 2

WA A

G

[ 1=1-1
EGE
mEE
BERE
BEER
' aEE

s =
I
B

TFE
i

2 IP 192.168.10.40

e |ntroduza o endereco IP do dosificador
UltimusPlus ligado.

¢ Clique em CONNECT (LIGAR).

UltimusPlus @

IP 152.168.10.40

Prog 1 - Read
Time (s)

Pressure(psi) Vacuum (inH20)

00001~  10~100 0~18

|OK [7] Steady Mode

Auto change setup

Continua na pdgina seguinte
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Como alternar Programas UltimusPlus usando o DispenseMotion

(continuacao)

Para configurar Programas UltimusPlus no software DispenseMotion (continuacao)

# Clique

Passo Imagem de referéncia

Time (5)  Pressure(psi) Yacuum (inH20)

00001~ 10~100 0~18

|OK [C] Steady Mode

futo change setup

e Selecione o numero do programa que pretende adicionar / ajustar no menu

em descida PROG.
Efetue uma das seguintes operagoes:

- Clique em READ (LER) para utilizar as definicdes de Tempo, Pressado e
Vacuo atualmente armazenadas no dosificador UltimusPlus, ou

- Introduza as definicbes que pretende para Tempo, Pressao ou Vacuo na
janela UltimusPlus e, em seguida, clique em WRITE (ESCREVER) para
alterar essas definigdes.

Se pretender utilizar o sinal de obturador do robd (em vez de uma definigao de
tempo), selecione a caixa de verificagdo STEADY MODE (MODO CONTINUO).

NOTA: Uma indicagédo do estado do dosificador € fornecida no canto inferior
esquerdo da janela UltimusPlus.

Repita estes passos para todos os programas do dosificador UltimusPlus que
pretende adicionar / ajustar.

4 [ Auto change setup ]

(Opcional) Para configurar o sistema para
mudar automaticamente os programas do : -
dosificador com base nos valores Count o g =

(Contagem) ou Timed (Temporizado) de <5 P e fetf
um programa ou com base num sinal de e =R et
entrada, clique em AUTO CHANGE SETUP
(Configuracao Troca Automatica).

ey~ R - |

A janela UltimusPlus Auto Setup
(Configuracdo automatica do UltimusPlus)
abre.

IR PARA “Como Inserir Configuragdes na
janela de Configuracao Automatica do
UltimusPlus” na pagina 96 para introduzir
condic¢des para mudar de programa.
REGRESSE AQUI para continuar.

5 A= __ || Feche a janela UltimusPlus Auto Setup (Configuragao automatica do
UltimusPlus).

6 il ] Feche a janela UltimusPlus.

7 Para utilizar os programas UltimusPlus guardados, continue em “Para

utilizar o Prog. UltimusPlus N.° Set / Prog. UltimusPlus N.° de Comandos
automaticos num Programa” na pagina 97.
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Como alternar Programas UltimusPlus usando o DispenseMotion
(continuacao)

Como Inserir Configuracoes na janela de Configuracao Automatica do UltimusPlus

W Ui o fetp.__— T 5 Uitimufius dato Sesp o il i UitimenPlus Asts Setun [EEEET—="]
Prog  Condmon  Parameter Prog 2 rl Prog  Condiion  Parameter Frog 3 Prog  Gondbon  Parameter Prog 4 r
! 1 1
2 Jcomt [27 ] Condiion Count = 2 Count 27 Condlion Timed - e 2 Gount a Condition  In1
3 Timed 2 POPLIP i Tirned 2 FOPUR
P NS 1 ) oo — - | T | o ()
5 n2 1 5 n2 1 5 2 1
[ in3 1 8 In3 1 [ n3 1

I |7 nd 1 ROp Mncsda 7 1 sitillbeie S T 1 el
a n5 1 | Modify 8 In& 1 Modify 3 IS 1 | Modity
L e 1 it count == parametar L 1L 1 if time == parametor L L 1 ifinpul pn = paraimeles
0 n? 1 then salect the prog o In? 1 then select the prog 0 In? 1 then select the prog
n Ing 1 1 8 1 no e 1
12 12 12
13 T 13 T 13
i Time 1063330 | Set 1 Tima 1063830 | Set | % Tima  108383( | Sal
15 ocounl o [Ser 15 Count 0 [ Set | 15 Count 0 [Set |
L 1 b BT = l

1. Selecione a Condicéo @: COUNT, TIMED, ou INPUT (IN1, IN2, etc.).
2. Introduza os valores PARAMETER @ e PROG @ com base na Condigéo selecionada:

¢ Count (Contagem) — Quando Count (Contagem) € é menor ou igual (<=) ao valor Parameter (Parametro)
0, o dosificador muda para o PROG (Programa) designhado @. Clique em SET (Definir) para guardar os
valores de Contagem.

¢ Timed (Temporizado) — Quando Time (Temporizado) @ é menor ou igual (<=) ao valor Parameter
(Parametro) @, o dosificador muda para o PROG (Programa) designado @. Clique em SET (Definir) para
guardar os valores de Temporizador.

¢ In1, In2, etc. — Quando o Parameter (Parametro) @ esta definido em 1 e a entrada é alta (ON), o dosificador
muda para o PROG (Programa) designado @. Quando Parameter (Parametro) @ esta definidoem 0 e a
entrada é baixa (OFF), o dosificador muda para o PROG (Programa) designado @. Os nimeros de programa
designados para cada entrada sdo apresentados na tabela.

3. Se quiser que aparegca uma mensagem pop-up quando um programa muda, selecione POP MESSAGE
(Mensagem pop-up) @.

4. Cliqgue em MODIFY (Modificar) para enviar as alteragdes. A tabela a esquerda actualiza-se para mostrar os
valores selecionados.
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Como alternar Programas UltimusPlus usando o DispenseMotion
(continuacao)

Para utilizar o Prog. UltimusPlus N.° Set / Prog. UltimusPlus N.° de Comandos automaticos num
Programa

PRE-REQUISITOS

O Um sistema de dosificagdo UltimusPlus configurado para utilizar o protocolo NX esta corretamente instalado e
ligado ao sistema de dosificagdo automatizada.

O Os programas UltimusPlus séo adicionados / ajustados nas janelas UltimusPlus e/ou UltimusPlus Auto Setup
como descrito no procedimento anterior.

# Clique Passo Imagem de referéncia

e Clique no separador PROGRAM (Programa) L T al LR
rogram o m—— e
> o

¢ No inicio do programa de dosificagdo, faga duplo

ULTIMUSPLUS clique numa linha de enderego vazia e selecione : HESERE
PROG. NO. SET PROG. ULTIMUSPLUS N°. SET / PROG. o 1R
/ ULTIMUSPLUS ULTIMUSPLUS N°. AUTO. s il == g R
PROG. NO. o =

AUTO (PROG.

ULTIMUSPLUS
N°. SET / PROG.

ULTIMUSPLUS
N°. AUTO)
2 ¢ Se adicionou Prog. UltimusPlus No Set (Commedtén ] -
x> command (Nenhuma definicdo comando), faga 0 | command UltimusPlus Prog.No Set
Segulnte: Parameter Input
- No campo PROGRAM NUMBER (Numero do Froprat o

programa), introduza o nimero do programa
UltimusPlus que pretende utilizar.

- Clique em OK para guardar. ! !

e Se adicionou Prog. UltimusPlus No Auto
command (Nenhum comando automatico), ndo |
é necessaria qualquer agdo adicional porque as | L9 | | Concel
defini¢cdes ja foram introduzidas anteriormente - ———
(consulte “Como Inserir Configuracdes na janela
de Configuragdo Automatica do UltimusPlus” na
pagina 96).

UltimusPlus Prog.No Auto
NOTA: Prog. UltimusPlus Multiplo N.° Set / Prog. ~ Femst= et

UltimusPlus N°. Comandos Automaticos podem

existir no mesmo programa. Quando o sistema

muda para um novo programa de dosificacao,

o ecra do dosificador UltimusPlus também é

atualizado. Note-se que podem ocorrer atrasos

na troca de programas, quer no programa

em execucao, quer na atualizacdo do ecra do

dosificador. Cancel |

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.

97



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Como alternar programas 7197PCP-DIN-NX usando DispenseMotion

E possivel usar o software DispenseMotion para alternar programas remotamente e também para ajustar as
configuragdes do programa, se necessario, para um controlador 7197PCP-DIN-NX conectado (usado para controlar
bombas de cavidade progressiva 797PCP ou 797PCP-2K). Os programas do dosificador sdo configurados no
software DispenseMotion através do icone Pico Touch e da janela do controlador 7197PCP-DIN. Prog. 7197PCP-
DIN O comando No. Set é entédo adicionado a um programa de dosificagdo para implementar o programa
especificado.

NOTAS:

e Ligando um controlador 7197PCP-DIN-NX e um controlador PICO Topch ao robd, ligue o controlador 7197PCP-
DIN-NX antes de ligar o controlador Topch e certifique-se de que o controlador 7197PCP-DIN-NX se liga
com éxito ao robd. Isto permite-lhe clicar com o botdo direito do rato no icone Pico Touch para selecionar o
controlador Topch ou o controlador 7197PCP-DIN-NX.

e Para instrugdes sobre como ligar o controlador 7197PCP-DIN-NX a um PC e a uma rede sem fios, consulte o
apéndice do protocolo NX no Manual de Instrugdes do Controlador 7197PCP-DIN-NX.

PRE-REQUISITOS

O Um sistema de bomba e controlador 7197PCP-DIN-NX esta configurado para utilizar o protocolo NX e esta
corretamente instalado e ligado ao sistema de dosificacdo automatica.

Para configurar Programas 7197PCP-DIN-NX no software DispenseMotion

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 e Cliqgue em PROGRAM (Programa) e, em SEMUAR ARSI RS -;
Program . . ~ . e o e o
> seguida, clique com o botéo direito do :
rato no icone PICO TOUCH e selecione : -
ey PicaTouch 7197PCP-DIN CONTROLLER 1 ou gggﬁg;
Ultimusplus 7197PCP-DIN CONTROLLER 2 (conforme : "':'B'Ef'"
7AS7PCP-DIN controler 1 aplicavel) para abrir a janela do controlador : e
7197PCP-DIN controller 2\ 71 97PCP_D|N ETES Pp—— e o O B
2 1P 1921681053 PORT 9000 ¢ Introduza o endereco IP do controlador [ Trommer. oo comrter 1y e S

7197PCP-DIN-NX ligado. !
e Clique em CONNECT (Ligar). '

IF 1921681053  PORT S000 Cannect

| howmn (1)
Program Type T
RIM 1
Analog On Analog Off
Analog 10V REM ¥]
Analog OV RFM ¥]

Thspenss Volume (ml) = 0001

Reverse % o

Crarrection Fackor 0.10 i=

Dispense Time (ms) = | Trigger |
lop |

Trensity (2fem3)3) = ploE]l =

Weight () =

Fwige REM = Q

Continua na pdgina seguinte
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Como alternar programas 7197PCP-DIN-NX usando DispenseMotion
(continuacao)

Para configurar Programas 7197PCP-DIN-NX no software DispenseMotion (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
3 1 TBI6105  PORT W00 [ Comment e Selecione o numero do programa que pretende adicionar / ajustar no menu
o [T ' ; dropdown PROGRAM (Programa).
PogamType  [Lae v e Clique em LOAD (Carregar). O sistema carrega o programa, incluindo as
EFY PE definicdes actuais do programa.
a:f;::rum Mmim ¢ Se pretender alterar quaisquer definicbes, faga o seguinte:
Esleg OV AEM PE - Efetue as alteragdes na janela do Controlador 7197PCP-DIN.
- Clique em SUBMIT (Enviar) (na parte inferior da janela).
Cispenes Violume (mL) =
Reverss % - - Clique em SAVE (Guardar) (junto ao botao LOAD (Carregar)).
;h“':tm _pOE .| Repita estes passos para todos os programas do controlador 7197PCP-DIN-
m:" ey 2 NX que pretende adicionar / ajustar.
Weight (g) =
Purge RPM = 1]
4 [Ermeonan L sss o Feche a janela.
5 e Para utilizar os programas guardados do controlador 7197PCP-DIN-NX,

continue em “Para utilizar o Prog. 7197PCP-DIN N.° Comando Definicdo num
Programa” na pagina 100.
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Como alternar programas 7197PCP-DIN-NX usando DispenseMotion
(continuacao)

Para utilizar o Prog. 7197PCP-DIN N.° Comando Definicdo num Programa

PRE-REQUISITOS

O Um sistema de bomba e controlador 7197PCP-DIN-NX esta configurado para utilizar o protocolo NX e esta
corretamente instalado e ligado ao sistema de dosificacdo automatica.

O Os programas 7197PCP-DIN-NX sdo adicionados / ajustados na janela do controlador 7197PCP-DIN, como
descrito no procedimento anterior.

# Clique Passo Imagem de referéncia

e Clique no separador PROGRAM (Programa) IEC O F TR
rogram i e
S =

e Faca duplo clique na linha de endereco
7197PCP-DIN onde pretende implementar as definigdes do

PROG. NO. SET dosificador e selecione PROG. 7197PCP-DIN Ne.
(PROG. 7197PCP- DEFINIR.

DIN N°. DEFINIR)

2 ¢ No campo PROGRAM NO. (N° Programa), = B
x> introduzir o nimero do programa 7197PCP-DIN-  Command [7197PCP-DIN Prog.io Set ]
NX que se pretende utilizar. Tiidablaeaith '
e Clique em OK para guardar. EE
NOTA: Prog. 7197PCP Multiplos N°. Comandos
Definicao podem existir no mesmo programa. o
nge 1 ~

Quando o sistema muda para um novo
programa de controlador, o ecra do controlador
7197PCP-DIN-NX também ¢ atualizado. Note-
se que podem ocorrer atrasos na troca de cancel |
programas, quer no programa em execugao,

quer na atualizagdo do ecra do controlador.

Atualizacao do Software

Para solicitar o software DispenseMotion mais recente, va a respetiva pagina web para o seu sistema de
dosificacdo automatica Nordson EFD e clique na seguinte ligacdo: www.nordsonefd.com/DispenseMotion

As instrugdes de atualizagdo do software sao fornecidas com os ficheiros de atualizagcdo do mesmo.
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Funcionamento

Depois de se ter instalado e programado o sistema, as Unicas
acdes necessarias pelo operador séo ligar o sistema, executar o
programa para a pega e desligar o sistema no fim do periodo de
trabalho.

Arranque de rotina

A CUIDADO

Siga os procedimentos de arranque e paragem do robd, tal
como detalhado neste manual. Se ndo o fizer, pode perder os
comandos ou definicdes do programa.

1. Ligar os seguintes componentes:
e Monitor
e Controlador DispenseMotion
Aguarde até que todos os processos de arranque do
Windows estejam concluidos.

2. Certifique-se de que o botédo de PARAGEM DE
EMERGENCIA n3o esta ativado: Se estiver, rode o botao no
sentido dos ponteiros do reldgio para o desativar.

3. Ligar a alimentagéo do robd.

Aguarda que o arranque do robd termine. Ouvird uma série
de sinais sonoros e, em seguida, o botao verde START na
parte da frente do robd pisca continuamente.
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Funcionamento (continuacao)

Arranque de rotina (continuacao)

4. Clique duas vezes no icone DispenseMotion para iniciar o
software de dosificagao.

Dispense
Motion

5. Quando aparecer a mensagem CLIQUE NO BOTAO INICIO,
clique no botéao INICIO.

NOTA: Em alternativa, pode premir o botéo verde START no
robd.

O robot desloca a cdmara para a posigéo inicial (0,0,0) e o
sistema esta pronto.

6. Habilite o sistema de dosificagéo, incluindo o controlador
da vélvula. Se necessaério, consulte os manuais do
equipamento de dosificagéo.

Executar um programa

1. Abra o ficheiro de programa para a sua aplicacao.

2. Posicionar corretamente a peca de trabalho na superficie de P ARi‘é‘é;’A DE
trabalho. EMERGENCIA

3. Carregue no botédo START na parte frontal do robot,
ou

clique em RUN ‘-‘ no ecra.

4. Quando necessario, consulte os manuais do sistema de
dosificac&o para recarregar o dosificador.

Bot&o INICIO

5. Em caso de emergéncia, carregue no botdo PARAGEM DE
EMERGENCIA.
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Funcionamento (continuacao)

Iniciar um programa lendo um cédigo QR

PRE-REQUISITOS

O A leitura do codigo QR esta habilitada. Consulte “Apéndice D, Configuragéo da leitura do cédigo QR” na
pagina 159 para habilitar a leitura do cédigo QR.

O Um codigo QR esta presente na superficie de trabalho do robot e esta associado a um programa. Consulte
“Apéndice D, Configuracédo da leitura do cédigo QR” na pagina 159 para associar um cédigo QR a um
programa.

1. Posicionar corretamente a peca de trabalho na superficie de trabalho.

2. Carregue no botdo START na parte frontal do robot, ou clique em RUN no ecra.

O sistema desloca-se para a posicao predefinida onde se encontra um cédigo QR, € o cédigo QR, abre o
programa associado e executa o programa.

Iniciar um programa por leitura de cédigo de barras

PRE-REQUISITOS

O E estabelecido um codigo de barras para a pega de trabalho (quer na prépria peca de trabalho, quer num
documento de referéncia).

O O leitor de codigos de barras Nordson EFD esta ligado a uma porta USB no controlador DispenseMotion.
Consulte “Leitor de codigos de barras” na pagina 107, para o nimeros do componente.

O A leitura de cédigos de barras esta activada e configurada, e cada cédigo de barras esté associado a um
programa blogueado. Consulte “Apéndice E, Configuracéo da Leitura de Cédigo de Barras” na pagina 162.

1. Posicionar corretamente a peca de trabalho na superficie de trabalho.
2. Utilize o leitor de codigos de barras para ler um cédigo de barras.

3. Carregue no botdo START (Iniciar) na parte frontal do robd, ou clique em RUN no ecra.

O sistema inicia e executa o programa associado.

Pausa durante um ciclo de dosificacao

Carregue em START em qualquer momento para pér o sistema em pausa durante um ciclo de dosificagdo; a pausa
€ acionada na posicdo corrente.

NOTA: Se o sistema estd em pausa quando o dosificador estd aberto, a integridade do padrao sera comprometida.

Purgar o sistema
Para purgar o sistema, carregue no botao DISPENSER PURGE.

NOTA: Pode configurar o sistema para efetuar a purga automaticamente. Consultar “Como definir a purga
automatica, os limites de ciclo do programa ou os limites de vida util do fluido” na pagina 89.

Atualizacao dos Offsets

Depois de funcionar continuamente por varias horas, clique em NEEDLE Z DETECT (sistemas com detegao
Adinst | das ponteiras) ou em NEEDLE XY ADJUST (sistemas sem detetor de ponteiras) para atualizar o sistema,
para compensar as alteragcdes minimas que podem ocorrer apds periodos de funcionamento prolongados

Consulte “Como responde o sistema a detecdo Z da agulha ou a regulagdo XY da agulha” na pagina 60
para uma descricao detalhada em como responde o sistema a uma selecéo de Regulacao XY Agulha.
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Funcionamento (continuacao)

Desligacao da rotina
1. Se necessario, guarde os programas activos.

2. (Opcional) Faga uma cépia de seguranca dos programas
editados para um disco rigido externo ou uma unidade
USB.

3. Clique em SYSTEM SETUP > EXIT para fechar o software. 3
Se for pedido para guardar um ficheiro, selecione YES ou
NO.

4. Desligue o controlador DispenseMotion:

e Windows 7: Clique em INICIAR (icone do Windows) >
DESLIGAR.

e No Windows 10: Clique em INICIAR (icone do Windows) >
ENERGIA > DESLIGAR.

Aguarde até que o controlador se desligue e 0 monitor
exiba NO SIGNAL (Sem sinal).

5. Desligar os seguintes componentes:

e Controlador DispenseMotion
e Monitor

6. Desligar a alimentacéao do robot. 6 ® ®

7. Consulte nos manuais do sistema de dosificagdo as
instrucdes especiais para desligar o sistema.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Numeros da peca

Robot, E2V, 150 /200 / 50 mm

Robot, E3V, 250 / 300 / 100 mm
Robot, E4V, 350 / 400 / 100 mm
Robot, E5V, 450 / 500 / 150 mm

Peca # :;i%aa* Descricao
7360856 7361349
7360857 7361350
- 7360858 7361351
7360859 7361352
7362103 7362104

Robot, E6V, 570/ 500 / 150 mm

*Em conformidade com as Normas de Seguranga Europeias.

Acessorios

Protecoes de seguranca

As protegdes de seguranga Nordson EFD integram-se perfeitamente com a vossa linha
completa de sistemas de dosificagdo automatizados. Incluindo controlos de dosificagcao
externos, uma cortina de seguranca leve, uma caixa interna de controlos elétricos e calhas
para uma configuracdo mais rapida e segura, estas protecdes em conformidade com as
Diretivas CE também estdo em conformidade com a Diretiva Maquinas da UE 2006/42/CE.

Peca # Descricao Modelos de rob6é compativeis
7362738 Cobertura de seguranca pequena
7362766 Cobertura de seguranca pequena, E2V, E3V
Europa
7362739 Cobertura de seguranga grande
E4V, E5V, EBV
7362767 Cobertura de seguranca grande, Europa
Cabos de PC para caixas de seguranca:
a. Cabo de alimentacéo do monitor, C
5m (16,4 pés) a !
7363719 b. Cabo do monitor VGA, 5 m
(16,4 pés)
c. Cabo Y para porta E/S do robot, b
25 pinos

Cabos de saida pré-configurados

Peca # Descricao
7360551 Cabo standard para ligar o dosificador e o robot
Cabo inicial de voltagem dupla para ligar até dois dosificadores /
7360554
controladores ao robot
7360558 Cabo c{e conector duplo para ligar até dois controladores PICO Touch
ao robd
7362373 S)?)%(: conector individual para ligar um controlador Liquidyn V200 ao
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Acessorios (continuacao)

Suporte de Fixacao
Todas as placas de fixagao do robot incluem cinco localizadores de extremidades e quatro suportes de

nivelamento.
Artigo Peca # Descricao
7028276 Suporte de fixagdo 200 mm
7028277 Suporte de fixagdo 300 mm
7028278 Suporte de fixagdo 400 mm
7028279 Suporte de fixagdo 500 mm

Caixa de Start / Stop

O acessorio caixa de start / stop facilita as conexdes de entrada / saida para fungdes remotas, tais como um botéao
de iniciar ou de paragem de emergéncia. Consulte “Exemplo de conexdes de entrada / saida” na pagina 117 para

0s esquemas de ligacao.

Artigo Peca # Descricao
Caixa acessorio de start / stop e verificador 1/0, standard
7363285 O verificador I/O permite ao utilizador / programador simular (1) sinais
de entrada de dispositivos externos ou (2) saidas da automatizagao
antes de instalar fisicamente quaisquer dispositivos externos.
7360865 Acessorio caixa de start / stop, Comunidade Europeia

Kit de expansao de E/S

Este kit expande a capacidade de E/S do robot de 8 entradas / 8 saidas para 16 entradas / 16 saidas.

Artigo

Peca #

Descricao

7360866

Acessorio do robd, expansdo de E/S, 16 entradas / 16 saidas

Detetor de ponteiras

O detetor de ponteiras opcional permite atualizar automaticamente ambos os offsets XY e a altura Z clicando em
Needle Z Detect. O botdo Needle Z Detect so esta presente nos sistemas que incluem o detetor de ponteiras.

Consulte “(So6 sistemas EV com detetor de ponteiras) Configuragdo do detetor de ponteiras” na pagina 150 para
configurar o detetor de ponteiras.

FAs 5

de fixagdo do rob6, quer em cima, quer em baixo da mesma, para
facilitar as agulhas multiplas ou outras aplicagdes.

Artigo Peca # Descricao
7360893 Kit acessorios detetor de ponteiras, série EV, RV
I Kit de acessdrios para montagem em cima/em baixo
Este kit permite montar o detetor de ponteiras ao centro da placa
/)‘ z 7363940
AR P>
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Acessorios (continuacao)

Sensor de altura

O sensor de altura opcional pode detetar quaisquer variagdes dos valores do programa de altura Z de peca para
peca. Se a altura Z varia, o sistema deteta os novos valores de altura Z e regula o problema nesse sentido. Consulte
“Apéndice G, Configuracao e utilizagado do sensor de altura” na pagina 169 para instalar e utilizar o sensor de

altura.

Artigo Peca # Descricao

f(?-a)N‘ 7361667 Kit acessorios sensor de altura, séries E / EV

Leitor de cédigos de barras

Utilize este leitor de codigos de barras para executar um programa através da leitura de um cédigo de barras.
Consulte “Apéndice E, Configuracdo da Leitura de Cdédigo de Barras” na pagina 162 para mais pormenores.

Artigo Peca # Descricao

7364357 Kit, leitor de codigos de barras USB

Chave de software OptiSure

O software OptiSure Automated Optical Inspection (AOI) da Nordson EFD esta disponivel dentro do atual software
DispenseMotion como uma extens&o opcional. A funcionalidade AQOI analisa com excecional preciséo as larguras e
os didametros dos depdsitos de fluidos e determina se os requisitos de dosificagao foram cumpridos. Além disso, a
funcionalidade OptiSure inclui fungdes avangadas para aumentar as imagens de marcador, tornando-as mais faceis
de encontrar pelo sistema.

Artigo Peca # Descricao

7365229 Chave de software, OptiSure Automated Optical Inspection (AOI)
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Acessorios (continuacao)

Suportes de montagem
NOTA: Estes suportes séo instalados conforme necessario no suporte de extensao.

Artigo Peca # Descricao Artigo Peca # Descricao

Conjunto de valvula
de corte e suporte
7365933 para a ferramenta de
distribuicao Equalizer™
2K

Suporte de montagem
7362177 para Liquidyn P-Jet
evalvulas P-Dot

Suporte de visdo

7360609 simples série EV Suporte para gestao
7364040 deare qabos (duas
bragadeiras para cabos
e trés portas de ar).
Conjunto de valvula de
7365000 corte e suporte para
bombas 7197PCP-2K
Peca # Descricao
7366501 Acessorio para rob0, suportes para valvulas PICO Pulse, corpos de seringa, valvulas tradicionais

Suporte
da placa
posterior

Suporte para valvulas de jato
PICO Pulse / Pulse XP

Suporte para corpos de seringa
Optimum™ de 3cc-70cc

Suporte para todas as valvulas com orificios de montagem
(valvulas das Séries 752, 725, 741, 736, 781, 787 e 782)
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Acessorios (continuacao)

Suportes de montagem (continuacao)

Peca # Descricao

Acessorio de robd, suportes para valvulas xQR41 / xQR41V, bombas 797PCP / 797PCP-2K,
valvulas 794 / 794-TC, valvulas 754, ferramenta de distribuicao de alta pressao HPx™

7366502

Suporte para vélvulas da
Série 794 / 794-TC

Série 754 e a
ferramenta de
dosificagao de alta
pressao HPx

Suporte
da placa
posterior

Suporte para valvulas da série
xQR41 / xQR41V

Suporte para
797PCP (bomba individual)

Suporte para
797PCP-2K (bombas de dois componentes)

Ferramentas consumiveis

Para obter pecas de substituicdo, consulte o Automated Dispensing Systems Service & Replacement Parts
Manual, disponivel na seguinte hiperligacéo: www.nordsonefd.com/RobotService.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Dados técnicos

Dimensoes

do robot
A

Y

A

Dimensées E2V E3V E4V E5V E6V

AM@ (largura) 503 mm (20") 603 mm (24") 703 mm (28") 803 mm (32") 923 mm (36")
B (altura) 556,5 mm (22") 644 mm (25") 644 mm (25") 814 mm (32") 814 mm (32")
CO (profundidade) | 410 mm (16") 615,5mm (24") | 817,5 mm (32") 1019 mm (40") 1019 mm (40")

(n&o ilustrado).

™A dimens&o A inclui o controlador DispenseMotion (105,5 mm / 4").
@Com o controlador de luz opcional (nao mostrado), adicione 70,5 mm (3").
®A medicao da profundidade é efectuada com a placa de fixagao empurrada totalmente para a frente ou totalmente para tras

Modelo de furo para montagem do pé do rob6

Use estas dimensoes para efetuar os orificios de montagem para os pés do robot.

<

A

Iy

@

@

Orificios com tampa 4 x M5

O

Dimensoes E2V E3V E4V E5V E6V
A 302 mm 400 mm 500 mm 500 mm 500 mm
(11,88") (15,75") (19,69") (19,69") (19,69")
B 300 mm 410 mm 510 mm 510 mm 510 mm
(11,81") (16,14") (20,08") (20,08") (20,08")
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Dimensoes da placa de trabalho
As dimensdes da placa de base variam consoante o modelo do robd. Pode utilizar a placa de base como superficie
de trabalho ou adicionar uma placa de fixacéo opcional.

Placa de trabalho E2V

NOTA: As dimensbes sdo em polegadas [milimetros].

5.91
= [150.00] =
6X .79 |
[20.00] P
2.36
ox 79 [60.00]
[20.00] &

21X M4X0.7 - 6H THRU ALL

Placa de trabalho E3V-E5V
NOTA: As dimensbes sdo em polegadas [milimetros].

7.48

= [190.00]

4X 1.57
[40.00]

3X 157 5.91
[40.00 [150.00]
!

20X M4X0.7 - 6H THRU ALL
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Dimensoes da placa de fixacao
NOTA: As dimensdes sao em polegadas [milimetros].

Placa de fixacao 200 x 200 mm

Fixacdo do sensor de - [23}?.20] .
altura (M4)

Montagem do detetor
= de ponteiras
o_ 1° o 8 o o o

o o [ o o o

? -
o o o o

[203.20]
+ (<] (<] (<]
158 TYP I
[40.01] ‘ H
] o o
f [zlég?o] | °\

) f

[

Localizador de
bordos utilizado
M4 x0.7 TYP como canto

1.00 Montagem do robé
[25.40] = -
158 TYP
- ™ [40.01]
0.25
[6.35]
L
H e @
Placa de fixacao 300 x 300 mm
Fixacdo do Montagem do robd (sem sensor de
sensor de altura altura)
M4 3
(M4) Montagem do robb Montagem do detetor
(com sensor de altura) de ponteiras
r ° o C) o o
J 5118 o N
[130.00]
o o o o
| ® 12.00
158 TYP . o o | o o [30480]
0.787 [40.01] é g
[2000] . 075 o ° o ° o o o o
[19.05] ®
. 4 ° 4 ° ° ° Localizador
\ de bordos
P N utilizado como
g % canto
75
- | M4 x 0.7 TYP
[19.05] X
158 TYP
=~ [40.01]
12.00
0.25 - ™

r6.35] [304.80] i
]—‘f "-'J=L o) o] o} 1o} l—“

0.50
[12.70]

112 www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00
Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Dimensoes da placa de fixacao (continuacao)
NOTA: As dimensdes sao em polegadas [milimetros].

Placa de fixacao 400 x 400 mm

16.00
e N E— —_——
Fixagao do sensor de [406.40]
altura (M4)
~ Montagem do detetor
] R L de ponteiras
1 T T 1600
158 TYP o o | [406.40]
[40.01] e e .
o 1.25
[ [3175] L
I b ‘ .. Localizador
N 3 de bordos
—ﬁ utilizado como
125 M4 x 0.7 Typcanto
[31.75] [

158 TYP
[40.01]

0.25

Montagem do rob6 (sem sensor de altura)

Montagem do robd
(com sensor de altura)

[6.35] ‘
% S —y r r r -

0.50
[12.70]
Placa de fixacao 500 x 500 mm
20.00
e B B —
Fixagdo do sensor de (508.00]
altura (M4)
. A c ot Montagem do detetor
e . e e e . de ponteiras

. . o e 20.00 .
158 TYP .. (508.00] :
[40.01] . . i
1.00 . P -
[ [25.40] R
MR N Localizador S

% 100 \\_ M4 X 0.7 TYP de bordos

[25.40} — - Montagem do rob6 (sem utilizado como
sensor de altura) canto
158 TYP Montagem
[40.01] - do rob6 (com
sensor de altura)
025 __
[6.35]

i

ry ry Y Y ry= )

0.50
[12.70]
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Dimensoes da placa de fixacao (continuacao)
NOTA: As dimensdes sdo em polegadas [milimetros].

Localizadores de bordas e suportes de nivelamento

Todas as placas de fixagdo do robot incluem cinco localizadores de extremidades e quatro suportes de

nivelamento.
2.00
0.25 - [50 80]
[6.35]

Localizador de

bordos
T Suportes de
0.50 nivelamento

[12.70]
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Dados técnicos (continuacao)

Esquemas de cablagem

Porta do dosificador

Porta de controlo ext.

NOTAS:

e As entradas ndo sdo sensiveis a polaridade.

Pino Descricao Voltagem maxima Corrente maxima
1 NOM (Normalmente aberto) 125 VCA 15A
2 COM (Comum) 250 VCA 10A
3 EARTH (terra) 28 VCC 8A
+24V
1
Pino 1
Relé < - T Pino 3
Pino 2 2

e O acessorio opcional caixa start / stop facilita as conexdes de entrada / saida desta porta. Consulte “Caixa de

Start / Stop” na pagina 106 para obter o numero da peca.

Pino Descricao

Terra

Sinal de Inicio

Alimentagdo do motor

Pausa

Func. / Aprend.

Paragem de emergéncia

N[O~ |IN|=

Paragem de emergéncia
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Dados técnicos (continuacao)

Porta I/0

NOTAS:
¢ As saidas estdo calibradas em 125 mA.
e A saida de cortesia +24 VCC esta calibrada em 3,0 Amp.

Pino Descricao Pino Descricao Pino Descricao
1 Entrada 1 10 Desligada 19 Saida 6

2 Entrada 2 11 Terra 20 Saida 7

3 Entrada 3 12 Terra 21 Saida 8

4 Entrada 4 13 Terra 22 Desligada
5 Entrada 5 14 Saida 1 23 Desligada
6 Entrada 6 15 Saida 2 24 +24 VCC
7 Entrada 7 16 Saida 3 25 +24 VCC
8 Entrada 8 17 Saida 4

9 Desligada 18 Saida 5

. e @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ .

e @ @ @ @ @ 9 @ © 9 @ @

14 25
+24V
+24V
L Pino 25

— Entrada X Saida X

-

N
i Pino 13

Esquema de entrada Esquema de saida
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Dados técnicos (continuacao)

Exemplo de conexoes de entrada / saida

Pode usar a Porta I/0 e a Porta de controlo ext. na traseira do robot para ligar uma variedade de entradas e de
saidas. Também é fornecido com o sistema um conector sobressalente. Os esquemas seguintes ilustram exemplos
tipicos de conexdes de entrada / saida a um robot.

Entradas Saidas
[ } [
| |
| | Porta I/O Pino 14 | // !
Porta /0 o ! | Robot W\ ——
Robot ino 25 | | Saida1 -———-——-—— :
+24VDC T T T T L0 LED 1
SWi1 Pino 11
Pino 1 Terra
Entrada 1
Porta I/O Pino 15 +24V En i iti
borta /o ' ) Dispositivo
o Pino 2 PLC Saida (+24V) Robot Saida 2
Entrada 2 PLC
Pino 11 Terra
Pino 11 PLC Terra Terra
Terra

Dispositivo externo alimentado pelo robot

Porta I/0 :
Robot Pino 24 Dispositivo
+24VDC
Pino 11
Terra

A saida de cortesia +24 VCC esta calibrada em 3,0 Amp.

As saidas estdo calibradas para 125 mA.

Conexoes de Inicio e Paragem de Emergéncia (STOP) para Controlo ext.

Porta controlo
ext.

Pino 2

Sinal de
Inicio
Pino 1

Terra

Porta controlo
ext.

Pino 6

Paragem de
emergéncia
Pino 7

Paragem de
emergéncia
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando

Este apéndice contém informacdes detalhadas para cada comando de configuragédo e de dosificagdo. Os
comandos estdo por ordem alfabética.

As regras seguintes aplicam-se a todos os comandos:

e Um comando é efetivo até ser substituido por outro comando.

e As configuragdes do comando ignoram as configuragdes do sistema.

Prog. 7197PCP-DIN N°. Conjunto (7197PCP-DIN Prog. No. Set)

(Program No)

Clique Funcao
Clique duas | Muda o nimero de programa de um controlador 7197PCP-DIN-NX ligado e utiliza as definicoes de programa
vezes no especificadas. Consulte “Como mudar Programas 7197PCP-NX utilizando o DispenseMotion” na pagina 111
endereco e | para procedimentos detalhados de utilizagdo deste comando.
selecione Parametro Descricao
no menu em
descida N.° do Define o nimero do programa do controlador 7197PCP-DIN-NX (1-10) para abrir ou mudar

programa para o mesmo.

Aceleracao (Acceleration)

Clique

Funcao

Controla a aceleragéo e desaceleragéo do robd de ponto a ponto (ptp) ou ao longo de um percurso continuo
(cp). Em geral, o valor deste parametro esta inversamente relacionado com a aceleragao do robot.

Parametro Descricao
O:ptp 1:cp Comuta o controlo da aceleragéo entre ponta e ponto (ptp) ou percurso continuo (cp).
Valor (Value) Define o racio de aceleragcéo ou desaceleragcéo de ponto para ponto ou ao longo de um

percurso continuo
Intervalo: 20-600 (mm/s?)

Ponto do arco (Arc Point)

Clique

Funcao

Regista a posi¢ao XYZ corrente como Ponto do Arco Os Pontos do Arco dosifica fluido ao longo de um percurso

em arco.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Configuracao do Retrocedimento (Backtrack Setup)

Clique

Funcao

Define como a ponteira de dosificacéo se eleva no fim da dosificacdo em linha. Isto € util para fluidos muito
viscosos ou fibrosos para controlar onde cai a cauda do fluido. As ilustracdes da pagina seguinte mostram a
representacao das selegdes de Configuragéo do Retrocedimento.

NOTA: A Configuracao do recuo é apenas para linhas, ndo para arcos ou circulos.

Parametro

Descricao

Comprimento de
retrocedimento
(Backtrack Length)

Distancia de afastamento da ponteira de dosificagdo do ponto de Fim da Linha.

Intervalo de
retrocedimento
(Backtrack Gap)

Distancia de elevacdo da ponteira de dosificagdo quando se afasta do ponto de Fim da
Linha. Este valor deve ser inferior a distancia Z para esse ponto.

Velocidade de
retrocedimento
(Backtrack Speed)

Velocidade de deslocacgao da ponta de dosificacdo (1) para tras e para cima ao longo do
percurso de retracao para inverter a diregdo apos a dosificagdo de uma linha ou (2) para a
frente e para cima em angulo apds a dosificagdo de uma linha.

Tipo (Type)

0 ou branco (Normal) — A ponteira de dosificagdo desloca-se diretamente para cima
pela altura introduzida no Intervalo de retrocedimento.

1 (Recuar) (Back) — A ponteira de dosificagao desloca-se para tras com um angulo
pela distancia e altura introduzidas no Comprimento do Retrocedimento e Intervalo de
Retrocedimento.

2 (Recuo em quadrado) (Square Back) — A ponteira de dosificacdo desloca-se
para cima e depois para tras pela distancia e altura introduzidas no Comprimento do
Retrocedimento e Intervalo de Retrocedimento.

3 (Avancar) (Forward) — A ponteira de dosificagdo desloca-se para a frente com um
angulo pela distancia e altura introduzidas no Comprimento do Retrocedimento e Intervalo
de Retrocedimento.

4 (Avanco quadrado) (Square Forward) — A ponteira de dosificagéo desloca-se para
cima e depois para a frente pela distancia e altura introduzidas no Comprimento do
Retrocedimento e Intervalo de Retrocedimento.
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(continuacao)

| Configuracao do Retrocedimento (continuacao) |

0 ou branco (Normal)

Intervalo de
retrocedimento
#HM—> #2

1 (Recuo)

#3 ‘\ #2
_’ I
* \ Intervalo de retrocedimento
1

. Retrocesséo
Comprimento

2 (Recuo quadrado)

#4 #3
4+—

#1 3 #2T Intervalo de retrocedimento

Retrocessaqg
— Comprimento

3 (Avango)
/’ #3
M_—»p #2 ;
/ Intervalo de retrocedimento
1
Retrocessao |
Comprimento|
4 (Avango quadrado)
#3 T#‘q.
T
#H—p T#Q Intervalo de retrocedimento
1
Retrocessao
Comprimento

Exemplo de ilustragcbées de Configuragcdo do Retrocedimento
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Inicializar bloco (Block Initialize)

Clique Funcao
Clique duas Utilize Inicializar bloco para especificar que o sistema deve utilizar os pontos selecionados na janela
vezes no Selecionar bloco de funcionamento. Consulte “Como desativar a dosificagéo para pecas especificas numa
enderego e série” na pagina 74 para mais informagdes.
selecione no
menu em descida

Chamada Padrao (Call Pattern)
Clique Funcao

Cligue duas | O sistema dosifica com um padrdo semelhante a outro padrdo no programa, mas na posigdo no programa onde

vezes no se gera o comando de Chamada do Padréo. O padrao chamado deve ter uma Etiqueta atribuida ao mesmo. O
enderegco e | sistema interrompe a dosificacdo do padrdo chamado quando chega ao comando de Fim do Padréo.
selecione

A Nordson EFD recomenda a utilizagdo de um comando Ponto Ficticio para facilitar a utilizagao deste comando.
O primeiro comando Ponto Ficticio ap6s o comando Chamar Etiqueta Padrao € utilizado como ponto de
referéncia. Se o Ponto Ficticio for definido como 0, 0, 0, entdo os comandos que se seguem ao comando do
Ponto Ficticio permanecerao nas suas coordenadas exactas. Se o comando Ponto Ficticio for definido como 50,
50, 10, entdo as coordenadas dos comandos que se seguem ao comando Ponto Ficticio serdo definidas em 50,

no menu em
descida

50 e 10.
D:\Save\call pattern.SRC
A Command 1 2 3 4 ) [
1 Dispense End Sew 100 100 2
L
3 Label 1
4 Find Mark 242326 202345 10.261 9
5  Call Pattem 202379 18657 11237 3
6
7 Find Mark 29278 200181 12484 41
8  Call Pattern 252833 184402 11327 3
9 Stap & Repeat X 0 18 1 7 2 10001

10 End Program

12 /IDISPENSE

13 Label 3

14  Dummy Point 1] 0 0 0

15 ZClearance Sewp 3 0

16 Line Speed 5

17 Line dispense Setu 0.4 1] 03 1] 1] 1]
18 Circle 140.185 147447 82545 365 0 375
19 Dispense Dot Setu 4 1] 0

20 Dispense Dot 140.185 19793 82545

21 End Panem

Exemplo de um programa que inclui um comando de Chamada Padréo

Chamar os Parametros Pico Touch (Call Pico Touch Parameter)

Clique Funcao
Clique duas Abre o ficheiro *.pico com o nome especificado e implementa as definicdes dos parametros contidos no
vezes no ficheiro. Consulte “Como ajustar parametros PICO utilizando o DispenseMotion” na pagina 91 para
enderego e procedimentos detalhados de utilizagdo deste comando.
selecione no
menu em descida
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Chamada de Retorno (Call Return)

Clique Funcao
Clique duas Usado em conjunto com Call Subroutine para retornar o programa ao enderego que ocorre logo apés um
vezes no comando Call Subroutine.
enderego e
selecione no
menu em descida

Chamada de Retorno (Call Return)

Clique Funcao
Clique duas Uma sub-rotina € um conjunto de comandos que se encontra depois do fim do programa. Chamada
vezes no Sub-rotina faz com que o programa salte para a sub-rotina num endereco especifico e depois execute os
enderego e comandos nesse endereco. Quando é alcancado o comando Chamada de Retorno (que se encontra no
selecione no interior da subrotina), o programa continua com o endereco imediatamente seguinte ao comando Chamar

menu em descida | Subrotina. Chamada Sub-rotina € muito Util para repetir um padrdo em qualquer lugar na mesma pega
(como oposto ao comando Passo e Repetir, no qual é repetido um padrdo em pegas separadas que estdo
dispostas em linhas direitas e a distancias fixas entre cada).

‘A . Command Ik 2 = 4 |5 6
f1 Dispense Dot Setu 0.1 0 0
2 Line dispense Setu 0.2 0 0 0 0.1 0.1
13
4 Line Start 63.224 22.953 825
5 Arc Point 63.282 22.812 825
|6 Line Passing 63.424 22.753 825
|7 Call Subroutine 100
|8
9 Line Passing 65.274 22.753 825
|10 Arc Point 65.415 22.812 825
511 Line End 65474 | P2953 [825
' 12 EndProgram
[13  Label 100
|14  Dispense Dot 64 23 825
|15 Dispense Dot 64.145 23 825
|16 Dispense Dot 64.25 235 825
17 Call Return
|18

Exemplo de um programa que inclui um comando de Chamada de Sub-rotina
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(continuacao)

Circunferéncia (Circle)

Clique

Funcao

Regista uma circunferéncia com o centro da mesma na posicao XYZ corrente.

Parametro Descricao

Diametro O diametro do circulo (em mm).

(Diameter)

Angulo de O angulo (em graus) do centro da circunferéncia onde inicia a circunferéncia. O valor
Inicio (Start predefinido de 0 graus coincide com a posicao 3:00.

Angle)

Predefinido: 0 (graus)
Intervalo: 0 a 360

NOTAS:

e Pode introduzir um valor negativo. Por exemplo, se introduzir 90, o ponto de inicio da
circunferéncia sera a posigao 12:00.

e Também pode introduzir um valor superior a 360, mas se o fizer, o robé compensa o valor
maior. Por exemplo, se introduzir 400, o ponto de inicio da circunferéncia sera o marcador
dos 40 graus.

Total de graus
(Total Degree)

E o angulo (em graus) depois do Angulo de Inicio no qual se interrompe a dosificagéo.
Predefinido: 0 (graus)

Para dosificar na direcdo inversa aos ponteiros do reldgio, introduza um valor negativo.

NOTA: Pode introduzir um valor superior a 360. Por exemplo, se introduzir 720, a cabega do
eixo Z ira dar duas voltas.

Circunferéncia de 3 pontos (Circle 3 Point)

menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Usado em tandem com o comando Executar circunferéncia quando a circunferéncia é demasiado
vezes no grande para a janela secundaria (no modo CCD). Pode criar uma circunferéncia maior introduzindo trés
enderego e (8) comandos Circunferéncia de 3 Pontos, um para cada “canto” do circulo. O sistema utiliza os trés
selecione no comandos Circunferéncia de 3 pontos para calcular o perimetro total da circunferéncia. O comando

Executar circunferéncia dita onde a circunferéncia comeca e quantos degraus terd. A sequéncia correta
de comandos é: trés (3) comandos Circunferéncia de 3 pontos seguidos de um (1) comando Executar
circunferéncia.
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Executar circunferéncia (Circle Run)

Clique Funcao
Clique duas Usado em tandem com o comando Circunferéncia de 3 pontos quando a circunferéncia € demasiado
vezes no grande para a janela secundaria (no modo CCD), ajusta o Angulo de inicio e o Total de graus da
enderego e circunferéncia.

selecione no

. Parametro Descricao
menu em descida —
Angulo de O angulo (em graus) do centro da circunferéncia onde inicia a circunferéncia. O valor
Inicio (Start predefinido de 0 graus coincide com a posi¢éo 3:00.
Angle)

Predefinido: 0 (graus)
Intervalo: 0 a 360

NOTAS:

e Pode introduzir um valor negativo. Por exemplo, se introduzir -90, o ponto de inicio da
circunferéncia sera a posigao 12:00.

e Também pode introduzir um valor superior a 360, mas se o fizer, o robé compensa o
valor maior. Por exemplo, se introduzir 400, o ponto de inicio da circunferéncia sera o
marcador dos 40 graus.

Total de O angulo (em graus) depois do Angulo de Inicio no qual se interrompe a dosificacao.
graus (Total o
Degree) Predefinido: 0 (graus)
Para dosificar na direcéo inversa aos ponteiros do relogio, introduza um valor negativo.

NOTA: Pode introduzir um valor superior a 360. Por exemplo, se introduzir 720, a cabecga
do eixo Z ird dar duas voltas.

Transparente (Clear)

Clique Funcao
Clique duas Desliga a saida especificada (Saida 1 a Saida 8) nas coordenadas especificadas.
vezes no Parametro Descrigcao
enderecgo e
selecione no Atraso (Delay) | Quanto tempo o dosificador espera nas coordenadas especificadas antes de desligar a
menu em descida saida especificada (em segundos).

Porta (1~8) 0: Desativada
(Port(1~8)) 1-8: A saida (Saida 1 a Saida 8) para desligar

Dosificacao por pontos (Dispense Dot)

Clique Funcao
Registe a posigdo XYZ corrente como ponto de Dosificagao por Pontos.
é
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(continuacao)

Configuracao do Ponto de Dosificacao (Dispense Dot Setup)
Clique Funcao

’@ Define como o sistema dosifica um ponto de fluido.

. Parametro Descricao

Tempo abertura Quanto tempo esta aberta a valvula (em segundos).
valvula (Valve On

Time)

Tempo de Espera | Tempo de atraso (em segundos) no final da dosificagao para permitir que a pressao se
(Dwell Time) estabilize antes que a ponteira se desloque para o ponto seguinte.

Tempo Inicial Tempo de atraso (em segundos) no inicio da dosificagao.

(Head Time)

Configuracao do Fim de Dosificacao (Dispense End Setup)
Clique Funcao

1 T Muitas vezes, depois de dosificar um ponto ou uma linha, é necessario levantar a ponteira por uma pequena
S0 distancia a velocidade lenta. Isso permite que o fluido se liberte da ponteira para evitar que seja aplicado
= incorretamente. Os parametros de Configuragéo do Fim da Dosificagéo influenciam a distancia e a velocidade de
subida da ponteira depois da dosificagéo.
Parametro Descricao
Velocidade lenta de A velocidade (em mm/s?) a qual se levanta a ponteira depois da dosificagéo.
retracéo (Retract Low | Intervalo: 0-150 mm/s
Speed)
Velocidade alta de Depois que a ponteira sobe o valor especificado na Distancia Retracédo a velocidade
retracao (Retract especificada em Velocidade Lenta de Retracéo, a ponteira continua a subir até a altura
High Speed) Z a velocidade (em mm/s?) especificada neste parametro. O objetivo de especificar uma
altura Z é permitir que a ponteira suba o suficiente para eliminar quaisquer obstaculos
que possa encontrar no seu caminho para o ponto seguinte.
Intervalo: 0-150 mm/s
Distancia de A distancia (em mm) que a ponteira sobe depois da dosificagéo.
Retracao (Retract
Distance)
P

Velocidade alta
de Retracéo até
aaltura Z

Distancia Z <

Distancia de
retracao a
velocidade lenta
de retragao

llustrag&do de exemplo da Configuracéo do Fim da Dosificacao
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(continuacao)

Dosificador Off / Dosificador On (Dispenser Off / Dispenser On)
Clique Funcao
E “ Apenas para os comandos Inicio de Linha, Passagem de Linha e Fim de Linha, DESLIGA ou LIGA o
ou

dosificador no endereco atual.

NOTA: Este comando é util quando se pretende desligar (desativar) a dosificagcdo para parte de uma linha.
Para isso, determine os pontos de inicio e fim entre os quais pretende que a linha seja desativada e, em
seguida, introduza um comando Dosificador Off entre esses pontos. Quando quiser que a linha esteja ativa,
introduza um comando Dosificador On entre esses pontos. Um programa de exemplo e o padréo resultante
s@o mostrados abaixo.

D:\Save\DispenserOn&OffExample.SRC

A Command 1 2 3 hed

Y |1 ZClearance Setup 1 1 E

—:2 Line Speed 10 NOTA: Esta imagem corresponde
3 a Visualizagdo do percurso real do
14 Line Stant 243936 161.172 72.167 programa de exemplo mostrado.
|5 Line Passing 251.667 161.172 72167

|6 Line Passing 258.17 169261 72.167 \ﬂ
17 Line Passing 251.923 178477 72167
7‘8 Line Passing 251.923 186.362 72.167
9 Line End 241581 186362 72.167
‘10 TEE . ErETTTE

11 End Program
Programa original e Visualizagdo do percurso correspondente

D:\Save\DispenserOn&OffExample.SRC

A  |Command 1 |2 |3

1 ZClearance Sewp 1 i | i ———

s kit Spasd 10 NOTA: A Vlsuahza};go do percurso
3 Cradioit e am los 0 0 na Janela secundaria NAO se

% R - I ird alterar quando adicionar os

- - / comandos Dosificador Off /

5 Line Start 243.936  161.172 72167 s Dosificador On conforme mostrado
& Line Passing 251667 161172 72.167 / neste exemplo. Esta imagem &

7 Dispenser Off : ] apenas uma representagéo do

'8 Line Passing 25817  169.261 72.167 padrdo de dosificacéo resultante.
_ 18 Dispenser On
_ 10 Line Passing 251823 178477 72167 &

11 Dispenser Off

_‘ 12 Line Passing 251.923 186.362 72.167
13 Dispenser On
14 Line End 241581 186.362 72.167

115

7‘ 16 End Program

Programa com comandos Dosificador On / Dosificador Off e um exemplo do padrédo de dosificagao resultante

Ponto ficticio (Dummy Point)
Clique Funcao

Regista a posigédo XYZ corrente como Ponto Ficticio. A ponteira de dosificacao passa através deste ponto. Um
+ ponto ficticio é util para evitar obstaculos na peca.

Parametro Descricao

Velocidade (Speed) A velocidade (em mm/s) a qual avanga a ponteira para o ponto ficticio.
Intervalo: 0-150 mm/s
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(continuacao)

Ajuste de limite (Edge Adjust)

selecione no

Clique Funcao
Clique duas Usado em tandem com Marcadores de pesquisa quando a pega apresenta uma das seguintes dificuldades:
vezes no ¢ Cantos arredondados de grandes dimensdes
enderego e ¢ Auséncia de caracteristicas 6bvias para a criagdo de uma imagem de marcador

menu em descida

Consulte “Como utilizar marcadores para dosificar uma peca simples” na pagina 80 para instrugdes
sobre a utilizacdo deste comando.

Fim do Padrao (End Pattern)

Clique

Funcao

no enderecgo e

em descida

Clique duas vezes

selecione no menu

Usado em tandem com Chamar Padréo para retroceder o programa ao enderego necessario apos um
comando de Chamar Padrao.

Fim do Programa (End Program)

Clique Funcao
Regista o endereco corrente como fim do programa. Fim do Programa retrocede a ponteira de dosificagéo para
END a posigao inicial (0,0,0).

Marcador de referéncia (Fiducial Mark)

Clique

Funcao

O sistema procura os dois marcadores de referéncia especificados no campo N.° (niUmero) de cada comando
Marcador de Referéncia. Os dois marcadores de referéncia sdo entao usados pelo comando Ajustar Marcador
de Referéncia para regular o programa de dosificagdo de acordo com qualquer alteragcao de orientagéo entre
pecas.

NOTAS:

e Para obter os melhores resultados, introduza comandos de Marcador de Referéncia antes de qualquer
comando de dosificagéo ou de configuragao.

e Devem estar presentes Dois marcadores de Referéncia num programa para que o sistema execute esta
funcéo de regulacdo corretamente.

e Um Marcador de Referéncia é diferente de um Pesquisar marcador. Um Pesquisar marcador s6 € usado para
verificar a posigao XY de uma peca enquanto o Marcador de Referéncia é usado para verificar a orientacao da
peca.

e Consulte “Acerca dos marcadores” na pagina 27 para mais informacgdes sobre os marcadores.

Ajustar Marcador de Referéncia (Fiducial Mark Adjust)

Clique Funcao
Clique duas | Ajusta o programa (de uma pega para outra) apods alteragdes de orientacdo XY na posicao da pega. O sistema
vezes no determina a correta orientagdo procurando dois Marcadores de Referéncia. Consulte “Marcador de referéncia
enderego e | (Fiducial Mark)” na pagina 127.
selecione
no menu em | NOTAS:
descida

e Este comando € usado exclusivamente em combinagdo com o comando Passo e Repetir.

e Devem estar presentes Dois marcadores de Referéncia num programa para que o sistema execute esta
funcao de regulacédo corretamente.

e Consulte “Acerca dos marcadores” na pagina 27 para mais informacdes sobre os marcadores.
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(continuacao)

Preencher area (Fill Area)
Clique Funcao

Usado em tandem com Inicio do preenchimento e Fim do preenchimento, o comando Preencher area
preenche uma area definida de modo especifico utilizando os parametros Largura e Banda definidos. Consulte

a explicagdo abaixo desta tabela para um exemplo de cada tipo de Preencher Area. A sequéncia correta de
comandos para preencher uma area é a seguinte: (1) Preencher area, (2) Inicio do preenchimento, (3) Fim do
preenchimento ou (1) Preencher area, (2) Inicio da linha, (3) Fim do preenchimento

NOTA: Pode utilizar Inicio da linha em vez de Inicio do preenchimento e Fim da linha em vez de Fim do
preenchimento.

Parametro Descricao (consulte as ilustragoes de exemplo)

Tipo (Type) (veja 1. Retangulo (percurso S) [Rectangle (S path)]

abaixo um exemplo de | 2. Circunferéncia (Circle) (outer to inner)

cada) 3. Retangulo (Exterior para Interior) [Rectangle (Outer to Inner)]
4. Banda retangular (Rectangle Band)
5. Banda circular(Circle Band)
6. Retangulo (interior para exterior)
7. Circunferéncia (interior para exterior)

Largura (Width) A distancia (em mm) entre o centro do cordao dosificado e o corddo em espiral junto ao
mesmo.

Banda (Band) A largura (em mm) deve ser completa (de uma ponta a outra).

Preencher area: 1. Retangulo (percurso S) [Rectangle (S path)]

Este comando preenche a area definida passando a ponteira para tras e para a frente ao longo do eixo X (num percurso em forma
de S) com a distancia de Banda especificada deslocando simultaneamente o eixo Y com a distancia Largura especificada apos
cada passagem ao longo do eixo X. Depois de introduzir um comando Preencher Area Retangulo, introduza um ponto de Inicio da
Linha no canto superior esquerdo da area a preencher e um ponto de Fim da Linha no canto inferior direito dessa mesma area.

Inicio da Linha

Fim da linha

EXEMPLO: Se for introduzida uma Largura de 5 mm, a ponteira efetua o seguinte percurso:
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(continuacao)

Preencher area: 2. Circunferéncia (Circle) (Outer to Inner)

Este comando preenche a area definida deslocando a ponteira ao longo de um percurso em espiral partindo do exterior da
circunferéncia para o seu centro. Depois de introduzir um comando de Preencher Area Circunferéncia, desloque a ponteira para
um ponto no limite exterior da circunferéncia a preencher e introduza essa posigao como um ponto de Inicio da Linha. Depois
desloque a ponteira diretamente através do centro da circunferéncia e introduza essa posigdo como ponto de Fim da Linha.

Inicio da linha “Fim dajLinha

EXEMPLO: Se for introduzida uma Largura de 5 mm, a ponteira efetua o seguinte percurso:

Largura =5 mm

Preencher area: 3. Retangulo (Exterior para Interior) [Rectangle (Outer to Inner)]

Este comando preenche a area definida deslocando a ponteira ao longo de um percurso quadrado em espiral partindo do exterior
do reténgulo para o seu centro. Depois de introduzir um comando Preencher Area Retangulo, introduza um ponto de Inicio da
Linha no canto superior esquerdo da area a preencher e um ponto de Fim da Linha no canto inferior direito dessa mesma area.

Inicio da Linha

Fim da linha

EXEMPLO: Se for introduzida uma Largura de 5 mm, a ponteira efetua o seguinte percurso:

Largura = 5 mm_ =
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Preencher area: 4. Banda retangular (Rectangle Band)

Este comando preenche uma area em banda retangular deslocando a ponteira ao longo de um percurso quadrado em espiral
partindo do exterior do retangulo para o seu centro. Depois de introduzir um comando Preencher Area Retangulo Banda, introduza
um ponto de Inicio da Linha no canto superior esquerdo da area a preencher e um ponto de Fim da Linha no canto inferior direito
dessa mesma area.

Inicio da Linha

Fim da linha

EXEMPLO: Se for introduzida uma Largura de 5 mm e uma Banda de 15 mm, a ponteira efetua o seguinte percurso:

Banda = 15 mm

A

Largura = 5 mm

Preencher area: 5. Banda circular (Circle Band)

Este comando preenche uma area definida em banda circular deslocando a ponteira ao longo de um percurso em espiral partindo
do exterior da circunferéncia para o seu centro. Depois de introduzir um comando de Preencher Area Circunferéncia Banda,
desloque a ponteira para um ponto no limite exterior da circunferéncia a preencher e introduza essa posicdo como um ponto de
Inicio da Linha. Depois desloque a ponteira diretamente através do centro da circunferéncia e introduza essa posigao como ponto
de Fim da Linha.

Inicio da Linha

EXEMPLO: Se for introduzida uma Largura de 5 mm e uma Banda de 10 mm, a ponteira efetua o seguinte percurso:

Largura =5 mm

Banda = 10 mm
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Preencher area: 6. Retangulo (interior para exterior)

This command fills the defined area by moving the tip along a square, spiral-shaped path from the center of the rectangle to
the outside edge. Depois de introduzir um comando Preencher Area Retangulo, introduza um ponto de Inicio da Linha no canto
superior esquerdo da area a preencher e um ponto de Fim da Linha no canto inferior direito dessa mesma area.

Inicio da Linha

Fim da linha

EXEMPLO: Se for introduzida uma Largura de 5 mm, a ponteira efetua o seguinte percurso:

Largura =5 mm

Preencher area: 7. Circunferéncia (interior para exterior)

Este comando preenche a area definida deslocando a ponteira ao longo de um percurso em espiral partindo do centro da
circunferéncia para o seu exterior. Depois de introduzir um comando Preencher area de circunferéncia, desloque a ponteira para
um ponto no centro da circunferéncia a preencher e introduza essa posigdo como um ponto de Inicio da Linha. Depois desloque a
ponteira diretamente para o exterior da circunferéncia e introduza essa posigdo como ponto de Fim da Linha.

Inicio da Linha

EXEMPLO: Se for introduzida uma Largura de 5 mm, a ponteira efetua o seguinte percurso:

Largura =5 mm
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Fim do preenchimento (Fill End)

Clique Funcao
Clique duas Usado em tandem com Preencher area e Inicio do preenchimento, o comando Fim do preenchimento indica
vezes no o fim de um comando Preencher area. A sequéncia correta de comandos para preencher uma area é a
enderego e seguinte: (1) Preencher area, (2) Inicio do preenchimento, (3) Fim do preenchimento
selecione no . NOTA: Pode utilizar Fim da linha em vez de Fim do preenchimento.
menu em descida

Inicio do preenchimento (Fill Start)

Clique Funcao
Clique duas Usado em tandem com Preencher area e Fim do preenchimento, o comando Inicio do preenchimento indica
vezes no o inicio de um comando Preencher area. A sequéncia correta de comandos para preencher uma drea é a
enderego e seguinte: (1) Preencher area, (2) Inicio do preenchimento, (3) Fim do preenchimento
selecioneno | NG Pode utilizar Inicio da linha em vez de Inicio do preenchimento.
menu em descida

Pesquisar Marcador de Angulo (Find Angle Mark)
Clique Funcao
Clique duas | Usado em tandem com o Marcador de Referéncia para que o sistema procure uma alteragdo na orientagao XY

vezes no de uma peca pesquisando uma area em forma de angulo na peca. Se for encontrada uma alteracéo, o sistema
enderego e | ajusta o programa de dosificagdo de acordo com isso.

f\ili?ec;ﬂjeem EXEMPLO: Se Inicio Angulo = 0 e Fim Angulo = 90, o sistema pesquisa marcadores dentro da area em forma de
descida angulo especificada. Se uma peca for diferente da anterior dentro dessa area, o sistema ajusta o programa de

dosificagé@o de acordo com isso. Se o sistema ndo consegue encontrar os marcadores dentro da drea em forma
de angulo especificada, ignora a pega.

Parametro Descricao

Angulo de Inicio | E o angulo (em graus) no qual o sistema inicia a pesquisa.
(Start Angle)

Angulo de fim E o angulo (em graus) no qual o sistema interrompe a pesquisa.
(End Angle)

Marcador de pesquisa (Find Mark)
Clique Funcao
. O sistema pesquisa o marcador especificado no campo N.° (nimero) de um comando Marcador Encontrado. O

marcador é entdo usado pelo comando Ajustar Marcador para ajustar o programa de dosificagéo de acordo com
as alteracOes da posicéo XY entre pecas.

NOTAS:

e S0 é necessario um Marcador Encontrado num programa para que o sistema execute esta fungao
corretamente.

e Um Marcador Encontrado ¢é diferente de um Marcador de Referéncia. Um Pesquisar marcador sé € usado
para verificar a posicdo XY de uma peca enquanto o Marcador de Referéncia é usado para verificar a
orientacdo da peca.

e Consulte “Acerca dos marcadores” na péagina 27 para mais informacgdes sobre os marcadores.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Pesquise Grupo Marcador (Find Mark Group)

selecione no
menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Se o sistema nado conseguir localizar um Marcador de Pesquisa num grupo de Marcadores de Pesquisa, o
vezes no robd para imediatamente e ndo continua a pesquisa. Para utilizar este comando:
enderego e ¢ Introduza um comando Grupo Marcador de Pesquisa definido como 1 (Ligado) antes de um comando

Marcador de Pesquisa.
¢ Introduza um comando Grupo de Marcadores de Pesquisa definido como 0 (Desligado) apos o ultimo
comando Marcador de Pesquisa.

menu em descida

Setting Descricao
1 Liga o Grupo de Marcadores de Pesquisa.
0 Desliga o Grupo de Marcadores de Pesquisa.
Fixo (Fixed)
Clique Funcao
Clique duas Utilizado em combinagdo com o comando Ponto Ficticio dentro de um comando Passo e Repeticdo como
vezes no posicdo para uma estagdo limpa. Quando esta presente um comando Fixo, o ponto ficticio ndo € afectado
enderego e pelos offsets de passo e de repeticdo. Para utilizar este comando:
selecione no

¢ Introduza um comando Fixo definido como 1 (Ligado) antes de um comando Ponto Ficticio e de um
comando Passo e Repeticéo.
¢ Introduza um comando Fixo definido como 0 (Desligado) apds o ultimo comando de Padrdo de

Dosificacao.
Setting Descricao
1 Liga Fixo.
0 Desliga Fixo.

Ponto Fixo (Fixed Point)

Clique Funcao
Clique duas Desloca o rob6 para as coordenadas especificadas Um Ponto Fixo néo é afectado pela Detegédo Z ou pelo
vezes no Ajuste XY da Agulha, mas é afectado pelos offsets do Marcador de Pesquisa ou pelo Marcador Fiducial.
enderego e Parametro Descricao
selecione no
menu em descida | Velocidade A velocidade a que o robd se desloca para as coordenadas do Ponto Fixo.
(Speed) Intervalo: 0-150 mm/s

Suporte de Fixacao (Fixture Plate)

menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Faz com que o sistema ajuste os valores de altura Z do programa de dosificagdo com base na altura
vezes no medida com precisao de varios locais na placa de fixagdo. Para introduzir as medi¢des da altura da placa
enderego e de fixagd@o no sistema, consulte “Apéndice H, Configuracdo e Utilizacdo da Altura da Placa de Fixagcdo” na
selecione no pagina 173. Para utilizar este comando:

¢ Introduza um comando de Placa de Fixagao definido como 1 (Ligado) antes do primeiro comando de
Padréo de Dosificagéao.

¢ Introduza um comando Placa de Fixagao definido como 0 (Desligado) apds o ultimo comando de
Padréo de Dosificagao.

Setting Descricao
1 Liga Prato de Fixagéo.
0 Desliga Prato de Fixagao.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Passar ao

Endereco (Goto Address)

Clique

Funcao

O programa passa ao endereco especificado.

Passar a etiqueta (Goto Label)

Clique Funcao

O programa passa para o endereco no programa que contém a etiqueta especificada.
Sensor de altura (Height Sensor)

Clique Funcao
Clique duas | Mede a altura de um objeto numa pec¢a onde deve ser colocado um ponto de dosificacéo; os dados medidos
vezes no séo depois usados para ajustar a dosificagdo de acordo com isso para quaisquer alteragdes de altura entre
enderego e | pecas.
selecione = . . ) CnA
no menu em NOTA: Para esta fungéo, o sensor de altura opcional deve estar instalado e configurado. Consulte “Apéndice G,
descida Configuragéo e utilizacdo do sensor de altura” na pagina 169 para saber mais informacgdes acerca do sensor de

altura.

Contagem de Verificacao de Imagem (Image Check Count)

Clique Funcao
Cligue duas | Verifica se o numero especificado de imagens esta dentro da vista da camara:
vezes no ¢ Se o numero de imagens corresponder ao valor do pardmetro Count (Contagem), o sistema executa o
endelje(;o e programa de dosificagéo.
selecione ¢ Se o numero de imagens n&o coincidir com o valor do pardmetro Count (Contagem), o programa salta para
no menu em a etiqueta especificada.
descida

NOTA: Utilize o parametro Count (Contagem) para fazer com que o sistema verifique um nimero exato de
imagens ou um nimero de imagens superior, inferior ou igual ao nimero de imagens.

Parametro Descricao
N°. (No.) Numero da imagem marcador (picture socket)
Contagem O numero de imagens que devem estar presentes na vista da camara - utilize digitos e simbolos
(Count) de maior, menor ou igual para especificar a contagem.

EXEMPLOS:

® Introduza “6” para especificar exatamente 6 imagens

® Introduza “>6” para especificar mais de 6 imagens

¢ Introduza “>=6" para especificar 6 ou mais imagens

® Introduza “<6” para especificar menos de 6 imagens

e Introduza “<=6" para especificar 6 ou menos imagens
Etiqueta A Etiqueta para a qual o programa salta quando a Contagem esta incorreta.
(Label)
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Inicializar (Initialize)

Clique

Funcao

Desloca o robot para executar uma inicializagéo. A ponteira de dosificagdo desloca-se para a posigéo inicial
(0,0,0) e o robot modifica a posicao inicial usando os sensores da posicao inicial.

Entrada (Input)

Clique

Funcao

Input
—

Faz com que o programa verifique a presenca de um sinal de entrada na porta de entrada especificada e tome
medidas com base na definicdo do parametro 0 Off / 1 On.

Parametro Descricao
Port(1~8) Define o numero da porta de entrada a verificar.
0 Off e Se o sinal de entrada esta Desligado, o sistema salta para o Enderego ou Etiqueta
especificados.
¢ Se o sinal de entrada esta Ligado, o sistema prossegue para o comando seguinte.
10n e Se o sinal de entrada esta Ligado, o sistema salta para o Endereco ou Etiqueta especificados.
e Se o sinal de entrada esta Desligado, o sistema prossegue para o comando seguinte.
Endereco O Endereco ou Etiqueta para onde o programa salta com base no resultado da verificagao de
ou Etiqueta entrada. Clique em CHANGE (Comutar) para comutar entre Endereco e Etiqueta.
(Address or
Label)

Preparado para entrada (Input Ready)

selecione no

menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Utilizado para comunicar com dispositivos externos: Se Preparado para entrada estiver ON, o sistema
vezes no verifica a porta atribuida e age em conformidade; se Preparado para entrada estiver OFF, o sistema
enderego e nao verifica a porta atribuida e avanca para o comando seguinte. Quando este comando esta Ligado, o

programa de dosificagdo faz ciclos continuos para verificar o estado da entrada.

Parametro Descricao

Port(1~8)

Define o nimero da porta de entrada que o sistema deve verificar.

0 Off, 1 On

Coloca Preparado para entrada OFF ou ON.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Passo do Jato (Jet Step)

Clique Funcao
Clique duas | Usado em tandem com um comando Inicio da Linha e Fim da Linha para que o sistema dosifique uma série de
vezes no pontos ligados entre os comandos no comprimento especificado (Jet Step) e para o tempo especificado (Pulse
endereco e | Width). Este comando é util para aplicagdes a jato quando é requerida uma dosificagdo extremamente rapida.
selecione NOTA: No que se refere a dosificagdo a jato PICO, este comando pode ser utilizado com os comandos Line Start
no menu em - ) ) . A ) ~ S
descida (Inicio da linha) e Line End (Fim da linha) de forma a criar um padréo de ligagdo. Um programa de exemplo e o

padrao resultante sdo mostrados abaixo.

Parametro Descricao

Passo do Jato | A distancia (em mm) entre os pontos ligados.

(Jet Step)

Largura de Quanto tempo se mantém aberto o dosificador (em ms) por cada ponto depositado.

Pulsagéo

(Pulse Width)

Ajustar (Adjust) | Valor de offset (em mm) que o sistema aplica a cada valor de coordenadas do programa. Esta
configuragdo pode ser utilizada para efetuar uma compensacgéo quando um programa de
dosificagéo esta ligeiramente afastado do padrao pretendido.

D:\Save\jet step manual example.SRC

A Command 1 2 3 4 5 &

1 Z Clearance Setup 1 1

2 Line Speed 10

3 Line dispense Sew 0.2 1] o Q ] 1]

4

g Jet Step 3.3 03 0

[ Line Start 145 145 B8

1 Line Passing 165 145 58

B Line End 165 165 56

g

10 End Program ]
y @ : Line passing

Exemplo de um programa de ligagdo utilizando o comando Passo do jato para uma vélvula de jato PICO

Etiqueta (Label)
Clique Funcao

Regista uma etiqueta numérica que pode ser usada como referéncia nos comandos Passar ao Endereco, Passar
ﬂ a Etiqueta, Repetir Endereco, Passo e Repetir X, Passo e Repetir Y e Chamar Subrotina. Usar uma Etiqueta é

uma boa alternativa a usar um nimero de endereco porque uma Etiqueta nédo se altera quando sédo introduzidos
ou removidos. E consentido um maximo de 64 etiquetas por programa; cada etiqueta pode ter até 8 nimeros.

Luz (Light)
Clique Funcao

Clique duas | Define a luminancia de uma fonte de luz num ponto especifico no programa, entre 0 (hnenhuma luminancia) e 255

vezes no (mais brilhante).

enderego e )

selecione NOTA: Para que este comando funcione corretamente, o controlador da luz deve estar em EXT.
no menu em

descida
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando

(continuacao)

Configuracao da Dosificacao por Linhas (Line Dispense Setup)

Clique Funcao
Define como o sistema dosifica uma linha de fluido. Quando se dosifica fluidos de alta viscosidade,
'@'f frequentemente ha um atraso entre a abertura do dosificador e o inicio do fluxo de fluido. Use os parametros
—

Configuracao Dosificagcéo Linha para compensar este atraso.

Parametro Descricao

Atraso pré- E o tempo em que o dosificador permanece aberto no inicio de uma linha antes de se deslocar.
deslocagao Este tempo de atraso evita que a ponteira se desloque ao longo da linha enquanto o fluido esta
(Pre-move a sair.

Delay)

Distancia de E a distancia que o robot percorre desde o inicio de Inicio Linha antes que o dosificador se
Estabilizagdo | ative. Esta distancia consente ao robot tempo suficiente para ganhar velocidade e é usada
(Settling principalmente para eliminar a colocagéo de demasiado fluido no inicio de uma linha.

Distance)

Tempo de Tempo de atraso no final de uma linha depois do fecho do dosificador para permitir que a

Espera (Dwell
Time)

presséo se estabilize antes que a ponteira se desloque para o ponto seguinte.

Tempo de N6 | Tempo de atraso apenas para um comando Passagem Linha. A ponteira de dosificagdo passa

(Node Time) através do ponto de Passagem Linha e aguarda no ponto de Passagem Linha, com o dosificador
ativado, o periodo de tempo especificado.

Distancia de | A distancia entre o fim de uma linha quando o dosificador fecha para evitar que seja depositado

Corte (Shutoff | fluido em excesso no fim da linha, como mostrado na ilustragdo abaixo.

Distance)

Atraso de E o tempo que o dosificador permanece aberto depois de parar no fim de uma linha.

Corte (Shutoff
Delay)

O dosificador desliga-se aqui

A ponteira continua a deslocar-se até ao fim da linha

Distancia de corte

llustragdo do parametro Distancia Desligacdo

Fim da linha (Line End)

Clique Funcao
Regista a posigéo XYZ corrente como ponto de Fim da Linha
NOTA: A sequéncia correta de comandos para a linha é a seguinte: (1) Inicio Linha, (2) Passagem Linha, (3) Fim
Linha.
Passagem da linha (Line Passing)
Clique Funcao

Regista a posigéo XYZ corrente como ponto de Passagem Linha Esta € a posi¢cdo numa linha onde a ponta de
dosificagdo muda de dire¢ao, tal como no angulo de um retangulo.

NOTAS:

e A sequéncia correta de comandos para uma linha é a seguinte: (1) Inicio Linha, (2) Passagem Linha, (3) Fim

Linha.

e Use também um ponto de Passagem Linha antes e depois de um comando Ponto Arco.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Velocidade da linha (Line Speed)

Clique

Funcao

R
&

—

Define a velocidade (em mm/s) a que se desloca a ponteira de dosificagdo na posigdo do programa onde é
introduzido este comando, substituindo assim o valor da velocidade da linha predefinida no sistema.

Inicio da linha (Line Start)
Clique Funcao
Y Regista a posigdo XYZ corrente como ponto de Inicio Linha para dosificagdo de uma linha
— NOTA: A sequéncia correta de comandos para a linha é a seguinte: (1) Inicio Linha, (2) Passagem Linha, (3) Fim
Linha.
Endreco de Loop (Loop Address)
Clique Funcao
Clique duas | Recua o programa para um Endereco especifico (A) ou Etiqueta o numero de vezes definido em Contagem.
vezes no Paramet D .
enderego e arametro : escri¢ao
selecione Endereco E o ndmero de Endereco (A) ou de Etiqueta para onde o programa passa. A passagem para o
no menu em | (Address) Endereco (A) ou Etiqueta deve ocorrer antes do endereco corrente.
descida Contagem E o niimero de vezes que se executa a repeticio.

Ajustar Marcador (Mark Adjust)

Clique Funcao
Clique duas | Quando usado em tandem com o comando Pesquisar Marcador, o sistema pesquisa o marcador especificado
vezes no no campo N.° (numero) de um comando Pesquisar Marcador. Quando o sistema encontra o marcador, verifica a
enderegco e | posicdo XY da peca e ajusta o percurso de dosificagédo.
selecione
no menu em
descida

Seguimento de marcador (Mark Follow)

menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Usado em tandem com um comando Marcado de pesquisa, faz com que o sistema efetue a dosificagéo
vezes no ao longo de uma linha ligeiramente curva. Para curvas mais acentuadas, € necessario também o comando
enderego e Offset de seguimento de marcador. Consulte “Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma
selecione no linha curva” na pagina 83 para um exemplo da utilizagdo deste comando num programa.

Setting Descricao
1 Seguimento do marcador ON.
0 Seguimento do marcador OFF.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Offset de seguimento de marcador (Mark Follow Offset)

selecione no
menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Usado em tandem com um comando Seguimento de marcador permite que o sistema efetue a dosificagao
vezes no ao longo de uma curva acentuada; os parametros de offset definem o offset a aplicar a uma série de
enderego e comandos de Passagem da linha. Consulte “Como utilizar marcadores para dosificar ao longo de uma linha

curva” na pagina 83 para um exemplo da utilizagao deste comando num programa.

Parametro | Descricao
X A distancia (em mm) do offset na diregéao X.
Y A distancia (em mm) do offset na diregéo Y.

Agulhas multiplas (Multi Needle)

Clique Funcao
Clique duas | Em instalagdes com dosificadores multiplos, especifica ao dosificador (chamado Numero Agulha) para executar
vezes no os comandos que seguem este comando. Atualmente podem ser instalado até quatro dosificadores, assim o
enderego e | Numero Agulha pode ser 1-4.
selecione NOTA: Para que esta fungéo funcione corretamente, os dosificadores suplementares devem ser instalados e
no menu em ) AN - = S P " L
descida configurados. Consultar “Apéndice F, Configuracéo e utilizagdo das agulhas multiplas” na pagina 164.

Regulacao de XY da agulha (Needle XY Adjust)

menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Faz com que o sistema efetue uma Regulagé@o XY da agulha (verificagdo do offset cAmara-ponteira) e, com
vezes no base no resultado, tome medidas de acordo com o especificado nas definicdes dos parametros.
:2& i';gﬁg io NOTA: Para efetuar a Regulagao XY da agulha, o robé move a ponteira de dosificagdo para a posi¢ao Set

Needle e dosifica um ponto de fluido. Em seguida, passa a camara sobre o ponto de fluido e compara o
alinhamento do ponto com a imagem de marcador correspondente guardada na Biblioteca de Marcadores.
A posicao Set Needle e a imagem do marcador foram definidas durante o processo de Configuracgao inicial
do robd. Se o sistema ndo conseguir encontrar a imagem de marcador, é-lhe pedida uma agéo a tomar: 0.
Perguntar, 1. Continuar:

Parametro | Descricao

Intervalo X Define o offset maximo permitido para o eixo X.

(X range)

Intervalo Y Define o offset maximo permitido para o eixo VY.

(Y range)

0. Perguntar | 0. Perguntar O sistema pergunta se pretende atualizar o offset cAmara-ponteira.
gc?rﬁi’;u'ar 1. Continuar O sistema aceita automaticamente o offset cAmara-ponteira (a menos
(Continue) que esteja fora do intervalo) e avanga para o comando seguinte.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Detecao de Z da agulha (Needle Z Detect)

selecione no
menu em descida

Clique Funcao
Clique duas Faz com que o sistema efetue uma Detecao de Z da agulha (verificagcao do offset ponteira-peca) e, com
vezes no base no resultado, tome medidas de acordo com o especificado nas definicdes dos parametros.
enderego e

NOTA: Para efetuar a Detegcéo de Z da agulha, o rob6 coloca a ponteira de dosificagao sobre o detetor de
ponteira e desce-a até que esta toque no sensor. As configuragdes de detegédo da ponteira foram definidas
no processo de Configuragéo inicial do robé.

Setting Descricao

Intervalo X Define o offset maximo permitido para o eixo X.

(X range)

Intervalo Y Define o offset maximo permitido para o eixo Y.

(Y range)

Intervalo Z Define o offset maximo permitido para o eixo Z.

(Z range)

0. Perguntar | 0. Perguntar O sistema pergunta se pretende atualizar o offset cAmara-ponteira.
g\sr?i’n‘]u-ar 1. Continuar O sistema aceita automaticamente o offset cAmara-ponteira (a menos
(Continue) que esteja fora do intervalo) e avanca para o comando seguinte.

Saida (Output)

Clique Funcao

O programa envia um sinal de saida da porta de saida especificada.
Parametro Descri¢do

Port(1~8) Define o numero da porta de saida.

0 Off, 1 On Ativa ou desativa a saida.

Posicao de repouso (Park Position)

Clique Funcao
Desloca a ponteira de dosificagao para a posi¢cao de repouso especificada nas configuragdes da Posi¢do de
!/ﬁ\ Repouso na janela de Configuragéo do Sistema.

Velocidade Ptp (Ponto a ponto) [Ptp (Point to point) Speed]

Clique Funcao
Clique duas Define a aceleragao (como percentagem) do robot, de ponto a ponto, na posi¢cdo do programa onde &
vezes no introduzido este comando, substituindo assim o valor da velocidade ponto a ponto predefinida no sistema.
enderego e
selecione no

menu em descida
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Captura QA (QA Capture)
Clique Funcao

Clique duas | Guarda a imagem visualizada pela camara nas coordenadas XYZ especificadas para o comando. As imagens

vezes no sdo guardadas em D:\ever_sr\history.
enderego e . . . o . )
selecione Cada vez que é executado um comando Capturar QA, o sistema cria um subdiretério (em D:\ever_snhistory)
no menu em com o nome do dia em que foi executado o comando. O percurso do ficheiro para as imagens QA guardadas é:
descida D:\ever_snhistory \eXXXX_YY\QAImage_ZZ, onde XXXX = ano, YY = més e ZZ = dia do més
Folders S| - @ QAImage_5
o=
@ Desktop I.’J 820157 File Edt Wiew Favorites Took  Help
Ijﬁ My Documents = == =
= 1 My Computer @Eack L \\J . I,f ‘/:j Search || Folders ‘ =k x
e System (C:) = -
Bddress |5 Dulever_sribistoryie2015_8i0Almage_5
i [ Drtever_srihistoryiez01s_sioalmage
B ) ever st
I example -
)]
2 e2015_7
Bl 3 e2015.8
i_ﬂ QAlmage_3
(=) OAlmage_5 £35743720040156250.h  6357437I006187500,,,  EIS7437IZ6TTEGELE. .
[ lana en e
Estrutura do Diretdrio criado pelo comando Capturar QA Exemplo de imagens Capturar QA guardadas

Ajuste do retangulo (Rectangle Adjust)
Clique Funcao

Clique duas | Este comando néo é utilizado no sistemas da série EV.
vezes no
enderego e
selecione
no menu em
descida
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Configurar (Set)

Clique Funcao
Clique duas Permite atribuir um valor numérico a um simbolo ou caractere; uma vez atribuido, o simbolo ou caractere
vezes no pode ser utilizado num programa em vez do valor numérico. O comando configurar também pode ser
enderego e utilizado para fazer com que o sistema aumente ou diminua uma coordenada de acordo com o valor
selecione no numeérico atribuido.

menu em descida | NOTA: Ao contrario do comando Var (incluido adiante nesta seccéo), Configurar néo pode ser utilizado com
um comando Marcador de pesquisa ou Marcador de referéncia.

Parametro | Descricao

Simbolo Introduza o simbolo ou caractere que ira representar o Valor atribuido
(Symbol)

Valor (Value) | Introduza o valor numérico que o simbolo ou caractere representa

__|A - [Command 1 2 E |4 E C
' |1 ZClearance Setup 5 1

|2

13 Set a 114

|4 Label 1

|5 Line Start a 212 81.3
|6 LineEnd 149 212 81.3

|7 Set a a+4

|8

'9 Step & RepeatY 5 5 )| 3 1 10001
. 10

|11 End Program

Example of a program that includes a Set command

Configuracao Porta Dosificacao (Setup Dispense Port)
Clique Funcao

Clique duas | Consente ativar portas de saida multiplas ao mesmo tempo. Por exemplo, para ativar as portas 1, 2 e 3,

vezes no introduza “1.2.3” (com pontos entre os numeros das portas, em vez de espacgos). A configuracao predefinida é
endereco e | porta 0.

selecione

no menu em

descida
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Passo e Repetir X (Step & Repeat X)
Clique Funcao

Habilita a repeticdo do padrao de dosificacdo em muitas pecas idénticas que sdo montadas num prato de
fixagdo e alinhadas em linhas e colunas.

Parametro | Descricao (consulte as ilustrag6es abaixo)

Offset X E a distancia (em mm) entre cada pega na direcdo X.

Offset Y E a distancia (em mm) entre cada peca na direcéo Y.

Colunas (X) | E o nimero de colunas na diregdo X.

Filas (Y) E o niimero de filas na direcéo Y.

1. Percurso | E o percurso de deslocagdo padrdo. Selecione “1. Percurso em S” para um padrdo em forma de
em Sou 2. S ou “2. Percurso em N” para um padrao em forma de N.

Percurso
emN
Etiqueta E a etiqueta ou o enderego onde inicia o comando Passo e Repetir X.
(predefinido)
ou Endereco
Coluna (X)
o0 0o o000 oo
09 00 00 O @ <riy
e ©06e 00 o°
o0 00 00 oo
N
e (@0 @o® ee ee
 o® 00 0o e
| —>
Offset Y
(in mm)

Exemplo de offsets X e Y num comando Passo e Repetir

Passo e Repetir X, Percurso em S Passo e Repetir X, Percurso em N
1 2 3 4 1 2 3 4

Diferenga entre “1.Percurso em S” e “2.Percurso em N”
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Passo e Repetir Y (Step & Repeat Y)
Clique

Funcao

Funciona exatamente como Passo e Repetir X exceto que é dada prioridade ao eixo Y em vez do eixo X, como
abaixo ilustrado.

Passo e Repetir, Direcéo eixo X

1 2 3 4

Passo e Repetir, Direcéo eixo Y

Diferenca entre Passo e Repetir X e Passo e Repetir Y

Passo e Repeticao Z (Step & Repeat Z)

Clique Funcao
Clique duas | Habilita a repeticdo do padrao de dosificagdo em muitas pegas idénticas que séo montadas num prato de
vezes no fixac@o e alinhadas em linhas e colunas.
enderego e = T
selecione Parametro Descricao
no menu em | Offset Z A distancia (em mm) entre cada pega na diregéo Z.
descida (Z Offset) e Um valor Offset Z positivo afasta a ponteira da superficie de trabalho.
e Um valor Offset Z negativo aproxima a ponteira da superficie de trabalho.
Intervalo: 0.1-100 (mm)
Fileira (Tier) O numero de fileiras (ou niveis) na diregcéo Z.
Intervalo: 1-9999
Etiqueta O enderego onde inicia o comando Passo e Repetir Z.
(Label)

Fileira

Dlagrama do Offset Z e Par@metros das fileiras
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Ponto de paragem (Stop Point)

Clique

Funcao

Regista um Ponto de Paragem na posi¢ao XYZ corrente. Quando se da este comando, a ponteira de dosificagéo
desloca-se para a posigéo registada e aguarda que seja carregado o botdao START ou CONTINUE.

Plano de Substrato (Substrate Plane)

Clique Funcao
Clique duas | Utilizado em combinagdo com o comando Sensor de Altura para ajustar os valores de altura num programa de
vezes no dosificagdo com base nas leituras do sensor de altura, permitindo assim que o sistema dosifique num plano
enderego e | irregular. Para utilizar este comando:
selecione ¢ Introduza um comando de Plano Substrato definido como 1 (Ligado) antes do primeiro comando de padrdo
no menu em de dosificagao.
descida ¢ Introduza um comando de Plano Substrato definido como 0 (Desligado) apds o ultimo comando de padréo
de dosificagao.
Setting Descricao
1 Liga o Plano Substrato.
0 Desliga o Plano Substrato.
Marcador de disparo (Trig Mark)
Clique Funcao
Clique duas | Este comando néo € utilizado no sistemas da série EV.
vezes no
enderego e
selecione
no menu em
descida

Prog. UltimusPlus N°. Automatico (UltimusPlus Prog. No. Auto)

Clique Funcao
Cligue duas | Comuta automaticamente o nimero de programa de um dosificador UltimusPlus ligado, com base
vezes no numa condicdo que, quando satisfeita, provoca a troca de programa. Um programa pode ser comutado
enderego e | automaticamente com base em uma de trés condigcdes: Contagem, Temporizador, Entrada.
iiler;:;&eem e Consulte “Como Inserir Configuragdes na janela de Configuragdo Automatica do UltimusPlus” na pagina 96
descida para pormenores sobre a configuragao das condigoes.

e Consulte “Como alternar Programas UltimusPlus usando o DispenseMotion” na pagina 94, para
procedimentos detalhados de utilizagdo deste comando.

Parametro Descricao

N°. programa
(Program No)

Define o numero do programa UltimusPlus (1-16) para abrir ou comutar para.

Prog. UltimusPlus N°. Conjunto (UltimusPlus Prog. No. Set)

Clique Funcao
Cligue duas | Comuta o numero de programa de um dosificador UltimusPlus ligado e utiliza as definicbes de Tempo, Pressdo
vezes no e Vacuo especificadas. - Consulte “Como alternar Programas UltimusPlus usando o DispenseMotion” na
enderego e | pagina 94, para procedimentos detalhados de utilizagdo deste comando.
selecione Parametro Descricao
no menu em
descida Program No Define o numero do programa UltimusPlus (1-16) para abrir ou comutar para.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando
(continuacao)

Var
Clique Funcao
Clique duas Permite atribuir um valor numérico a um simbolo ou caractere; uma vez atribuido, o simbolo ou caractere
vezes no pode ser utilizado num programa em vez do valor numérico. O comando configurar também pode ser
enderego e utilizado para fazer com que o sistema aumente ou diminua uma coordenada de acordo com o valor
selecione no numérico atribuido. O comando Var pode ser utilizado com os comandos Marcador de pesquisa e Marcador
menu em descida | de referéncia.
Parametro | Descricao
Simbolo Introduza o simbolo ou caractere que ira representar o Valor atribuido
(Symbol)
Valor (Value) | Introduza o valor numérico que o simbolo ou caractere representa
-
13 Var a 168.243
|4 Label 1
5 Dispense Dot a 224051 884
|6 Var a a+1
|7
|8 Step & Repeat X 10 10 5 i
|9
|10  End Program
|1
Exemplo de um programa que inclui um comando Var
Ponto de espera (Wait Point)
Clique Funcao
Regista um Ponto de Espera, imediatamente apds o comando anterior. Quando se da este comando, a ponteira
E de dosificag@o aguarda no ponto final do comando anterior pelo Tempo de Espera (em segundos) especificado.
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Apéndice A, Referéncias das funcoes de comando

(continuacao)

Configuracao Distancia Z (Z Clearance Setup)

pequena, por exemplo 5 mm, para reduzir o tempo do ciclo de programa.

A distancia Z é também definida como valor absoluto (0) ou relativo (1). Quando especificado como valor relativo,
é a distancia a qual a ponteira sobe relativamente a posicao ensinada. Quando é especificado como valor
absoluto, é a distancia entre a posicdo de zero do eixo Z a qual sobe a ponteira independentemente do valor do
eixo Z da posigdo mostrada.

Clique Funcao
T Especifica a altura a qual sobe a ponteira de dosificagdo depois de cada comando de dosificagdo. A finalidade
thory da distancia Z é de levantar a ponteira a uma altura suficiente para que evite todos os obstaculos quando se
desloca entre pontos. Se ndo ha obstaculos entre nenhum dos pontos, pode ser utilizada uma distancia Z

A Nordson EFD aconselha a introdugdo de um comando de distancia Z no inicio de um programa.

Parametro

Descricao (consulte as ilustragoes abaixo)

Valor (Value)

A distancia (em mm) que a ponteira sobe depois da dosificagéo.

0(Abs), 1(Rel)

Como sobe a ponteira: 0(Abs) = absoluto, 1(Rel) = relativo.

Distancia Z = 10 mm relativo

Distancia Z = 10 mm absoluto

Z=0mm

Z =10 mm
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Apéndice B, Procedimentos de Configuracao sem
Assistente

Todos os procedimentos de configuragé@o e de calibragdo sdo guiados pelo assistente de configuracao inicial do
robd, o qual deve ser usado apds qualquer alteragdo do sistema, incluindo a substituicdo da ponteira. Todavia, os
procedimentos neste apéndice podem ser executados individualmente e sdo aqui descritos para referéncia.

Configurar a escala da camara

Quando a camara visualiza um objeto, converte os pixeis para uma verdadeira medicdo. Para que a camara efetue
esta conversdo com precisdo, deve “ensinar” a cAmara o que o tamanho de um objeto tem comparagdo com pixeis
por polegada configurando a escala da camara. Utilize o método automatico ou manual para definir a escala da
camara. Se o método automatico falhar repetidamente, utilize o método manual.

Método automatico

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 e Clique no botao CAMERA. = --- =i H :['].E]

©
{

T [ ¢ Desloque a camara para um ponto de
| X- .___IY*_' X+ IZ'__ referéncia localizado no canto inferior direito
- | IY_' . lz‘ da peca.
o ' e Foque a imagem. Consulte “Camara” na
pagina 17, se necessario, as instrugdes
de focagem da camara.
e Clique em SCALE (ESCALA) > AUTO

| Auto (AUTOMATICO).

O sistema completa o resto do processo de
definicéo de escala.
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Apéndice B, Procedimentos de Configuracao sem
Assistente (continuacao)

Configurar a escala da camara (continuacao)

Método manual

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ¢ Clique no botdo CAMERA.
amera
2 ¢ Desloque a camara para um ponto de
x- | IY+ X+ IZ' referéncia localizado no canto inferior direito
gy

| 4—_' E da peca.

Foque a imagem. Consulte “Camara” na
pagina 17, se necessario, as instrugdes
de focagem da camara.

3 Clique no botdo CAMERA e depois clique

Abre-se a janela Escala.

4 e Escolha um ponto de referéncia na peca e
[ ’EI X+ @ desloque a camara de modo que o ponto de
‘l- L E referéncia esteja no quadrante inferior direito

da janela da camara, depois clique no ponto.

5 ¢ Desloque novamente a camara até que esse |-l |- [&]-|- |
[ ’EI X+ @ mesmo ponto de referéncia esteja situado e PR
'l- L E no quadrante superior esquerdo da janelada '\

camara, depois clique no ponto.

Agora a escala da camara estd configurada.
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Apéndice B, Procedimentos de Configuracao sem
Assistente (continuacao)
(S6 sistemas EV com detetor de ponteiras) Configuracao do detetor

de ponteiras

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 S5 ten e Clique em SYSTEM SETUP > OPEN.
.

l . I ¢ Desloque passo-a-passo a ponteira até que
(- Y, | BE2 esteja a cerca de 2 mm acima do sensor do
le“! lz, detetor das ponteiras.

-
b

3 e Em Dispositivo de detecdo das ponteiras, s
clique em SET (junto a deslocar). -
e Clique YES quando for pedida a —
confirmagao. ot
4 2 Detect Limit e Em Dispositivo de detecao das ponteiras, e
introduza um valor de 10 (mm) Limite de X :
detecédo Z. |
zuu fi
5 ¢ Em Dispositivo de detecao das ponteiras, ot |
clique em DETECT. -

e Clique YES/OK quando for pedida a
confirmagéo.

O robot alga a ponteira para Z = 0, depois
abaixa-a na direcdo do sensor para detetar
o offset da ponteira.
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Apéndice B, Procedimentos de Configuracao sem
Assistente (continuacao)
Configuracao do offset ponteira-peca (distancia Z) Usando a focagem

da camara

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 e Clique no botdo PROGRAM.

2 e Clique no icone CCD Mode para alterar o
Tip MODE.
3 | * Desloque a ponteira para um bom ponto de
2(; |& -).(.; ' referéncia na peca.
(P
4 fa_ | e Desloque a ponteira para baixo até
}:_ i alcancar a distancia desejada.
‘!IZQI
(2 =)
5 . ¢ Cligue em CAMERA > SETUP para
e S l e ‘ regressar aos campos de Offset.

e Clique em SET junto a FOCUS.
NOTA: O botdo Set deve estar azul-claro.

7 = i = ¢ Cligue em FOCUS junto a SET.

8 '—I | e Desloque a camara até que as miras da
| X- !i|| X+ !IZ' camara estejam centradas no ponto de
4—| lY_ e i_l,z’: dosificagéo previamente criado.

e Foque a camara até que a imagem
do ponto de dosificacéo esteja nitida.
Consulte “Cémara” na pagina 17, se
necessario, as instrugdes de focagem da
camara.
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Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF

Este apéndice fornece uma visédo geral dos componentes da janela DXF e do procedimento de importagdo de

ficheiros DXF.

Visao geral da janela DXF

e Y -
—/
Nome do ‘ ~ Nome do ‘ ~
: Icone Funcao : Icone Funcao
Icone Icone
Qct:)t::ifom Selecionar I‘j Seleciona apenas os
Abre um ficheiro : pontos na area do
(Qpen a B (Select ! retangulo
File) —_
Mostrar Selecionar
diretamente .
todos Q Mostra todos os niveis (Select Seleciona um elemento
08 nivels do ficheiro DXF aberto ;
(Show all Directly)
Layers) Cancelar
Esconder Selecao X Cancela qualquer
todos . (Cancel CEA selegdo
o Esconde todos os niveis |
0s niveis Q o Select)
. do ficheiro DXF aberto
(Hide All
Layers) Dosificagéo Introduz come_lr?dos~de
- Ponto de Dosificagéo
Comprime ou por pontos 1 para todos os pontos
redimensiona o gcré (El):’i(s)m(:nse) e selecionados de uma
Ver todos de modo que sejam P imagem DXF importada
Q visualizados todos
(See All) ALL .
os pontos do ficheiro Dosificacs Introduz comandos de
DXF aberto na area de ositicagao dosificacdo para todas
visualizag&o da janela ?Lrir;ulalnha LC} as formas selecionadas
. de uma imagem DXF
i Dispense) .
Z00m Q Aumenta a drea importada
oot selecionada | | Consulte “Configuracao
Opcao % das opgdes de
Selecionar . (Option) m}p_ortagao DXF” na
Seleciona todos os 1| pagina 153.
todos ﬁ pontos no ficheiro DXF
(Select All)
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF
(continuacao)

Configuracao das opcoes de importacao DXF

Clique no icone OPTION na janela DXF para definir as preferéncias de importagéo de DXF.

Option @
Spline Distance of points 1 mm
Offset X (i Y 0 mm

Auto Offset
Rotate Sort Path By
@0 ©90 ex oY
© 180 © 270 Max ¢

oS [ Sort Path
i e Source Dxf Unit
[¥] Mirror @ mm © inch
2 mil
‘ OK ‘ ‘ Cancel ‘
Artigo Descricao

Spline Distancia entre pontos
(Spline Distance of points)

Para curvas irregulares, especifica a distancia entre quaisquer dois pontos numa curva quando
essa é convertida em coordenadas. Por exemplo, quando este valor é 1 e é convertida em

(mm) comandos uma curva de 10 mm, o resultado sera uma série de comandos Inicio Linha,
Passagem Linha e Fim Linha que executardo uma curva com um total de 11 pontos.
~ | |
f "'II \ —
Exemplos de curvas'-ir_re_éulares
NOTA: As curvas regulares sao convertidas em comandos de Ponto de Arco.
Offset X, Y Depois de criar comandos de programa usando Dosificagéo por Pontos ou Dosificacao por

Linhas, os valores XY resultantes podem ser nimeros negativos. Isso faz com que os pontos
importados sejam visualizados fora da grelha na Janela Secundaria. Para resolver este problema,
introduza valores X e/ou Y nos campos Offset da Janela Opgéo de modo que os valores XY
importados passem a valores positivos. Por exemplo, se um valor XY importado é -150, -150, 0,
introduza 200 para o Offset X e 200 para o Offset Y, clique em OK e depois clique no icone Point
Dispense ou Line Dispense novamente para atualizar os valores. Os novos valores serdo 50, 50,
0 e os pontos serdo visiveis na grelha da Janela Secundaria quando for a pagina Programa.

Poleg. > mm (X 25,4)

Comuta as unidades visualizadas entre métricas e inglesas. Verifique se deseja visualizar as
unidades em mm.

Offset automatico (Auto
Offset)

Se for selecionado, faz com que o sistema alinhe todos os pontos com o centro do suporte de
fixagé@o tanto quanto possivel.

Rodar (Rotate)

Roda o ficheiro de acordo com os graus especificados.

Espelhar (Mirror)

Reflete o ficheiro ao longo do eixo X ou Y, conforme selecionado. Selecione a caixa de
verificag@o Espelhar para que a opc¢ao produza efeitos quando o ficheiro for importado.

NOTA: As coordenadas de origem do software DispenseMotion (0, 0) estdo no canto superior
esquerdo. As coordenadas de origem DXF estdo no canto inferior esquerdo. Se Mirror (Espelho)
ndo estiver selecionado, um DXF importado é rodado porque o canto inferior esquerdo sera
posicionado nas coordenadas de origem do software DispenseMotion.

Ordenar percurso por (Sort
Path By)

Em sequéncias de pontos de dosificagédo, ordena os comandos Ponto de dosificagéo resultantes
de acordo com as coordenadas X ou Y, conforme especificado. Consulte “Utilizar a opgao
Ordenar percurso por” na pagina 157 para mais informagdes sobre esta opgéo.

Unidade Dxf de origem
(Source Dxf Unit)

Comuta as unidades visualizadas entre milimetros, polegadas e mils.

NOTA: Um mil € um milésimo de polegada ou 0,001 polegada.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF
(continuacao)

Importar um ficheiro DXF

PRE-REQUISITOS:

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragcéo do sistema (obrigatérias)” na
pagina 50.

O Se a ponteira, ou qualquer elemento da cabega do eixo Z tiver sido alterada, repita a configuragao e a calibragao
do sistema usando o assistente de configuracéo inicial do robd. Consulte “Configurar o sistema usando o
assistente de arranque inicial do robd” na pagina 52.

O O sistema esta no modo correto (Ponteira ou CCD).
O O ficheiro DXF para a peca encontra-se no controlador DispenseMotion.
O A peca de trabalho real esta corretamente posicionada na superficie de trabalho.
# Clique Passo Imagem de referéncia
1 e Clique em DXF.
DXF Aparece a janela DXF na Janela
Principal.

2 ¢ Abra o ficheiro DXF que deseja @ )5 o Wi v
= converter em programa.

O ficheiro aparece na Janela Principal.

LA 4 - .
3 e Para esconder ou mostrar os niveis,
@ ou @ cliqgue em HIDE ALL ou LAYERS ou
SHOW ALL LAYERS.
4 e Selecione os pontos e/ou as linhas
onde deseja dosificar material.

Consulte “Visdo geral da janela DXF” na
pagina 152 para uma explicagéo sobre
todos os icones de selegéo.

5 e Cliqgue em POINT DISPENSE (para SRS ( >
or dosificar pontos) ou em LINE DISPENSE

(para linhas, arcos e circunferéncias).

O sistema cria os comandos de
programa que formarao o padrao
selecionado.

Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF
(continuacao)

Importar um ficheiro DXF (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia

6 e Clique no botdo PROGRAM, selecione
S iE uma linha de Endereco vazia e depois
clique em PASTE.

Os comandos aparecem na janela

Programa.
7 - e Clique em REFRESH junto a Janela
- Secundaria para mostrar os pontos e as

linhas importados e efetue as alteracdes
desejadas no programa.

O passo seguinte é adaptar os
comandos do programa a peca
corrente.

NOTAS:

e Depois de efetuar as alteragcdes no
programa, clique em REFRESH para
atualizar a visualizagdo na Janela
Secunddria para ver as alteragoes.

e Podera ser necessario reduzir a
imagem para ver os pontos. Isso pode
ser evitado introduzindo valores de
Offset na Janela Opg¢oes da Janela
DXF. Consulte as Opgdes X e Y
em “Configuracéo das opgdes de
importacdo DXF” na pagina 153.

8 e Clique em TRANSFORM.
Aparecem os campos Programa e
Tabela.
9 e Cliqgue num ponto o mais a esquerda
et dos pontos mostrados na Janela

Secundaria, depois clique no botéo
superior SET abaixo de Program.

Continua na pagina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF
(continuacao)

Importar um ficheiro DXF (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia

10 R ¢ Desloque a ponteira para esse mesmo
xc I 12 et ponto na peca corrente e depois clique
d— ;7!;—»!1? - ! -

i, no botao superior SET abaixo de Table.

11 ¢ Clique num ponto mais a direita dos

set pontos mostrados na Janela Secundaria
e depois clique no botéo inferior SET
abaixo de Program.

12 e e Desloque a ponteira para esse mesmo
x I ijz! set ponto na pecga corrente e depois clique
== o .

e, no botéo inferior SET abaixo de Table.

13 e Click em CHANGE.
O sistema atualiza todas as posicoes

XY no programa, de modo que se
alinhem com as mesmas posicdes XY
na peca corrente.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF
(continuacao)

Utilizar a opcao Ordenar percurso por

Ao importar um ficheiro DXF que inclua uma sequéncia de pontos, pode utilizar a opgdo Ordenar percurso por para
escolher o modo como o padrédo de pontos € ordenado aquando da importacéo.

O ficheiro DXF importado para este exemplo tem a sequéncia de pontos de dosificagdo mostrada abaixo.

00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000
00000 00000
00000 00000
00000 00000
# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ¢ Clique em DXF.
DXF A janela DXF aparece na Janela
Principal.
2 ¢ Abra o ficheiro DXF que deseja
‘B’ S L% S %‘ converter em programa. -
O ficheiro aparece na Janela Principal.
e Cliqgue em SELECT ALL.
e Clique em OPTION.
E exibida a janela Opgéo. S
3 o P e Selecione a caixa de verificagdo SORT [ ) 5 )
il 2 T | PATH para ativar a opgao Ordenar — "
O S percurso por caracteristica. -
i f‘j“""”j’ e Selecione o botéo de radio X ou Y para T
wooa M i especificar a direcdo em que os pontos i
e devem ser dispostos.
R ] e Introduza o nimero de pontos da ===l . -
P | sequéncia. Neste exemplo, existem 160
pontos.

NOTA: Consulte “Exemplos de como

a opcgao Ordenar por percurso afeta

a importacao de ficheiros DXF”

na pagina 158 para visualizar os
diagramas da importacao resultantes de
cada selegéo.

Selecione OK. s R R REEE

Os comandos do ficheiro DXF
importado aparecem na janela
Programa com base nas opgdes
Ordenar percurso por selecionadas.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice C, Importacao de ficheiros DXF
(continuacao)

Utilizar a opcao Ordenar percurso por (continuacao)

Exemplos de como a opc¢cao Ordenar por percurso afeta a importacao de ficheiros DXF

A 6000 00000 00000
B 66660 00000 00000
C 66660 00000 00000
D$6600100000200000:

00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000/:000005000006

00000 00000 00000
00000 00000 00000
00000 00000 00000
000007 00000:00000°

Importacdo de sequéncia DXF: Ordenar
por percurso desativada

B e

B A 1112131415 10 1
Importagdo de sequéncia DXF: Ordenar por Importacdo de sequéncia DXF: Ordenar por
percurso X ativada percurso Y ativada
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice D, Configuracao da leitura do cédigo QR

Os programas podem ser executados usando a leitura de cédigos QR. Para que sistema execute um programa
usando um cédigo QR, é necessario o seguinte:

e Deve estar presente um cédigo QR para a peca na superficie de trabalho do robd (por exemplo, na propria
peca ou no dispositivo de fixagdo da peca).

¢ A leitura do cédigo QR deve estar habilitada e cada codigo QR deve ser associado a um programa. Consulte as
operagoes abaixo.

Para habilitar a leitura do codigo QR

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 Im‘ e Clique no botdo SYSTEM SETUP, depois ' E
Setwp | _ | Open cliqgue OPEN.
2 ¥ 2D Code e Selecione 2D CODE para habilitar a leitura
do cddigo QR.

¢ Clique no botdo CAMERA e depois clique
em SETUP no topo da janela Camara.

Camera

Setup ‘

A

Aparecem os campos de configuracdo da
camara.

4 9D Cote [ 5 ¥ Ensbl e functon e Clique no botédo 2D CODE para abrir os
s> campos de definicdo do cddigo, depois
cligue em ENABLE THE FUNCTION.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice D, Configuracao da leitura do codigo QR
(continuacao)

Para associar um cédigo QR a um Programa

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ¢ Desloque a cAmara até estar centrada sobre - 1- =[] S e
X- IY" X+ o cédigo QR que deseja associar a um : E E B
o IY‘ e d programa. =
I
E . :.I- =)
B - o i v - |
e ST s e B
2 = e Clique em SET para gravar a posicao.
et

As coordenadas da posicao do codigo
QR aparecem nos campos da Posicéo do
Cddigo de Barras.

3 e Com o cdédigo QR visualizado e focado,
ﬂl cliqgue TEST para ler o codigo QR.

Se o sistema ndo consegue identificar o
codigo QR, aparece a janela Nan.

4 Threshold Edgs smooth e Ajuste os valores THRESHOLD (Limite) e I ‘Cff)

- THRESHOLD: Intervalo = 0-255
- EDGE SMOOTH: Intervalo = 0-5

m b EDGE SMOOTH (Suavizar bordos): [ EARE | &

5 Tt | ¢ Clique outra vez em TEST. iz
Quando o sistema identifica corretamente E E
o cédigo QR aparece uma janela como a
ilustrada a direita. E

2

¢ Repita os passos 4 e 5 até que o sistema
reconhega o cédigo QR. Assim que o cédigo
QR for reconhecido, continue com os outros
passos para associa-lo com um programa.

6 e ” e Clique em ADD TO LIST.

Aparece a janela Abrir ficheiro.

7 E e Selecione o programa de dosificacéo a
3 save
- associar ao codigo QR, depois clique em
) Circles.5RC OPEN
i Dats. SRC .

= rectangles. SrC >

Agora o programa de dosificacdo esta
associado ao codigo QR.

Co Sammp 200 Code [

Continua na pagina seguinte.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice D, Configuracao da leitura do codigo QR
(continuacao)

Para associar um cédigo QR a um Programa (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia

8 e Continue para adicionar codigos QR
suplementares se necessario.

BarCods Pounca

e Para eliminar um cédigo QR, cligue com o
botao direito no cédigo QR e depois clique
em DELETE.

9 I e Regresse a janela PROGRAM e depois Consulte as capturas de ecra.
> ‘-‘ cliqgue em RUN para testar o programa.
O sistema encontra o cédigo QR, 1é o

mesmo, abre 0 programa associado e
executa o programa.

Agora o sistema esta configurado para
a leitura do cédigo QR. Consulte “Iniciar
um programa lendo um cédigo QR” na
pagina 103 para as instrucoes.

J_j_liﬂ.d__l_J_.J.J.j.iJ_!_.l-Jj _.J_j_liﬂj__l_J_.J.J.j.iJ_!_.l-J—j [

1. Cl/cando em PROGRAM e depots em RUN para testar 2. O sistema desloca-se para o cod/go QR e /é o mesmo.
0 programa.

] (o] o] | (] ) e ] | :=I'_':=':..'“...J
O sistema abre o programa e executa-o.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice E, Configuracao da Leitura de Cddigo de
Barras

Os programas de configuracao podem ser executados através da leitura de um cédigo de barras com o leitor de
codigo de barras Nordson EFD.

PRE-REQUISITOS

O O leitor de codigos de barras Nordson EFD esta ligado a uma porta USB no controlador DispenseMotion.
Consulte “Leitor de codigos de barras” na pagina 107, para o nimeros do componente.

O E estabelecido um cédigo de barras para a peca de trabalho (quer na prépria peca de trabalho, quer num
documento de referéncia).

O A leitura de codigos de barras esta activada e configurada, e cada codigo de barras esta associado a um
programa bloqueado. Consulte as operagdes abaixo.

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 e Ligue o leitor de codigo de barras Nordson
EFD a uma porta USB no controlador
DispenseMotion.
2 " e Clique em SYSTEM SETUP > OPEN >
e |ntroduza 11111111, depois clique em OK. eqpen =
11111111> P ? [T
4 B reoile Eundin * Clique em BARCODE FUNCTION (FUNGAO -
CODIGO DE BARRAS). 2 control
10 Pin Function
Call Program
Fixture Plate Setup
Function Control
5 E] Enable the function Abre—,se_ a janela de Confi.guragéo.do Leitor G s e
de Cadigo de Barras. Utilize esta janela para -y il regm
associar cédigos de barras a programas.
* Selecione a caixa de verificagdo ENABLE |
THE FUNCTION (ACTIVAR A FUNCAOQ) para o ]
habilitar a leitura de cédigos de barras. PS5, Use * 1o mask ignor number
6 — « * Clique em FILE (FICHEIRO). e o .
i ¢ Navegue até ao programa que pretende Auto run afer scan barcoda
associar a um codigo de barras e, em f“"""“"'“"ﬁ'"' 6| Conenl
seguida, abra o programa para o adicionar ao |~ "=

campo Chamada Programa.

NOTA: Os programas associados a um
codigo de barras devem ser bloqueados.
Para bloquear um programa, consulte “Como
bloquear ou desbloquear um programa” na
pagina 69.

Continua na pagina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice E, Configuracao da Leitura de Cddigo de
Barras (continuacao)

Passo

Imagem de referéncia

Clique no campo Cédigo de Barras.

— o

w7 Barcode peader wrivg

Utilize o Leitor para ler o codigo de barras. iy i

NOTA: Um asterisco no final do codigo

de barras faz com que o sistema ignore o |
a ra . ]

numero. Por exemplo, se o codigo de barras Barcode

for PROG2 ou PROGS e o codigo de barras

PS5, Use * 1o mask ignor number

for introduzido como PROG*, entdo tanto e T -
PROG2 como PROG3 chamar&o o mesmo PP
programa. Enabia the function 0K | [ Cancel

** Must Lock Program

Add / Modify > 0K L4 Cllque em ADD/MOD'FY (ADICIONAR/ e 3 - ﬁﬁ'_g
MODIFICAR). O programa € adicionado a o Bano Gl "
tabela. L tspimocrottiast Gk dlntiumnmeint] e

e (Opcional) Para que o programa seja [
executado imediatamente apds a leitura o T RTROTEE .
do cadigo de barras, selecione a caixa PS: Use * o mask gnoe mamber )
de verificagdo AUTO RUN AFTER SCAN Cot Program DSavasorpianaiesti SRO Fie
BARCODE (Execucgéo automaética apos leitura LAttty | f
do cddigo de barras). At sl s b !

7 Enablo the function oK | | canosi !
e Cligue em OK para guardar. = Wt Lock Program

Consulte “Iniciar um programa por leitura
de cddigo de barras” na pagina 103 para
executar programas por cédigo de barras.

— = —

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00

Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.

163



Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice F, Configuracao e utilizacao das agulhas
multiplas

Pode ser instalado um suporte para dosificadores multiplos no eixo Z para alojar até quatro
dosificadores. Quando esta instalado mais do que um dosificador, o Offset camara-ponteira
deve estar regulado para cada dosificador. Assim que o sistema estiver configurado para
funcionamento com agulhas multiplas, pode introduzir o comando de dosificagdo Agulhas
Multiplas para especificar qual o dosificador que executa os comandos, que segue o
comando Agulhas mdltiplas.

NOTAS:

* Para aplicagbes de dosificacdo por contacto, com dosificadores multiplos, € necesséario um &
acessorio comutador adicional para o suporte de dosificadores multiplos.

e Apenas a primeira agulha precisa de ter a sua posi¢édo definida para o detetor de ponteiras. Todas as outras
agulhas serdo corretamente posicionadas acima do detetor de ponteiras utilizando os offsets da cAmara para a
ponta, para cada agulha.

e Se as agulhas estiverem montadas em cilindros para movimento Z independente, a saida (MultiNeedle (agulhas
multiplas) 1 a 6) para cada cilindro deve ser definida usando a janela I/O Pin Function Define (ver “Apéndice I,
Configuragcéo da fungao dos pinos I/0” na pagina 175). Depois de definida(s) a(s) saida(s), clique em Detetar ao
lado de Detecao de Agulha na janela Perfil da Agulha liga os interruptores de saida correspondentes, accionando
o0 movimento Z independente para a agulha especificada.

PRE-REQUISITOS

O Os dosificadores suplementares sdo instalados no robot. Contacte o seu representante Nordson EFD para
assisténcia, se necessario.

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragcdo do sistema (obrigatérias)” na
pagina 50.

O E colocada uma peca de teste no suporte de fixagao ou na superficie de trabalho.

Para habilitar a dosificacao por agulhas multiplas

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 S5 ten ¢ Cligue no botdo SYSTEM SETUP, depois ;
Setup S Open clique OPEN

2 e Selecione MULTI NEEDLES.
Multi Needles

Para configurar os Offsets da Camara-Ponteira para dosificadores miuiltiplos

NOTA: Este modo de proceder explica o processo de configuragao para dois dosificadores. Repita os passos
se necessario para configurar o sistema para dosificadores suplementares (podem ser instalados até quatro
dosificadores).

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 -: -S [heis] © Clique no botdo CAMERA, clique em SETUP
> > no topo da Janela Camara e depois clique no

botdo MULTI-NEEDLE.

Aparecem os campos Agulhas Multiplas.

2 e Se 0 seu sistema nao incluir o detetor de
ponteiras, crie um ponto mira junto a peca.

NOTA: Também pode utilizar fita ndo adesiva,
um ponto de dosificagdo ou argila como ponto
de mira.

Continua na pdgina seguinte.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice F, Configuracao e utilizacao das agulhas
multiplas (continuacao)

Para configurar os Offsets Camara-Ponteira para Dosificadores Miiltiplos (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
3 Needle Profile ¢ Introduza as seguintes informagdes em
Meedle | = Dispense Port 12 NEEDLE PROFILE: —
- Numero do dosificador (neste exemplo, s o e 5| ] (5
Agulha 1 para Dosificador 1) ek 8 S0 5 0
- Porta a que o dosificador esta ligado (neste N» I::\a:; .;,.;o,w fres L;m:_
exemplo, Porta de dosificagdo 12 para : oo umw o P
Dosificador 1) :
4 (Apenas sistemas com um detetor de ponteiras)
e Va a “(So sistemas EV com detetor de ponteiras) Configuracao do detetor
de ponteiras” na pagina 150, para configurar a Detec&o Z da agulha para a
Agulha 1. Regresse aqui para continuar para o passo seguinte, para definir
os offsets de Ajuste XY da Agulha para as restantes agulhas. Este passo so é
necessario para a Agulha 1.
5 [+ P e Utilize as teclas jog para posicionar a Agulha 2
[ ._IY*- X+ IZ‘_ sobre o alvo da mira (detetor de ponteiras, fita,

=T

etc.).

e Desloque a ponteira até que esteja o mais
possivel junto a mira sem tocar no alvo.

6 Needle move Set

Hoodle Frofile

e Clique em SET junto a Needle Move.

Este define as coordenadas XYZ para o ponto i

de calibragé@o da dosificagéo. O sistema e T e §
introduz as coordenadas da ponteira de i Do
dosificagdo nos campos abaixo de Needle e
Move e Set. : 0 HE LG

L3680
NOTA: Em alternativa, pode utilizar o separador
Passo 3 do assistente de Configuragao Inicial
do Robd para este passo (utilize os parametros
de Referéncia de Ajuste XY apresentados
na imagem de referéncia para definir os
parametros do ponto de dosificacao).

Needls 1 = Digpwese Port 12

HENL J02806 34300
Camers mow B

[] o o

Lwtect. Cyhndes

Ced Pos Mak =1l

000
oe O el

bl iz
ST

¢ Desloque a camara até que as miras da camara
estejam centradas no alvo mira, e,

depois

foque a cadmara até que a imagem do ponto de
dosificacéo esteja nitida.

8 Camera move Set

| Howtie Brotita

Hoodle |

e Clique em SET junto a Camera Move.

= DipeassPort 12

Offsets

Heedle g Set

Isto define a posi¢éo da camara. O sistema | mm i ks s
. . Nkt B CaTe - 2
introduz as coordenadas da camara nos MakTis T Dwi Tt
campos abaixo de Camera Move e Set. o Bismsecs] |58 1M2G =0
9 e Clique em SAVE. ||t prti Offn
Save Heslla| = DispeasePost 12 e
O sistema preenche os campos dos dados da | RMoieos I 9 8
Agulha 1 . Mk Tize 0 Dl Tee § £ =
Mask Sooee O Lupeve 16352 19742 5671
i Noodle Detoct Curoet Hught 0 Doetect Crlindes
2 0 e ¢

S0 0 Lo

Continua na pdgina seguinte.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice F, Configuracao e utilizacao das agulhas
multiplas (continuacao)

Para configurar os Offsets Camara-Ponteira para Dosificadores Miiltiplos (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
10 Hesdle Profile ¢ Introduza as seguintes informagdes em ‘ ot
Meedle2  ~ Dispense Port 12 NEEDLE PROFILE: tewle 2o |[ 50|
AT Adpat m\:.x 56650 108640 8403
- Numero do dosificador (neste exemplo, e o ovamee o | o]
Agulha 2 para Dosificador 2) g Biaan) 0 0
. Lo | oedls Dosict Cureet Hight 0 Dvtiee Crlindes
- Porta a que o dosificador esta ligado (neste | —
exemplo, Porta de dosificagéo 12 para BT i W
Dosificador 2) f
11 :I ' I ® Use as teclas de deslocagdo para colocar a
[ x| Y*_' X+ Z'__ ponteira sobre a mira (no detetor de ponteiras
.lY“ lz‘ ou naguele que criou).

e Desloque a ponteira até que esteja o mais
possivel junto a mira sem tocar no alvo.

12 [ Needle move H et ] e Clique em SET junto a Needle Move. ol m——

Este define as coordenadas XYZ para o ponto 0 At e
. ~ g ~ . MukBo O OaTee 0
de calibragéo da dosificagéo. O sistema MekTus © DvaTs §
introduz as coordenadas da ponteira de mtznl e
dosificagdo nos campos abaixo de Needle ! sttinine o 0 ‘f‘":‘
| \=I 131 W \:‘\\‘: 7. |.'I ot
Move e Set. L4 e ey 800

13 ¢ Desloque a camara até que as miras da camara

| X- IY*_- X+ IZ‘_ estejam centradas no alvo da mira, e,

- |z depois
foque a cadmara até que a imagem do ponto de
dosificacéo esteja nitida.

Headls Profde

14 e Clique em SET junto a Camera Move.
Camera move Zet Meslle? = DupaawPort 12
Isto define a posi¢éo da camara. O sistema B
. . Nako —
introduz as coordenadas da camara nos MekTies 0 DvaTme 0
Muck Zexer O Drupece

campos abaixo de Camera Move e Set.

Blimedle Dt Cureet Height 0 Dieics Crlindes

N Fort Needle Pos.  Cod Pos. Mak =iy
1 o VAL 163521007 0
z 1 . 108 000 o

= Load

15 ¢ Clique em SAVE. —— o
Sa\“e Pamdle 2 = Dhapes Post 2 Dndle move: :-_g___l

O sistema preenche os campos dos dados da it R I
MukHe O e 0
Agulha 2. MikTee 0 DwlTee 0 Smami aih
Mk Zeoer Dupmar. (] a a
I oedls Dosict Cureet Hight 0 Dvmact. =
| N Fort Needls Poa. Cod P, Ml
I 1 o 1HanLm 163362, 100.7. [}
21 emliie, A 0 Ois

Agora o sistema esta configurado para o
funcionamento com dosificadores multiplos.
Continue para o passo seguinte nesta seccéo
para usar esta funcionalidade.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice F, Configuracao e utilizacao das agulhas
multiplas (continuacao)

Para usar o comando Agulhas Multiplas num programa

PRE-REQUISITOS
O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragcdo do sistema (obrigatérias)” na
pagina 50.

O Os dosificadores suplementares séo instalados e configurados e a fungdo Agulhas Multiplas € habilitada.
Consulte “Para habilitar a dosificagcao por agulhas multiplas” na pagina 164 e “Para configurar os Offsets da
Céamara-Ponteira para dosificadores multiplos” na pagina 164.

O E colocada uma peca de teste no suporte de fixagdo ou na superficie de trabalho.

NOTA: Este modo de proceder explica o processo de configuragao para dois dosificadores. Repita os passos se
necessario adicionar comandos para dosificadores suplementares (podem ser instalados até quatro dosificadores).

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ¢ Cligue no botdo PROGRAM i S I M *
rogram "';‘_ s - - - =
> MULTINEEDLE e Clique duas vezes na linha do endereco
onde deseja introduzir um comando agulhas e
multiplas e selecione MULTI NEEDLE. — &
o & il B
- B o |
- = e o
2 e Introduza o numero do dosificador de onde =i e *
1> iniciar a partir deste ponto no programa e f—— =
(neste exemplo, Dosificador 1). Ao

¢ Cliqgue em OK para guardar.

3 Needle 1 ¢ Na janela Secundaria, clique com o
botéo direito do rato e selecione a caixa
NEEDLE 1.

4 e Clique no icone FOCUS para focar a

1 [ IY+ X+ IZ' ~
o lY 1| — lZ camara.
= +
Foctus N , .
> ) e Desloque a camara até que a mira da
mesma esteja centrada no alvo desejado na

peca.
5 [ e |ntroduza os comandos necessarios para o
- f - Command | Dosificador 1 (por exemplo, criar pontos ou
‘ linhas de dosificac&o).
e
6 MULTI NEEDLE ¢ Clique duas vezes na linha do endereco R :
onde deseja introduzir o comando da s { .
segunda Agulhas Multiplas e selecione e
MULTI NEEDLE. i i .
£ £
"-‘:‘ ,__Iv,£ 1= :: T
- I = o
- = e o

Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice F, Configuracao e utilizacao das agulhas
multiplas (continuacao)

Para usar o comando Agulhas Muiltiplas num programa (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
7 ¢ Introduza o numero do dosificador a
2s dosificar a partir deste ponto no programa

(neste exemplo, Dosificador 2).

e Clique em OK para guardar.

8 |] nNeediez ¢ Na janela Secundaria, clique com o
botéo direito do rato e selecione a caixa
NEEDLE 2.

9 e Cligue no icone FOCUS para focar a

camara.

¢ Desloque a camara até que a mira da
mesma esteja centrada no alvo desejado na
peca.

10 ¢ Introduza os comandos necessarios para o
- :\ - Command | Dosificador 2 (por exemplo, criar arcos ou
‘ preenchimentos).
- -
a = L LA hagen e
T TRV i g e
= - = e
11 , e Cligue em END PROGRAM para fechar o
END programa.

O sistema dosificard com o Dosificador 1 ou
com o Dosificador 2, como programado.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice G, Configuracao e utilizacao do sensor de
altura

O sensor de altura opcional pode detetar quaisquer variagdes dos valores do programa de altura Z de peca para
peca, se a altura Z varia, o sistema deteta o novo valor de altura Z e regula o problema nesse sentido.

PRE-REQUISITOS

O O sensor de altura esta instalado e o cabo ligado a porta I/0. Consulte as instrugdes fornecidas com o sensor de
altura.

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na
pagina 50.

O E colocada uma peca de teste no suporte de fixacdo ou na superficie de trabalho.

Para habilitar o sensor de altura

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 S5 ten ¢ Cligue no botdo SYSTEM SETUP, depois : :
Setup s Open clique OPEN

e Selecione HEIGHT SENSOR.

Quando o sensor esta habilitado, o botdo
Toggle Probe aparece na barra de botdes.

W Height Sensor

Para configurar o sensor de altura

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 l l e Cligue no botao CAMERA, clique em SETUP
Camera Setup N . .
> > no topo da Janela Camara e depois clique
, no botdo HEIGHT SENSOR.
| Height Sensor | .
Aparece o campo Height Sensor.
2 o * Nos campos situados no canto superior
: : : [~ direito da area do Sensor de Altura,
- int int | :
e 2 e B introduza os seguintes valores ] i
- Probe Output (Saida Sonda): Como ligado T
no seu sistema (predefinido = 5) Do o
- Sensor Input (Entrada Sensor): Como T R
|igad0 no seu SiStema (predefinido - 5) p | | Sensor Ingut 5 Travel Limit {mm) 20
- Detect Speed (Velocidade Detegéo) Cod Setup] Height Sensor |

(mm/s): 5 (intervalo = 1-20)

- Travel Limit (Limite de percurso) (mm): 20
(intervalo = 1-100)

NOTAS:

e Detect Speed ¢ a velocidade de descida
do eixo Z na dire¢do da peca assim que a
sonda do sensor se estende.

e Travel Limit é o intervalo dentro do qual se
desloca o eixo Z para detetar o valor de
altura Z.

Continua na pdgina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice G, Configuracao e utilizacao do sensor de
altura (continuacao)

Para configurar o sensor de altura (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
3 Toggle e Clique TOGGLE PROBE. T
Probe | A sonda sai do sensor de altura.

e Desloque a ponteira para uma posi¢ao

|IY* | X+ || IZ‘ adequada na peca (uma area aberta e que
l 2 l"""| l _ seja segura para a ponteira tocar) para testar
J b A o sensor de altura.
5 I Sensor move l [ Smg e Clique em SET junto a Sensor Move.
topge prove | sl
[ bl Heght | Current Z Hesght 0 ] o
Detact | o
Oftsst | ProbeOutpuS  Detect Spoed (mm 5
_ﬂ?“i_:"l_J Sensorinputs  Travel Limit fmm) 20
Ced Seup| Height Sensor |
6 e Use uma chave hex. de 1,5 mm para
desapertar o parafuso de fixagdo situado
dentro do bloco do sensor.
7 e Aperte com cuidado a sonda com os dedos
€ puxe-a para baixo até ao fundo da sonda
cerca de 10 mm acima da peca.
8 e Aperte o parafuso de fixagdo dentro do

bloco do sensor.

Continua na pagina seguinte
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice G, Configuracao e utilizacao do sensor de
altura (continuacao)

Para configurar o sensor de altura (continuacao)

# Clique Passo Imagem de referéncia
9 S— | e Clique TOGGLE PROBE para retrair a sonda.
Probe

10 Initial Height o C!lque em INITIAL HEIGIHT DETECT, depois e
Detect . clique YES para determinar a altura Z. - 5 - Oﬁobe:w | OS« |
A sonda do sensor de altura toca na Topge prove | [l e
es superficie da pega e depois mostra o valor | —
no campo Current Z Height. | osea [0
Agora o sistema esta pronto para a detecao I Ouigdt . || TNec! Soeedt {aniy
rogram - .
com o sensor de altura. Efetue uma das EEESS
seguintes operagoes:

Ced Seup| Height Sensor |
- Continue para o proximo passo para

atualizar os valores de altura Z no

programa corrente aberto.

- Continue para a operagao seguinte nesta
seccéo para utilizar esta fungdo num

programa.
11 e (Opcional) Para atualizar os valores de altura - e Offsets
Offset . | Sensormave | | Sat | —
Z no programa corrente aberto, clique em . — Probemove || Set |
OFFSET PROGRAM. . L
. . e lwm. :Calmm-:l-sa .:
O sistema verifica a altura Z corrente G Cwzhegt T T T8

abaixando e levantando a sonda. Se o | Daea |0
valor de altura Z detetado for diferente
dos valores de altura Z no programa, o
sistema pede a confirmacao para atualizar
os valores de altura Z. Clique em YES para God Setup] Height Sensor |
aceitar o valor offset. O sistema atualiza

automaticamente todos os valores de altura

Z no programa.

|| Probe Outgus  Detect Speed (mm 5

| ) Sansor input & Travel Limit {mm) 20
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice G, Configuracao e utilizacao do sensor de
altura (continuacao)

Para usar a funcao do sensor de altura

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragcdo do sistema (obrigatérias)” na
pagina 50.

O O sensor de altura esta instalado, habilitado e configurado. Consulte “Para habilitar o sensor de altura” na
pagina 169 e “Para configurar o sensor de altura” na pagina 169.

O O programa que deseja modificar usando a fungao do sensor de altura esta aberto.

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 Toggle ¢ Clique TOGGLE PROBE.
Probe | A sonda sai do sensor de altura.

2 | L 1z ¢ Desloque a posi¢céo onde o sistema
- 'IY_ =z deve verificar a altura para cada
peca.
e Use os botdes de deslocacao
de Z para abaixar a sonda até
aproximadamente 10 mm (0,4”)
acima do alvo na peca.

3 HEIGHT SENSOR (SENSOR DE ALTURA) > e Clique duas vezes na linha do
endereco onde deseja introduzir um
comando Sensor de Altura no menu
em descida.

e Cliqgue em OK para aceitar os valores
XYZ.

NOTA: Quando a janela de comando
do Sensor de Altura esta aberta e

o sistema esta no Modo Ponteira,
clique no icone MOVE (Mover)

para deslocar o sensor de altura
para a localizagédo especificada.

O software DispenseMotion utiliza
automaticamente o offset cAmara-
sensor de altura.

4 Tl e Clique TOGGLE PROBE para retrair
Frohe a sonda.

Agora o sistema verifica a altura
da peca sempre que o programa é
acionado.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice H, Configuracao e Utilizacao da Altura da
Placa de Fixacao

Para valores de altura Z mais precisos, o sistema pode ajustar automaticamente os valores de altura Z num
programa com base na altura medida de varias localizagbes na placa de fixagdo. Para utilizar esta funcionalidade,
as medigdes precisas da altura da placa de fixagdo séo configuradas no software DispenseMotion utilizando

a janela Configuracdo da Placa de Fixacao, acedida a partir do menu de controlo Avangado no separador
Configuragao do Sistema. O comando Placa de Fixagao é entdo adicionado a um programa de dosificagcdo, para
executar os ajustes de altura Z num programa.

NOTA: E necessario instalar um sensor de altura para utilizar esta funcionalidade.

PRE-REQUISITOS
O O sistema esta devidamente instalado e configurado. Consulte “Sensor de altura” na pagina 107 para o

numero de peca do sensor de altura. Consulte o “Apéndice G, Configuragdo e utilizagdo do sensor de altura” na
pagina 169, para a configuragéo do sensor de altura.

Para adicionar Medidas de Altura da Placa de Fixacao

# Clique Passo Imagem de referéncia

1 T e Cliqgue em SYSTEM SETUP > OPEN > EXPERT.
o ],
.

e |ntroduza 11111111, depois clique em OK. Epent it
11111111 >

LT

3 Fixture Plate Setup e Clique em FIXTURE PLATE SETUP B
(CONFIGURAGCAO DA PLACA DE FIXACAO). Control

10 Pin Function

Call Program

Fixture Plate Setup

Abre-se a janela Configuragdo da placa de BT b 3 o
fixagdo. Utilize esta janela para adicionar
medigdes da altura da placa de fixagcao ao
sistema.

No XYZ

e Desloque a camara para uma localizagdo na
placa de fixagdo onde pretende adicionar uma
medicao de altura.

5 Toggle | . ¢ Cliqgue em TOGGLE (Alternar) para estender

a sonda para baixo, logo acima do ponto e,
iz MEEEuE depois, utilize as teclas de jog para a empurrar '

para junto do ponto.

Toggle } I Probe Measure

e Clique em PROBE MEASURE (Medicdo da B Fisture Plate Setup 8 ol
Sonda). S— :I
i 80.932,72.200,84.003

O sistema efectua a medicéo, adiciona-a a 113.709,72.260,84.068

tabel trai d 139.371,72.260,84. 067
173.347,72,260,34,060
apeila e retral a sonda. T T
225.192,72,260 84,07
225.192,99 908 84,300
225.102,124.614,34.530
225,102,144, 350,34.724
225.192,165.700,34.912

NOTA: Quanto mais medigbes efetuar, maior LA ——
serd a precisdo. A Nordson EFD recomenda i
que se efectue pelo menos uma medigdo em
cada quadrante.

6 ¢ Repita os passos 4-5 até ter efectuado todas as
medi¢cdes que pretende adicionar.

L = T

==5

Probe Measure |

e Feche a janela.

Continue para o passo seguinte nesta secgéo
para usar esta funcionalidade.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice H, Configuracao e Utilizacao da Altura da
Placa de Fixacao (continuacao)

Para utilizar o comando Placa de Fixacao num programa

# Clique Passo Imagem de referéncia
1 e Clique no separador PROGRAM (Programa) SE WY AN e
rogram = -
> FIXTURE e Antes do primeiro comando de padrao B ‘
PLATE (SUPORTE DE de dosificagéo, faga duplo clique na linha =i HEEEEE
FIXAGAO) de enderego e selecione FIXTURE PLATE ] SR
(PRATO DE FIXAGAO). @ Ll g
- e SRR
2 ¢ Defina o primeiro comando da Placa de I e’
1> > Fixacdo como 1 (ON). Comrend Bt e 2
FIXTURE PLATE ~ e Clique em OK. e
(SUPORTE DE FIXAGAO)
> e Apos o ultimo comando de padrédo de
dosificac&o, faca duplo clique na linha de
0> endereco e selecione FIXTURE PLATE ' ‘

(PLACA DE FIXACAO).

¢ |ntroduza um comando Placa de Fixagéao [0k | | concel
definido como 0 (OFF) apds o ultimo ———
comando de Padrao de Dosificagao.

e Clique em OK.
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Sistemas de Dosificagdo Automatizados Série EV

Apéndice |, Configuracao da funcao dos pinos I/0

A funcéo Pinos I/O, com acesso através do Menu Especialista na Janela de Configuragdo do Sistema, fornece um
conjunto de condi¢des configuraveis pelo utilizador que podem ser atribuidas as entradas e saidas disponiveis na
Porta I/0. Essas condi¢des influenciam o funcionamento do robot.

Para configurar Entradas / Saidas

PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na

pagina 50.
# Clique

Passo

Imagem de referéncia

¢ Ligue os fios de entrada / saida a
tomada da PORTA I/O na traseira do
robo.

Consulte “Painel traseiro
E2V” na pagina 16 ou
“Painel traseiro E3V-EGV”
na pagina 17 para saber a

Cliqgue em SYSTEM SETUP > OPEN >
EXPERT.

localizagdo da porta de I/0.

TU(R) mm wmm SRR
3 e Introduza 11111111, depois clique em e 3 it
11111111 5 L% OK. Pones? e

4 10 Pin Function * Clique em IO PIN FUNCTION. o

ontrol

Call Program

Fixture Plate Setup

Barcode Function

Function Control
5 e w e Clique na entrada ou na saida a

configurar, depois selecione a
configuragdo no menu em descida.
Consulte “Definicdes de Configuragao
das Entradas” na pagina 176 e
“Definicdes de Configuracao das
Saidas” na pagina 176 para obter
uma descricdo das selecdes de
configuragéo.

e Clique em OK.

I r.a
e e
=

1= =

- - _|v._|l. [ ]
. ]

- - o e BB an

www.nordsonefd.com/pt Brasil: brasil@nordsonefd.com; +55 11 4195 2004 r.281/284 Portugal: portugal@nordsonefd.com; +351 22 961 94 00

Vendas e servigos dos sistemas de aplicagdo Nordson EFD disponiveis em todo o mundo.

175
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Apéndice |, Configuracao da funcao dos pinos I/0
(continuacao)

Definicoes de Configuracao das Entradas

Entrada Descricao

Entrada Configuracao predefinida.

Inicio E um sinal para iniciar a execugao do programa de dosificagao.

Porta E um sinal para interromper a execugdo do programa de dosificagdo. Esta configuragdo é usada
em tandem com a configuragéo da saida PORTA ABERTA.

Paragem E um sinal para interromper a execugéo do programa de dosificagao.

Inicial E um sinal para reinicializar ou levar o robot & posicdo inicial apés uma paragem do programa de
dosificagéao.

Mesa pronta E um sinal a indicar que o sistema esta pronto para executar o programa de dosificagdo. O

programa de dosificacdo néo inicia se o sinal de entrada estiver desativado. Esta configuragéo é
usada em tandem com a configuragdo da saida MESA PRONTA.

Pausa E um sinal para pdr em pausa a execucado do programa de dosificacéo.

Chamar Programa Um sinal para iniciar um programa especificado. Consulte “Apéndice J, Configuragao e utilizagao
do programa de Chamada” na pagina 178 para utilizar esta capacidade.

Regulagéo XY Um sinal para iniciar a Regulacdo XY da agulha.

Detecao de Z Um sinal para iniciar a Dete¢do de Z da agulha.

Purga Um sinal para iniciar uma purga. Para todos os sistemas fechados, a entrada 8 (In 8) deve ser

definida para Purga.

r o2 10 Pin Function Define s — Elﬂlﬂ1
QOut Pulse Option
In1 Out 1 Output -
7 [7] Aoi Fail
In2 Start Qut 2 Qutput - F Aci Pass
In3  Door Out 3 Output -
Stop
In4  Home Out 4 Output -
e Wl 22 Ready Out5  Output <
Pause
Ine  Call Program Out6  Output -
Z Detect
In7 XY Adjust Out? Output »
P Pulse Width 0 ms
IN8 mpgt——  Out8  Output -

Menu drop-down de configuracdo da entrada

Definicoes de Configuracao das Saidas

Saidas Descricao
Saida Configuragdo predefinida.
Emergéncia E um sinal a indicar que o robot foi parado.
EMG-B E um sinal a indicar que o botdo de Paragem de Emergéncia no robot foi acionado.
Em funcionamento E um sinal a indicar que o programa de dosificagdo esta correntemente em execuc&o.
Inicial E um sinal a indicar que o robot est4 a reinicializar / deslocar para a posicao inicial.
Standby E um sinal a indicar que o robot estd na posicao de standby.
Continua na pédgina seguinte
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Definicoes de Configuracao das Saidas (continuacao)

Saidas

Descricao

Pausa

E um sinal a indicar que o programa de dosificagdo esta em pausa.

Inicio do sistema

E um sinal a indicar que o software DispenseMotion estd aberto e em execugao.

Mesa pronta

E um sinal a indicar que o sistema esta pronto para executar o programa de dosificacéo. Esta
configuragédo é usada em tandem com a configuragéo da entrada MESA PRONTA.

Porta aberta

E um sinal a indicar que a porta esta aberta. Esta configuracdo é usada em tandem com a
configuragédo de entrada DOOR.

Configuracao da entrada
MESA PRONTA.

Um sinal indicando que o programa nao pode ser executado até que o sinal de entrada TABLE
READY esteja ON. Quando a entrada TABLE READY esta ON, a indicagdo NO START TRIGGER é
desligada. Essa configuragé@o deve ser usada com a entrada TABLE READY e as configuragdes de
saida TABLE READY.

Disparador N&o Iniciar

E um sinal a indicar que o programa nao pode iniciar até que o sinal de entrada MESA PRONTA
esteja ON. Quando a entrada MESA PRONTA esta ON, a indicagdo DISPARADOR NAO INICIAR
passa a OFF. Esta configurag@o deve ser usada com a entrada MESA PONTA e as configuragdes
da saida MESA PRONTA.

Modo aprendizagem

E um sinal a indicar que o robot esta no modo Aprendizagem. Este sinal pode ser usado quando
estd presente a caixa externa start / stop.

Execucéo da Calibragédo

E um sinal a indicar que o robot esté a executar uma Detegdo Z Agulha ou Regulagdo XY Agulha.

Erro de posicéo

E um sinal a indicar um aviso de limite excedido apds ter ocorrido um aviso geral de excesso de
limite da execugéo do programa.

Inicial

E um sinal a indicar que a ponteira esta na posicio Park Position (Posicdo de Estacionamento).

Leitura de cédigo de
barras

Um sinal que indica que um coédigo de barras foi lido pelo leitor de cédigo de barras.

Falha de AOI Aplica-se apenas a sistemas que utilizam a tecnologia AOI OptiSure. Consulte o Manual de
Instrucdes da Inspecéo Otica Automatizada OptiSure.

Passe AOI Aplica-se apenas a sistemas que utilizam a tecnologia AOI OptiSure. Consulte o Manual de
Instrugcdes da Inspecéo Otica Automatizada OptiSure.

MultiNeedle (Agulhas Um sinal que indica que ocorreu uma dosificagdo da agulha especificada (1 a 6).

multiplas) 1, 2, 3, 4,5 0ou 6

atin

f ol IO Pin Function Define | —— _ @M
Out Pulse Option
In1  Input - Out 1 Output]
- i3 2 [Tl Aoi Fail
n npu - u )
i Emergency [7] Aoi Pass
In3  Input - Out 3 EMG-B
Running
In4  Input - Qut 4 Homing
In5  Input 1 oas CEndy
Pause
In6  Input - oute  System Start
Table Ready
In7 Input - Qut?7 Door Open
No Start Trigger Pulse Width 0 ms
In8  Input - Out 8 Teach Mode
Calibration Exect
o Positional Error
In Home
____Barcode scan
. - Aoi Fail T ———
[C] Enable File S Agi Pass 1
MultiNeedle 1
Version Cl Camera T2b vyitiNeedle 2
i MultiNeedle 3
2.38-RS (B34) | About
] B e MultiNeedle 4
MultiNeedle 5
[ o ‘ Sppem ‘ [ o ‘ (Munmeeme 6 | (e

Menu drop-down de configuragédo da saida
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Apéndice J, Configuracao e utilizacao do programa de
Chamada

A capacidade do Programa de Chamada, acedido através do menu Avancado no ecrd Configuragdo do Sistema,
faz com que o sistema abra um programa especificado com base no estado alto / baixo de uma entrada binaria.
Por exemplo, se as entradas 1 a 3 estiverem definidas para Chamar Programa (através da janela Funcéo do Pino

de 1/0), entdo um total de 8 programas podem ser chamados com base no estado ligado / desligado destas trés
entradas. Se forem definidas mais entradas para Chamar Programa, podem ser chamados muitos mais programas.
PRE-REQUISITOS

O O sistema esta devidamente configurado. Consulte “Configuragéo e calibragdo do sistema (obrigatdrias)” na

pagina 50.
O Os programas que pretende chamar séo criados e guardados.
# Clique Passo Imagem de referéncia
1 ¢ Ligue os fios de entrada / saida a tomada Consulte “Painel traseiro
da PORTA I/O na traseira do rob0o. E2V” na pagina 16 ou

“Painel traseiro E3V-E6V”
na pagina 17 para saber a
localizagéo da porta de 1/0.
2 ¢ Va a “Apéndice |, Configuragédo da funcdo dos pinos I/0” na pagina 175,
para atribuir entradas como entradas do Programa de Chamada. Neste
exemplo, as entradas 1 a 3 sdo atribuidas como entradas do Programa
de Chamada. Regresse aqui para continuar.

3 e Cliqgue em SYSTEM SETUP > OPEN > e e -
Setwp | [om |, EXPERT. FER e i
= | L] -IY-;s_ E
4 e Introduza 11111111, depois clique em Eapen = i
11111111> OK. o o
5 call Progren e Clique em CALL PROGRAM (Programa
de Chamada). Cantrol
10 Pin Function
6 [EErETTT * Na janela Programa Chamada, clique ' B
Al numa linha em Programa de Chamadae . . = -
1 Dieave'3M-Bracket- White-Fixtnre-Odec 16 SRC . . - - o =
3 Dbl mcrms S procure o ficheiro para os programas que P
o — pretende chamar. Neste exemplo, sao = = -
c’; Drleave\Biokdad SRC

adicionados 8 programas. = -

Deaveldalpha. SRC 5
k ® Feche a janela para guardar. =

NOTA: A funcionalidade do Call Program € bindria. Conforme mostrado

na tabela abaixo, o programa armazenado como IN 0 é chamado se todas
as entradas estiverem baixas (OFF). O programa armazenado como IN 3

é chamado quando as entradas 1 e 2 estdo altas (ON) e a entrada 3 esta
baixa (OFF). Valores binarios 1, 2, 4, 8, 16, 32..., etc., entradas iguais 1, 2, 3,

4,5,6..., etc.

Para chamar este Ligue ou desligue estas entradas...
programa... Input 1 Input 2 Input 3
INO DESLIG. DESLIG. DESLIG.

IN 1 LIGADO DESLIG. DESLIG.

IN 2 DESLIG. LIGADO DESLIG.

IN 3 LIGADO LIGADO DESLIG.

IN 4 DESLIG. DESLIG. LIGADO

IN 5 LIGADO DESLIG. LIGADO

IN 6 DESLIG. LIGADO LIGADO

IN7 LIGADO LIGADO LIGADO
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Apéndice K, Instalacao do Controlador PICO

Para utilizar o software DispenseMotion para editar remotamente os pardmetros de um controlador PICO Topch
ligado, siga estas instrugdes para instalar o controlador PICO Topuch. E necessario um cabo USB-para-série (o
controlador Topch é fornecido com este cabo).

Atualizacao do Software DispenseMotion e Ligacao do Cabo

# Passo Imagem de referéncia

1 e Certifique-se de que o software DispenseMotion mais recente esta instalado no controlador
DispenseMotion. Consulte as instrucdes de atualizacdo do software DispenseMotion fornecidas com o
software para obter instrucdes de atualizacao.

2 Desbloqueie as unidades C e D no controlador DispenseMotion:

- Windows® 7: Clique em Start (Iniciar) > EWFMANAGER, selecione a unidade C, clique em DISABLE
(Desativar) e reinicie o controlador DispenseMotion.

- Windows 10: Clique em Start (Iniciar) > Windows 10 loT Lockdown Utility > Unified Write Filter, clique
nas unidades C e D, clique em Unprotect (Desproteger) e reinicie o controlador DispenseMotion.

NOTA: Para obter instruges detalhadas sobre o desbloqueio das unidades C e D, consulte as Instrucées
de Atualizagdo do Software DispenseMotion fornecidas com os ficheiros de atualizagdo do software.

3 e Conecte o cabo USB-Serial as portas USB na
traseira do controlador Touch e ao controlador
DispenseMotion.

Controlador Touch

Controlador
DispenseMotion

Instalacao do controlador PICO em Windows 7 / Windows 10

# Passo Imagem de referéncia
1 ¢ No controlador DispenseMotion, va a D:\Nordson. "
e Verifique se a pasta do Controlador PICO TOUCH Appak s B

EFD esta presente.

i
EEEEEDEE

\
i
L]

Continua na pdgina seguinte
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Apéndice K, Instalacao do Controlador PICO

(continuacao)

Instalacao do controlador PICO em Windows 7 / Windows 10
(continuacao)

# Passo Imagem de referéncia

2 e Abra DEVICE MANAGER (Gestor de Dispositivos) ==
e localize o controlador FT232R USB UART:

pooDotRaze -
- Se estiver presente uma pequena marca
de verificagdo amarela, o controlador
DispenseMotion reconhece o cabo USB-para-
série mas nao tem o controlador necessario
para comunicar com o controlador Touch.
Avance para o passo 3.

- Se a marca de verificagdo amarela nao estiver

presente, DESINSTALE o controlador FT232R EEE e
USB UART existente e, depois, va para o 2 Wy
passo 3.

3 e Clique com o botao direito do rato em FT232R
USB UART e, depois, selecione UPDATE DRIVER
SOFTWARE (Atualizar Software do Controlador).

4 e Clique em BROWSE MY COMPUTER FOR
DRIVER SOFTWARE (Pesquisar Software de
Controlador em Meu Computador).

5 e Clique em BROWSE (Pesquisar) e va a D:\
Nordson\EFD PICO TOUCH Driver.

e Clique em NEXT (Seguinte).

O Gestor de Dispositivos ira instalar o controlador
PICO TOUCH EFD.

Continua na pdgina seguinte
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Apéndice K, Instalacao do Controlador PICO
(continuacao)

Instalacao do controlador PICO em Windows 7 / Windows 10
(continuacao)

# Passo Imagem de referéncia

6 ¢ Abra a aplicagédo DispenseMotion e verifique se o

() [ [ ) [ 2] [ 0 = ) () ) (B = 2
sistema consegue ligar-se ao controlador Touch. e —

tSRC . e
e
" 1
2 PioTouch Paramet 1 |
3
~ /7
“Il 4 Liespesd 10 ~HHANEEEE
5 Line Start 132915 0 3882
Bl 5 e wosn o ae CLLLLLL L
HH T O WS Wy v = 0 oAl o U
=i T w IS EEENN
s | Aoy NEEEEEEE
| ‘
s | | [p—— ot [ L I L
lf - - BREENE
&3 3000MS FREQE=: 5.2 - - (11}
vl || = - L
EE oo o s e R Fom]
s s L L e
=] o B EHo o Mt |
21 Output 23 1
el Geon =

= |
k - [z‘E
R (e | [ | [ | (o | [ S < U

L= B — e |

7 e Clique em START (Iniciar) > EWFManager.

8 e Cliqgue em COMMIT para guardar as alteracdes.

Instalacao do controlador PICO em Windows XP
# Step
]

e Aceda a seguinte ligagéo e siga as instru¢des fornecidas:

https://www.usb-drivers.org/ft232r-usb-uart-driver.html
2 e Selecione o seguinte controlador:

2014 VCP driver — 32bit/64bit Windows (No longer supported)
Windows Server 2008 R2, Windows 7, Server 2008, Server 2003, Vista !, P

FT232R USB UART Driver Download
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Notas
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GARANTIA LIMITADA DE UM ANO DA NORDSON EFD

Os produtos da Nordson EFD s&o abrangidos por uma garantia de um ano desde a data de
compra, contra defeitos de fabrico e de mao-de-obra (mas ndo contra danos provocados
por uso improéprio, abrasao, corrosao, negligéncia, acidente, ma instalacdao ou por material
de dosificacao incompativel com o equipamento) quando o quipamento é instalado e
utilizado de acordo com as recomendagoes e instrucdes do fabricante.

Nordson EFD efetuara a reparagéo ou substituicdo sem quaisquer encargos do
componente do equipamento que apresente defeitos, por devolugcéo autorizada e pré-pago
da peca a nossa fabrica durante o periodo da garantia. As Unicas excec¢des sao aquelas
partesque normalmente se desgastam e devem ser rotineiramente substituidos, como,
entre outras, valvulasdiafragmas, juntas, cabecas de valvulas, pontas e bocais.

Em nenhuma circunstancia as obrigagcdes da EFD derivantes desta garantia poderao
exceder o preco de compra do equipamento.

Antes da utilizagao, o utilizador deve verificar se o produto esta adequado para o uso

a que se destina, e o utilizador assume todos e quaisquer riscos e responsabilidades
relacionados. A EFD nao da garantias acerca da explorabilidade ou capacidade para
uma utilizagdo especifica. Em nenhuma circunstéancia a EFD sera responsavel por danos
acidentais ou por ma utilizagao do equipamento.

Esta garantia sé € valida se for utilizado ar sem 6leo, limpo, seco e filtrado, onde aplicavel.

(Wordson

EFD

Para vendas e servigos Nordson EFD em mais de
40 paises, contacte EFD ou consulte 0 nosso site
www.nordsonefd.com/pt.

Brasil
+55 11 4195 2004 r. 281/284; brasil@nordsonefd.com

Portugal
+351 22 961 94 00; portugal@nordsonefd.com

Global
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