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Introduccion

El sistema de dosificacion automatizado de 4 ejes PROPIus incluye una mesa giratoria que permite la rotacion
completa 360 grados de una pieza de trabajo, afiadiendo asi un cuarto eje al robot. La informacion exclusiva a
esta configuracion de robot se incluye en este suplemento. El resto de la informacién de este sistema, incluida
seguridad, instalacion, programacion, funcionamiento, solucion de problemas y datos técnicos, se encuentra en el
Manual de instrucciones de los sistemas de dosificacion automatizados de las series PROPlus / PRO.

Aplicabilidad de este suplemento

Este suplemento incluye unicamente la informacién especifica a un sistema de dosificacién automatizado de 4 ejes
PROPIus, que incluye una mesa giratoria. Para cualquier otra informacion relativa a los sistemas de dosificacion
automatizados PROPIus, incluidos todos los procedimientos de programacién de DispenseMotion, consulte el
Manual de instrucciones de los sistemas de dosificacion automatizados de las series PROPIlus / PRO (en
adelante, Manual de instrucciones de las series PROPlus / PRO).

| \%ﬁ _ -

La mesa giratoria afiade un cuarto eje a un robot PROPlus
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Especificaciones

NOTA: Especificaciones y datos técnicos sujetos a cambios sin previo aviso.
Elemento Especificacion
Numero de ejes 4

Area de trabajo méaxima (X /Y / Z / R 350/400/100 mm / +1080° (14 /16 /4" / +1080°)
Carga util de la pieza (eje Y sin mesa 22,0 kg (48,5 Ib)

giratoria)

Carga util de la pieza (R*) 2,0 kg (4,4 Ib)

Carga util de la herramienta (2) 6,0 kg (13,2 Ib)

Dimensiones Consulte “Dimensiones del robot” en la pagina 18.

Velocidad maxima™* (XY) 800 mm/s (31"/s)

Velocidad maxima** (2) 250 mm/s (10"/s)

Velocidad maxima** (R¥) 1080°/s

Sistema de accionamiento Motor paso a paso de bucle cerrado y paquete de controladores con
sensor absoluto

Sistema de accionamiento (R*) Motor microdireccional de 5 fases

Capacidad de la memoria Almacenamiento de PC

Almacenamiento de datos Almacenamiento de PC / USB

E/S de uso general 8 entradas / 8 salidas (16 / 16 opcionales)

Método de accionamiento PTPy CP

Controlador de dosificacion Externo

Entrada CA (a la fuente de alimentacion) 100-240 VCA (10 %), 50/60 Hz, 20 A maximo, 380 W
Presion de aire de entrada (para mesa 0-1 mPa (0-145 psi)

giratoria)

Interpolacion 4 ejes (espacio 4D)
Repetibilidad** (XY / Z) +0,003 mm/eje
Repetibilidad** (R*) +0,005°

Temperatura de funcionamiento 10-40° C (50-104° F)
Codificador de bucle cerrado de los Incluido

ejesXeY

Deteccion de boquilla Incluida

Vision Camara inteligente CCD
Software DispenseMotion Incluido

Deteccién de altura por laser Opcional

Aprobaciones CE, UKCA, RoHS, WEEE, China RoHS

*R = mesa giratoria
**La velocidad real de desplazamiento depende de la trayectoria de dosificacion y de la carga util de la pieza o la herramienta.
***Los resultados de la repetibilidad pueden variar en funcién del método de medicion.
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Especificaciones (continuacion)

RoHS#: #8575 H7 (Declaraciéon RoHS China sobre materiales peligrosos)

FEREAFR BEYRERTE

Nombre de pieza Sustancias y elementos peligrosos o toxicos
i x B i ZIRBX & IRBAE R
Plomo Mercurio Cadmio Cromo Bifenilo Eter de difenilo

hexavalente polibrominado polibrominado

(Pb) (Ha) (Cd) (Cr6) (PBB) (PBDE)

4MERERD

Conectores X 0 0 0 0 0

eléctricos externos

0: RNZFWHAAEENERRINEETYRASKMEIP-A, EIP-B, EIP-C
HIAR IR FSJ/T11363-2006 FREEK.
Indica que esta sustancia téxica o peligrosa contenida en todos los materiales homogéneos para este componente, de acuerdo con EIP-A, EIP-B y
EIP-C, se encuentra por debajo del limite establecido en SJ/T11363-2006.

X RRZFERAEAENEREYHEEYRAERMBEIP-A, EIP-B, EIP-C
HIAR S FSJ/T11363-2006 FREEK.
Indica que esta sustancia téxica o peligrosa contenida en todos los materiales homogéneos para este componente, de acuerdo con EIP-A, EIP-B y
EIP-C, se encuentra por encima del limite establecido en SJ/T11363-2006.

Directiva WEEE

Este equipo se rige por la Directiva WEEE de la Unién Europea (2012/19/EC). Consulte
www.nordsonefd.com/WEEE mas informacién acerca de como eliminar correctamente este equipo.
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Caracteristicas de funcionamiento

NOTA: Esta seccion incluye sélo la informacion exclusiva a un robot PROPIus de 4 ejes. Para obtener informacion
completa sobre el sistema, consulte el Manual de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO.

Identificacion de componentes del sistema PROPIus de 4 ejes

Robot
Cajadeluzy
camara CCD

Controlador

de luz
Controlador de

DispenseMotion

Monitor y Mesa
teclado (ratén no iratoria
mostrado) ?

Detector de

, punta
Eie X
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Caracteristicas de funcionamiento (continuacion)

Panel posterior de PROPIlus de 4 ejes

Puerto laser tactil (para  Puerto de control exterior Puerto E/S (para Puerto de dosificador (para
las conexiones del (para toma de seguridad E/S) conexiones de iniciar el controlador / el
detector de punta y/o entrada / salida) dosificador)

laser)

Interruptor

WO Port Duperser  Powar Swilch

f ce e 2

RS?B? 1 RE232Z R Axs VD Fuse 34 Power Inlel bt .

TN

Puerto RS232-1 Puerto RS232-2  Puerto del eje R Entrada de
(se conecta con (se conecta con  (se conecta alimentacion
el controlador el controlador con la mesa
DispenseMotion) del laser) giratoria)
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Instalacién y conexion de componentes para un
sistema PROPIlus de 4 ejes

Instale y conecte los componentes especificos del sistema PROPIlus de 4 ejes tal como se indica en esta seccion.
La mesa giratoria viene preinstalada.

NOTA: Esta seccion incluye sélo la informacién exclusiva a un robot PROPIus de 4 ejes. Para obtener informacion
completa sobre el sistema, consulte la Guia de inicio rapido de la serie PROPlus / PRO y el Manual de
instrucciones de la serie PROPlus / PRO.

Instalar el regulador de presién de aire

1. Utilice los herrajes suministrados para instalar el regulador de presién de aire en la estructura del robot.
2. Conecte un suministro de aire limpio y seco al puerto de entrada de aire de 6 mm del regulador de presién.

3. Ajuste el suministro de aire al regulador a partir de 0-1 mPa (0-145 psi).

-

a “ M4 x 12

0 Arandela plana M4

B Tuerca M4

6 mm Dia. ext.

Aire en
0-1 mPa
(0-145 psi)
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Instalacion y conexion de componentes para un
sistema PROPIus de 4 ejes (continuacion)

Conectar los cables

Realice las conexiones de cables que se muestran a continuacion.

Puerto de eje R

Tactil
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Prepare la superficie de trabajo o la placa de fijaciéon

Prepare la superficie de trabajo o la placa de fijacion opcional del robot para una colocacion segura de la pieza de
trabajo. A continuacion se proporcionan las plantillas de los orificios de montaje de la placa de fijacion para una
mesa giratoria.

NOTA: Esta seccion incluye sélo la informacién exclusiva a un robot PROPIus de 4 ejes. Para obtener informacion
completa sobre el sistema, consulte el Manual de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO.

4 Plantilla de orificios de montaje para placa de fijacion de PROPIlus de 4 ejes

NOTA: Las dimensiones se indican en milimetros.

235
17.5. 40 40 40 40 40 175
0
0 = 4 4 4 4 faes
B a===tad === Sr
4 R4 R4 R4 R4 R4
B 9 24-MATAP S
R4 R4 R4 R4 4
@ o
== == <
g
qu]
= = + * + * s
10 215 10
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Calibrar y configurar un sistema PROPIlus de 4 ejes

Corregir la configuracion y la calibracion del sistema resulta esencial para un funcionamiento correcto del sistema.
Antes de crear cualquier programa o utilizar las capacidades de actualizacion automatica de offset de un robot
PROPIus de 4 ejes, primero debe calibrar la mesa giratoria y configurar el sistema tal y como se describe en el
Manual de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO. Este proceso debe realizarse en la puesta en marcha inicial
y también tras cualquier cambio en el sistema.

Algunos ejemplos de cambios en el sistema son:

e Cuando se produzca un movimiento de un componente instalado en el eje Z (como la jeringa o la camara).
e Cuando se cambie una boquilla o punta de dosificacion.

REQUISITOS PREVIOS

O El sistema esta completamente instalado tal y como se describe en la Guia de inicio rapido de la serie
PROPIus / PRO y en la seccidn de instalacion del Manual de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO.

O Se coloca una pieza de prueba en la mesa giratoria.

# Clic Paso Imagen de referencia
1 B [ 1 e Desplace la camara hasta un punto de
i 'Y* X+ IZ' ajuste en la pieza (seleccione un punto con
4 IY_' — lz’- caracteristicas facilmente reconocibles).
>

e Haga clic en CONFIGURACION DEL

m SISTEMA > GRADO U A 0. ¥
Setup S =r

2 e Haga clic en U A 180 GRADOS. z » H

El eje R gira 180 grados. e
-
e R e s
= g
= = e e
3 B [ | e Desplace la camara hasta el punto de ajuste . F* °
9 IY* . IZ' (que acaba de girar 180 grados). =
X=X 12 L = |
=)z S
Ire . B2 ::-':
e o x
= = e O e
4 e Haga clic en CALCULAR para finalizar la
caI?bracién. P o b
NOTA: Haga clic en EDITAR para ver las = & -
coordenadas en una ventana de informacion - =
de la tabla de rotacion (no se muestra). Si lo _ s
- s o

desea, puede editar las coordenadas en la
ventana.

Continda en la siguiente pagina
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Calibracion y configuracion de un sistema PROPIus de
4 ejes (continuacion)

# Clic Paso Imagen de referencia
5 E e Haga clic en INICIO para mover el eje Z a la -
posicién de inicio. m e

e Seleccione la casilla FIJAR ROTACION
para que los ejes X, Y y R se muevan
55T | 55 | | simultdneamente.
v . 1z

Fix Rotate >

=
e

e Mueva paso a paso la camara hasta el

¥
512*--_- punto de ajuste en la pieza de trabajo.

e Utilice las teclas de desplazamiento R+ y
R- para girar el eje R, asegurandose de que
la camara sigue el punto de ajuste utilizado
en el paso 1.

7 e Vaya a “Configuracion y calibracién del sistema (obligatorio)” en el Manual
de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO para completar el proceso de
configuracion.
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Pantallas DispenseMotion exclusivas de los sistemas

PROPIlus de 4 ejes

NOTA: Esta seccidn incluye solo la informacién exclusiva a un robot PROPIus de 4 ejes. Para obtener informacion
completa sobre el sistema, consulte el Manual de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO.

Elemento Captura de pantalla | Descripcion
Limite de eje T e Ajusta los limites de rango dentro de los cuales se puede mover
T el robot. No se podra introducir un valor mas alto que los ajustes
: predeterminados.
Y 400
Zr 100
R 1080
Velocidad e Ajusta la velocidad (en mm/s) del movimiento del eje. Para las
XY Speed especificaciones de velocidades maximas, consulte “Especificaciones”
en la pagina 4.
100 mimn/s
— NOTA: También puede cambiar los ajustes de la velocidad paso a paso
P haciendo clic en el 1 junto a la ventana de navegacion y movimiento
S0 minfs paso a paso. Consulte “Ventana de navegaciéon y movimiento paso
R Speed a paso para los sistemas PROPIus de 4 ejes” en la pagina 14 para
o0 degfsec obtener informacion detallada.
A PRECAUCION
El robot ajusta automaticamente su velocidad dependiendo de la
complejidad del patrén. Forzar al robot a funcionar a velocidades mas
altas puede comprometer la precision y alterar el funcionamiento del
sistema.
Posicién de e Establece la posicién a la que se mueve la punta dosificadora para (1)
reposo e purgar fluido o (2) cuando se produce el comando Posicion de reposo
' en un programa.
v, 0
) Haga clic en MOVER para mover la punta hasta las coordenadas
0 mostradas ajustadas para la Posicién de reposo. Para cambiar el ajuste,
R: 0 mueva la punta hasta la nueva ubicacion y, seguidamente, haga clic en
- SET (AJUSTAR) para establecer la ubicacion como la nueva Posicién de
OVe =]
reposo.
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Pantallas DispenseMotion exclusivas a los sistemas
PROPIus de 4 ejes (continuacion)

Ventana de navegacion y movimiento paso a paso para los sistemas
PROPIlus de 4 ejes

Use los iconos en la ventana de navegacion y movimiento paso a paso para mover la punta dosificadora. Haga clic
en el botén 1 para cambiar la ventana a una vista alternativa que le permita modificar los valores de la velocidad
paso a paso. Estas ventanas también incluyen un indicador de hora real / tiempo de ciclo, un contador de
activacion de la dosificacion e indicadores de valores de coordenadas.

NOTA: Esta seccion incluye soélo la informacion exclusiva a un robot PROPIus de 4 ejes. Para obtener informacion
completa sobre el sistema, consulte el Manual de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO.

Vista 1 de la ventana de navegacion y Vista 2 de la ventana de navegacion y
movimiento paso a paso en un robot PROPlus movimiento paso a paso en un robot PROPlus
de 4 gjes de 4 gjes
Vista 1 Ambas vistas
Nombre L . Nombre L .
. Icono Funcion . Icono Funcion
de icono de icono
Mueve paso a paso el eje Z Fix rotate Se utiliza junto con los botones
R+ R—+| en sentido horario. FxRotate | Ry y R-.
Mueve paso a paso el eje Z Cuando se selecciona:
R R;l en sentido antihorario. .
e En el modo CCD, la camara

gira alrededor de un punto
fijo.

e En el modo Punta, la punta
gira alrededor de un punto
fijo.

Cuando no se selecciona, el

eje R gira a lo largo del eje Z.
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Pantallas DispenseMotion exclusivas a los sistemas
PROPIus de 4 ejes (continuacion)

Funciones del boton derecho de la pantalla
de vista principal para los sistemas
PROPIlus de 4 ejes

Cuando se ha seleccionado la pestafia Programa, se muestran todos los
comandos para el programa de dosificacion actualmente abierto. Haga
clic derecho en uno o varios de los comandos seleccionados para abrir

EGE
mEi
BERE
BER
EEE

EEEiE

o Pty 7%=

un menu de clic derecho. Las funciones mostradas a continuacion se .ﬁl e o
pueden utilizar en los comandos seleccionados. e == -
NOTA: Esta seccidn incluye solo la informacién exclusiva a un robot
PROPIus de 4 ejes. Para obtener informacion completa sobre el sistema,
consulte el Manual de instrucciones de la serie PROPlus / PRO.

Elemento Funcion

Copy (Copiar) Copia el comando seleccionado

Cut (Cortar) Copia y seguidamente borra el comando seleccionado

Edit (Editar) Abre la ventana de edicién para el comando seleccionado

Paste (Pegar) Pega un comando cortado o copiado en la direccién del comando seleccionado

Change Command Type Cambia el comando seleccionado a un tipo de comando diferente

(Cambiar tipo de comando)

Jump To (Saltar a) Salta a un comando de Direccion o Etiqueta especifico

Reflect (Reflejar) Voltea un comando seleccionado en el eje X 0 Y, creando asi una imagen en

espejo. Se indica un ejemplo a continuacion.

4th Axis Follow Convert (4° Gira un patrén seleccionado en funcién de los parametros especificados. Consulte

eje tras conversion) “Como girar un patron” en la pagina 16 para acceder a un ejemplo.

Rotate Point (Girar punto) Gira un solo comando. Consulte “Cémo girar un comando” en la pagina 16 para

acceder a un ejemplo.

Como reflejar (crear reflejo de) un patron

3 [w) @ W[ B R E B EEREEHEER E
-} [DiSaveiestSRC. | —t oG = . <
L A Command 1 2 3 4 ] L] 3 4 5 6 P,
| ; 2 Clearance Setup 5 1 . al L+ )
widl : Label 1 = md
& & LineStn 167229 (100 10 B2 10
AL e *-‘*M-*Lu. 10 2 10
el | AREeER . 174410 B 10
il e - * N~ * SN~ S
D = HESEEE - HEEEEE -
s = EEENME " ACIDEIRE DA ¢
1. Seleccione las lineas que se deseen reflejar, haga clic derecho para 2. El sistema crea un reflejo del patron
seleccionar REFLECT (REFLEJAR) X o Y. seleccionado.
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Pantallas DispenseMotion exclusivas a los sistemas
PROPIus de 4 ejes (continuacion)

Coémo girar un patrén

1. Seleccione las lineas para girar, seguidamente, haga clic derecho y
seleccione 4TH AXIS FOLLOW CONVERT (4° EJE TRAS CONVERSION).

2| | Parametro Descripcion

Angulo Establece el angulo en el que
'Q inicial desea girar el patrén
=2 . ; ~
Anadir Cuando se selecciona, afade
punto un comando de Paso de linea al
- programa para que la punta gire

HEREESE « hasta el angulo deseado antes de
m m g ﬂ H g 3 continuar con la dosificacion
. ﬂ ! :ll ﬂ - Reverse to Cuando se selecciona, anula los

LI 0 Degree ajustes y establece todos los
(=) &Lll“" :--!;Iz_ii F..-n_é|-’ o (Inversiéon a | valores R en grado 0
- ~=1 | 0 grados
2. Introduzca los ajustes de los parametros y haga clic en CONVERTIR para 9 )

aplicar los ajustes a todos los comandos seleccionados.

led
| ) IS
| 3 Less 1 I u
1| &4 LineSun 172663 21482 65 45 !
5 Line Passing 186806 200678 65 &
& LineEnd 185532 209535 65 135
7
®  EndProgam * I

3. El sistema gira el patron seleccionado.

Coémo girar un comando

Alln

e

CR - s

2. Introduzca los grados de rotacion deseados. 3. El sistema gira el comando seleccionado.
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Comando R sincrono para sistemas PROPIlus de
4 ejes

NOTA: Este comando es Unico para un robot PROPIus de 4 ejes. Para obtener una lista completa de todos los
comandos, consulte el Manual de instrucciones de la serie PROPIlus / PRO.

Synchronous R (R sincrono)

Clic

Funcion

Haga doble clic
en la direccion
y seleccione

en el menu
desplegable.

Establece cémo se mueven los ejes del robot. Cuando esta activado (1, On), sincroniza todos los
ejes para que se muevan juntos. Cuando esta desactivado (0, Off), permite que los ejes se muevan
independientemente. Por defecto, este comando estd ajustado en 1 (On / Activado).

Predeterminado: 1, On (activado)

Parametro Descripcion
0, Off Desactiva el comando R sincrono
1, 0On Activa el comando R sincrono

LHJHJ

: Cammand
Z Clearance Setup 0 1 Parameter Input

Line Spead

NLine Start V] a i}
flLine Passing Q 50 28
/iLine End 100 50 50
Default status is ON
Line Start 0 Qo 0 Y
Line End 100 1} ]

End Program

Synchronous R — o IE]

Ventana de comando R sincrono

|\;
(N oo

() [y =

1 Command  Synchronous R

20

O —— 00ff,10n 0

| Cancel |

@'IY a

&

|Jhm
% Iz-l E]IE]

I_IY'l I-Z" [Sm‘
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Numeros de pieza

N.° de pieza N.° de pieza (Europa) Descripcion
7364961 7366457 Robot, PROPIus de 4 ejes con mesa giratoria, 400 x 400 x 100 mm

Datos técnicos

Dimensiones del robot
A

A
Y

A
Y

PO RN R it

Dimensiones PROPIus de 4 ejes
A* (ancho) 824 mm (32")

A* (ancho con controlador de laser B**) | 824 mm (32")

A* (ancho con controlador de laser C**) | 892 (35")

B (alto) 737,5 mm (29")

C (fondo) 674,5 mm (27")

*La dimension A incluye el controlador DispenseMotion (105,5 mm/4"), el controlador de luz (70,5 mm / 2,8") y el conjunto
regulador de presion (78,5 mm/ 3,1").
**No se muestra
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Datos técnicos (continuacion)

Dimensiones del conjunto de la mesa giratoria

NOTA: Las dimensiones se indican en milimetros.

100

10, 20 1010, 20 10

(O E=0c=0)
(o]

|
[0

10

11.75 35

n

[00)

o 2
- o

= R R
| =1 o | ]]L
198
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Datos técnicos (continuacion)

Asignacion de las patillas del puerto del eje R

NOTAS:
e |Las entradas no son sensibles a la polaridad.

e Para obtener informacién completa sobre el diagrama de cableado, consulte el Manual de instrucciones de la
serie PROPIlus / PRO.

Patilla Descripcion

Sefal del motor

Sefal del motor

Senfal del motor 1

Senal del motor

Sefal del motor

No conectada

+5 V (para sensor de inicio)

Sefal de sensor de inicio

OClo|IN|o|oa| MW=

GND (para sensor de inicio)
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Notas
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GARANTIA LIMITADA DE UN ANO DE NORDSON EFD

Este producto Nordson EFD esta cubierto por una garantia de un afio a partir de la fecha
de compra que establece que esta libre de defectos de fabricacion o materiales (donde no
estan incluidos los danos provocados por uso indebido, abrasion, corrosion, negligencia,
accidente, instalacion defectuosa o por la dosificacion de materiales incompatibles con
los equipos), siempre y cuando los equipos se instalen y manejen de conformidad con las
instrucciones y las recomendaciones del fabricante.

Nordson EFD procedera a reparar o a sustituir sin coste alguno cualquier componente
defectuoso, tras la devolucién autorizada y abonada previamente de la pieza a nuestra
fabrica dentro del periodo de garantia. Las Unicas excepciones son esos componentes
sujetos a un desgaste normal y que deben sustituirse de forma periddica, por ejemplo,
diafragmas de valvula, juntas, cabezas de valvula, agujas y boquillas, entre otros.

En ningun caso, la responsabilidad o la obligacién de Nordson EFD en virtud de esta
garantia superara el precio de compra del equipo.

Antes de la puesta en servicio, el usuario debera establecer la idoneidad de este producto
para el fin previsto y el usuario asume todos los riesgos y las responsabilidades que se
deriven de su uso. Nordson EFD no otorga garantia alguna de comerciabilidad o idoneidad
para un fin particular. Nordson EFD declina toda responsabilidad en caso de producirse
danos incidentales o consecuentes.

Esta garantia solo tendra validez si se utiliza aire libre de aceites, limpio, seco vy filtrado,
cuando proceda.

ordson

EFD

Para ventas y servicio Nordson EFD en mas
de 40 paises, llame a EFD o visite
www.nordsonefd.com/es.

Mexico / Puerto Rico
800-556-3484; espanol@nordsonefd.com

Espaiia
+34 963 132 243; iberica@nordsonefd.com

Global
+1-401-431-7000; info@nordsonefd.com
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©2023 Nordson Corporation 7365552  v120623




	Sistemas de dosificación automatizados de 4 ejes PROPlus Suplemento del manual de instrucciones
	Contenido
	Introducción
	Aplicabilidad de este suplemento
	Especificaciones
	Características de funcionamiento
	Identificación de componentes del sistema PROPlus de 4 ejes
	Panel posterior de PROPlus de 4 ejes

	Instalación y conexión de componentes para un sistema PROPlus de 4 ejes
	Instalar el regulador de presión de aire
	Conectar los cables

	Prepare la superficie de trabajo o la placa de fijación
	Calibrar y configurar un sistema PROPlus de 4 ejes
	Pantallas DispenseMotion exclusivas de los sistemas PROPlus de 4 ejes
	Ventana de navegación y movimiento paso a paso para los sistemas PROPlus de 4 ejes
	Funciones del botón derecho de la pantalla de vista principal para los sistemas PROPlus de 4 ejes

	Comando R síncrono para sistemas PROPlus de 4 ejes
	Números de pieza
	Datos técnicos
	Dimensiones del robot
	Dimensiones del conjunto de la mesa giratoria
	Asignación de las patillas del puerto del eje R



