Descripcion general de los Sistemas
de Dispensacion automatizados

PROPIus / PRO / PROX

PROPIus 4 Ejes

Sistema EV

Sistema E

Sistema RV

Sistema GVPlus / GV

Sistema

NUmero de ejes

Método de programacion
Software para Mando DispenseMotion software
TeachMotion software
Vision N/D
Cémara inteligente CCD con| Cémara inteligente CCD con, Camara de lapiz Cémara inteligente CCD Cémara inteligente CCD con
caja de luz caja de luz caja de luz
Inspeccion Optica Software AOI (opcional) Software AOI (opcional) Software AOI (opcional)
Automatizada (AOI) ) ) ) . Software AOI (opcional) N/D Software AOI (opcional) ) )
OptiSure™ Léser confocal (opcional) Léaser confocal (opcional) Léser confocal (opcional)

Deteccion de altura

Laser (opcional)

Laser (opcional)

Mecanico (opcional)

Mecdnico (opcional)

N/D

Laser (opcional, solo GVPIus)

Mecénico (opcional)

Deteccion de puntas

Detector de punta (Incluido)

Detector de punta (Incluido)

Detector de punta (opcional)

Alineador de puntas
(opcional)

Detector de punta or
Alineador de puntas
(opcional)

Detector de punta (opcional)

Codificacion de bucle Incluido Incluido N/D N/D N/D N/D
cerrado
Area de trabajo maxima | PRO3 / PRO3Plus PROPIus 4 Ejes E2V 150 /200 /50 mm E2 200 /200 /50 mm R3V300/300/150 mm G4VPlus 450 /500 / 100 mm
X/Y/2) 250/250/100 mm 350/400/100 mm 6/8/2" 8/8/2" (12/12/6" (18/20/4")
(10/10/4" (14/16/4")
PRO4 / PRO4PIUS +1080° E::)V/aBQO//ﬁF))O /100 mm 5511230102//333)/ 100 mm 22//4102)// %9?/150 mm (6381V/8?E)10// ;3())0 /100 mm
350/350/100 mm
(14/14/4"
E4V 350/400/100 mm | E5500/500/ 150 mm R6V 620/500/ 150 mm
PROX (14/16/4") (20/20/6") (24/20/6")
450/500/100 mm
(18720747 E5V 450 /500 / 150 mm Todos +999°
(18/20/6")
E6V 570 /500 /150 mm
(22/20/6"
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Glosario

Método de programacion

Existen dos métodos para crear programas de dosificacion: Patentado por EFD Software
DispenseMotion™ o una Consola de programacién que usa nuestro software TeachMotion™

software. M
DispenseMation software

¢ El software DispenseMotion se usa en robots con sistemas de visién e incluye el controlador
DispenseMotion, la camara, el monitor, el teclado y el mouse.

¢ La Consola de programacion se usa en modelos de robot sin visién.

Consola de programacion y software
TeachMotion

Sistemas de vision

Los robots con visidn permiten una vista previa en pantalla de la trayectoria de dosificacién
para simplificar la programacion. Las opciones incluyen una camara CCD de vision inteligente
0 una camara de lapiz de visién simple. En los robots de 3 ejes, la camara se instala en el eje Z.
En los robots de 4 ejes, ofrecemos una camara de montaje fijo en el eje Z o una camara de
montaje giratorio que se mueve con el eje R.

Deteccion de altura

La deteccidén de altura permite al robot medir la altura de cada ubicacién de dosificacion de la
pieza de trabajo. Los datos (recipiente Z) se usan para ajustar las variaciones de altura entre
una pieza de trabajo y otra. Ofrecemos dos opciones:

e La deteccion de altura de laser es mas exacta y puede determinar la altura de multiples
puntos en un producto en un solo rastreo.

¢ La deteccién mecanica de altura requiere de un dispositivo que haga contacto con el Deteccion de altura - Deteccion mecanica
producto y determine la altura de solo un punto a la vez. con ldser de altura

Deteccion de puntas

Permite al robot leer la distancia entre la punta y la pieza de trabajo después de cada cambio
de punta o jeringa y mantener la homogeneidad del depdsito. Ofrecemos dos opciones:

e El detector de puntas funciona haciendo que la punta toque un panel de sensor para
detectar la ubicacion de altura de la punta (llamada la altura de brecha), luego hace un
depdsito en el detector de puntas. El sistema de vision ve que el depdsito confirma la
ubicacion de XY, y luego el robot desplaza el programa para garantizar la exactitud de
la ubicacion del depésito y la altura de brecha de dosificacion.

Detector de ppunta  Alineador de puntas

¢ El alineador de puntas usa sensores Opticos para detectar el diametro externo y el
extremo de la punta dosificadora. Si se producen cambios en XY / Z en comparaciéon

con la punta anterior, se aplican desplazamientos al programa para garantizar la
exactitud de la ubicacion del deposito y la altura de la brecha de dosificacién. Nordson
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Para ventas y servicio Nordson EFD en mas de 40 paises,
llame a EFD o visite www.nordsonefd.com/es.

Latin America: 800-556-3484; espanol@nordsonefd.com
Espafia: +34 96 313 2090; iberica@nordsonefd.com

Global: +1-401-431-7000; info@nordsonefd.com
©2024 Nordson Corporation  v110624



